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Cil prace a jeho naplnéni

Cil: Navrhnou a aplikovaf stavové Fizeni laboratorni soustavy

Obsah teoretické &asti: Modelovani a identifikace Ffizeného systému. Stavovy pOplS spojitého
dynamického systému. Linearizace. Stavové Fizeni — odhad stavu, stavovy regulator — umisténi pold,
kvadraticky optimalni regulator.

Obsah implementadni &asti: Odvozeni matematicko-fyzikalniho modelu laboratorni soustavy.
Dohledani neznamych parametri modelu. Navrh odhadu stavu a stavového regulatoru. Aplikace

stavového fizeni.
Obsahové zpracovani a pFistup k FeSeni prace

Prace je piehledné Elenéna. V teoretické gasti autor shrul poznatky tykajici se matematického
modelovani, experimentalni identifikace a stavového fizeni. V experimentalni ¢asti popsal laboratorni
soustavu, odvodil a identifikoval jeji nelmeaml model, ktery nasledng linearizoval, aby ziskal stavovy
model pro navrh regulatoru. Pro Fizeni soustavy autor navrhnul dva typy stavovych regulatorii —
metodou umisténi pold a na zaklad® minimalizace kvadratického kritéria. Nejprve provedl simulace
regulaénich pochodid s nelinearnim modelem a posléze regulatory aplikoval pii fizeni laboratorni
soustavy. Porovnal simulované a realné régulac‘:ni pochody a diskutoval vysledky.

Formalni naleZitosti price a aprava

Po formalni strance je prace na dobré trovni a je dobie graficky zpracovana. Autor dodrzuje pravidla,
ktera jsou na formalni Opravu kladena.

Pripominky k praci
K praci nemam pfipominky.
Otazky doporudené k bliz§imu vysvétleni p¥i obhajobé

Jaké jsou laditelné parametry pouzitych regulator(?

ZAavér

Autor se v praci zabyva navrhem stavového Fizeni. Prokézal, Ze se v problematice orientuje a Ze je
schopny teoretické znalosti také aplikovat. Ziskany model dobfe popisuje chovani reilné soustavy.
Navrzené regulatory budou pouzity pii vyuce predmétl specializace.
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