Posudek oponenta diplomové práce
Autor závěrečné práce
:
Bc. Josef Kříž
Název práce
:
Stabilizace letu
Cílem diplomové práce je konstrukce a testování elektronické jednotky řízení letu RC modelu letadla. 

Text diplomové práce je rozdělen na část teoretickou a praktickou.
V teoretické části je uveden poměrně krátký, teoretický úvod do řešené problematiky. Na tomto místě by bylo vhodné, dle mého názoru, uvést konkrétní, podrobný popis technického vybavení RC letadla pro možnost ovládání potřebných parametrů letu (zejména s vyznačením způsobu začlenění snímačů a akčních členů). Diplomant se v úvodní části zaměřuje zejména na popis funkce vybraných senzorů pro snímání polohy a jejich komunikačním rozhraním. V popisu funkce komunikačních rozhraní jsou drobné nesrovnalosti (signál SCK neslouží pro přenos informace atd..). Přehled komunitních řešení je proveden ve formě přehledu současných technických řešení pro řízení letu RC modelů. Zde by bylo vhodné doplnit porovnání z pohledu míry vhodnosti jejich použití k řízení letu RC modelu. V podkapitole 1.4.3, kde diplomant popisuje frekvenční Z-N metodu identifikace parametrů PID regulátoru uvádí nesprávně označení kritického zesílení a periody kritických kmitů (správně má být označení rok pro kritické zesílení a Tk pro kritickou periodu).

V praktické části se diplomant zaměřuje již na konkrétní realizaci řídicí jednotky. Zde mi opět chybí podrobnější popis začlenění realizované jednotky do řídicího systému (např. propojení s RC přijímačem, alespoň ve formě blokového schématu, kde bude vyobrazeno její propojení s měřícími a akčními členy, způsob připojení napájecích zdrojů, atd..). V textu práce některé použité výrazy neodpovídají obvyklé, zažité terminologii (např. str. 50 „surová hodnota rychlosti“, na str. 14. je zavádějící označení pro velikost přetížení „1g“, kde by bylo vhodné použít obvyklejší značení „1G“).

V závěru a kapitole nastavení parametrů stabilizace postrádám jakékoliv grafické znázornění průběhu regulačních pochodů (průběhů regulované veličiny). U tohoto typu práce by se dal tento výstup očekávat. Diplomant dokladuje správnost funkce pouze „rozfázovanými“ fotografiemi testovacího letu modelu RC letadla, pro které uvádí v textu práce patřičný komentář.

Celkově lze označit stylistickou a jazykovou úroveň práce jako dobrou. Citace použité literatury je uvedena v souladu s aktuálně platnou normou. Seznam použitých literárních zdrojů je řádně uveden v závěru diplomové práce.
Vzhledem ke zpracovávanému tématu diplomové práce bych měl na diplomanta následující otázky: 

1. Jakým způsobem máte řešeno potlačení „windup“ efektu regulátoru (regulátorů)?
2. Jakým způsobem máte řešeno „beznárazové“ přepínání mezi ručním a automatickým režimem stabilizace letu?
Závěrem lze konstatovat, že předkládanou formou zpracování diplomové práce diplomant splnil požadované cíle zadání a prokázal tak dobrou orientaci v zadaném tématu.

Předloženou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikační stupeň C.
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