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Jméno studenta: Bc. Jan Pejiil
Téma prace: Mobilni systém pro piijem a dekédovani Mode S zprav
Cil préace: 1. Teoreticky rozbor Mode S zprav

2. Navrh a realizace systému pro pfijem a dekdédovani Mode S zprav na
1030/1090 MHz

3. Ovéreni navrzeného systému na zaklad¢ realnych dat a jeho
vyhodnoceni

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Stanovené cile prace byly splnény.

Diplomova prace se vénuje problematice navrhu mobilniho systému pro piijem zprav v Modu S, ktery je
vyuzivan jak u sekundarnich pfehledovych radari, tak i u ADS-B technologie, ktera je vyuzivana v fizeni
letového provozu. Diplomantem navrzeny mobilni systém automaticky pfijima, dekoduje a loguje Mode
S zpravy Vrealném case. Architektura systému vyuziva softwarové definovaného radia (Adalm Pluto) a
primyslového mikropocitace Rapsberry Pi 4.

DP je rozdé€lena do 4 kapitol. V tivodu diplomové prace je vysvétlena funkénost sekundéarniho radaru a funkénost
transpondéru (odpovidace), kdy hlavni ¢ast je vénovana popisu struktury signalti pro Mody A/C/S, a to jak pro
vysilany, tak i pfijimany signal. Dale se teoreticka ¢ast vénuje detailnimu popisu formatu ADS-B zprav, ktery
vyuziva zpravu ve formatu Mode S. Dalsi ¢ast je vénovana popisu architektury SDR radia a formatu vystupnich
signalti z SDR ve formé tzv. IQ slozek.

Prakticka ¢ast DP je dobie strukturovana a nejprve se vénuje navrhu vlastniho systému (blokové schéma)
s ohledem na systémové pozadavky. Systém je navrzeny jako mobilni systém, ktery nevyzaduje napajeci sit, ale
funguje i na baterii s vydrzi ptiblizn¢ 9 hodin. Jednotlivé komponenty navrzeného systému jsou srozumitelné
popsany a je zde zdivodnén jejich vybér. Déle je zde v samostatné kapitole uveden vyvoj potiebného softwaru
suvedenim stézejnich ¢asti kodu (predzpracovani signalu, demodulace zprav, dekddovani dotazii a odpovédi
Vv Modu S a zdznam zprav. Kapitola 4 se vénuje ovéteni funkcnosti systému, kdy je navrzeny systém porovnan se
sluzbou ADS-B Exchange a s multilateraénim systémem spole¢nosti ERA a.s., a to z pohledu pfijmu zprav
(jejich poctu v dosahu systému), vykonosti systému v riznych podminkach (zejména v rizné nadmotské vysce),
citlivosti systému (SNR) a vydrze systému na bateriové napajeni.

Celkové praci hodnotim jako velmi zdafilou, kdy navrzeny systém pracuje v realném case a dava validni
vysledky.

Logicka stavba a stylisticka iroven prace:

Stylisticka i graficka Groven prace je na velmi vysoké trovni. Jednotlivé kapitoly na sebe logicky navazuji a
prace je velmi ¢tenarsky atraktivni. V praci se vyskytuje minimalni mnozstvi typografickych chyb.

VyuZiti ziméri, ndAméta a navrha v praxi:

Navrzenou systém lze vyuzit v praxi.

Piipadné dalsSi hodnoceni (pfipominky k praci):

Otazky k obhajobé (max. 2):
1. Dekoédované zpravy v Médu S jsou zobrazovany na displeji zaf'izeni pomoci vypisu jednotlivych
zprav. Bylo by mozné vysledky zobrazovat s vyuZitim mapovych podkladi (napi. OSM)?
2. Ptijimané zpravy v sobé neobsahuji Zadnou ¢asovou znacku, ktera by umoznila jejich snadnéjsi
porovnani s ostatnimi druhy systémi. Je zde moZnost tuto ¢asovou synchronizaci dodélat?
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