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Cílem práce byl návrh a realizace robotického zařízení pro testování algoritmů umělé inteligence. Diplomant měl zvolit vhodný typ mechatronického zařízení, které by svou konstrukcí umožňovalo testování a vyhodnocování kvality návrhů řídicích algoritmů, založených na algoritmech umělé inteligence.  
Rozsah předkládané práce je cca 70 stran čistého textu. Kompletní odevzdání práce pak obsahuje, kromě textu práce ve formátu „pdf“, zdrojové kódy vytvořeného testovacího software a konstrukční podklady, určené pro výrobu robotického zařízení.
Text práce lze rozdělit na část teoretickou a praktickou.
V teoretické části práce diplomant provedl rešerši na zadané téma. Zpracování rešerše je provedeno v dostatečném rozsahu a dává dobrý přehled o konstrukčním řešení existujících, obdobných zařízení. Diplomantem bylo zvoleno mechatronické zařízení pro manipulaci s „Rubikovou kostkou“. Konstrukce testovacího zařízení bude sloužit k ověření návrhů řešení úlohy „Rubikovy kostky“, s využitím algoritmů umělé inteligence. Dále jsou v teoretické části popsány metody zabývající se umělou inteligencí a strojovým viděním, pro zpracování a identifikaci objektů z obrazových dat.
Praktická část DP popisuje postup návrhu a realizace konstrukčního řešení vybraného mechatronického zařízení a jeho obslužného software. Diplomant v této fázi práce pracoval iniciativně a zcela samostatně. Celá koncepce zařízení byla diplomantem navržena v 3D CAD software a následně realizována s podporou 3D tisku. Elektronické řídicí obvody konstrukce jsou řešeny s využitím komerčně vyráběných modulů, standardních driverů pro krokové motory a řídicího mikropočítače ATmega328, který je součástí vývojového kitu Arduino UNO. Text DP obsahuje, v dostatečném rozsahu, komentovaný popis celé realizace konstrukce, a to jak hardwarové, tak i softwarové části. Funkčnost konstrukce diplomant ověřil jejím testovacím provozem.  
Logickou stavbu a stylistickou úroveň práce lze označit za velmi dobrou. Text DP obsahuje minimum překlepů.
Diplomant pracuje správně s použitými literárními zdroji, které příslušně cituje. Pouze u několika použitých obrázků chybí uvedení zdroje.   
Kontrola původnosti práce proběhla v automatickém režimu, po vložení souborů DP do IS STAG. Nebyla nalezena žádná vysoká shoda s jinými, veřejně dostupnými, dokumenty (shoda je do hodnoty max. 2%). Práci lze tedy považovat za původní tvorbu diplomanta. 
Závěrem lze konstatovat, že diplomant splnil body zadání DP v plném rozsahu. Tím prokázal schopnost samostatně řešit zadané cíle DP a práce splňuje, v plné míře, požadavky kladené na tento typ závěrečných prací.
 
Diplomant by mohl při obhajobě odpovědět na následující otázky:
1. V jakém formátu a jakým způsobem jsou generovány příkazy pro pohybové sekvence krokových motorů?

1. Je možné zvolit rychlost skládání Rubikovy kostky?

Předloženou diplomovou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení stupněm
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