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Cilem ptedlozené¢ prace bylo vytvofeni algoritmi obrazové detekce a rozpoznani znakt
registra¢nich znacek motorovych vozidel a jejich nésledna implementace do vestavénych zatizeni
s digitalnimi signdlovymi procesory. Jedna se o pomérné rozsahlé téma, které student v prvni Casti
prace spravné dekomponuje do nékolika dil¢ich ¢asti, kterymi jsou: snimani obrazovych dat,
vyhodnoceni pozice vozidla, lokalizaci pozice registracni znacky vozidla, segmentace znakl a
jejich rozpoznani. Tato ¢ast je bohuzel popsdna velmi stru¢né. Analyza navrzenych postupi v
jednotlivych castech a vybér vhodné platformy nésledné¢ determinuje vlastnosti navrzenych
algoritmi. Autor voli pro vlastni algoritmy obrazové detekce pomérné jednoduché postupy s cilem
minimalizovat zatiZzeni procesoru a uspiSit vypocetni ¢as pro splnéni podminky prace v redlném
¢ase. To je podminéno vybérem vhodného snimaciho zatizeni. Autor zvolil jakostni snimaci kameru
s vysokym rozlisenim. Kladn¢ lze hodnosti feSeni problému piipojeni nahradniho snimaciho
zafizeni vyvojem pomocného software pro pienos dat po siti. Toto feSeni umozni v budoucnu
snadné pfipojeni sitové kamery. Autor se v predlozené praci také vénuje problematice
implementace do DSP Blackfin s opera¢nim systémem uCLinux. Tato ¢ast dle mého nazoru neni
popsana dostatecné detailné.

Ve druhé c¢asti prace se autor podrobné vénuje popisu jednotlivych na sebe navazujicich ¢asti
algoritmu. Volba algoritmt je spravna a k logickému ¢lenéni nemam piipominek. V posledni ¢asti
uvedend optimalizace s vyuzitim integralniho obrazu vede k podstatnému urychleni celého
algoritmu. V této Casti ale musim vytknout chybéjici, ¢i nevhodné popisky u nékterych grafi, ze
kterych neni bez bliz§iho zkoumani patrny vyznam.

V zéavéru prace je uvedeno zhodnoceni vysledkl s konstatovanim celkové uspésnosti rozpoznani
systému, nicméné soubor pouze 100 testovanych snimkd nelze povazovat za dostatené
reprezentativni. Autor se spravné zamysli nad moznostmi zvySeni usp€Snosti systému, omezuje se
ale v podstaté pouze na konstatovani o vhodnosti aplikace neuronovych siti bez dalSiho bliz§iho
popisu. Vystup algoritmu je bohuzel dokumentovan pouze jednim snimkem.

Celkovou kvalitu prace bohuzel sniZuje niZsi stylisticka a grafickd Groven s mnoZstvim drobnych
chyb.

Vyznam préace spatiuji nejen v popisu konkrétnich feSeni, ale také v moznosti vyuzit praci jako
uvodni reSerSi do problematiku implementace obrazovych algoritmti do embedded zafizeni, na
kterou jisté navazi dal$i prace v této oblasti. Po celou dobu pracoval student velmi samostatné a
inovativné a je tak Skoda, Ze praci nevénoval vétsi mnozstvi Casu.

Otazky k obhajobé prace:
1. Jakym zplsobem se algoritmus vyrovna s piipady, kdy RZ neni ptesn¢ v horizontalni
pozici — jak byste tuto situaci fesil?

Vzhledem k vySe uvedenym ptipominkdm doporucuji k obhajobé a navrhuje klasifika¢ni
stupeil: velmi dobre

Pardubice, 13.9.2010 Ing. Martin Dobrovolny, Ph.D.

<



	Posudek vedoucího diplomové práce

