POSUDEK VEDOUCIHO BAKALARSKE PRACE

Nazev prace: Navrh hodnoticich kritérii pro aplikaci autonomni manipulaéni techniky

Autor prace: Vladyslava Boichuk

1. Prace odpovida zadanému tématu a osnové 5 (max.5)
2. Autor uplatnil znalosti nabyté studiem na DFJP 4  (max.5)
3. Autor pouzil adekvatni odbornou literaturu 4  (max.5)
4. Naplnéni cile prace 9 (max. 10)
5. Autor postupoval pfi zpracovani iniciativné a samostatné 9 (max. 10)
6. Jazykova uroven prace (sloh, gramatika) 8 (max. 10)
7. Formalni droven prace (Uprava, prehlednost, spravnost citovani) 8 (max. 10)
8. Pri zpracovavani prace autor dodrzoval pfedepsané terminy 10 (max. 10)
9. Autor vyuzival konzultaci a Fadné zapracoval pfipominky vedouciho prace 15 (max. 15)
10. Celkova odborna urover prace 17 (max. 20)
Celkovy pocet bodU: 89 (max. 100)
Hodnoceni bakalarské prace: B - vyborné minus

V Pardubicich 02.07.2025
Ing. Libor Bauer, Ph.D.

Pripadny komentar k vySe uvedenému hodnoceni:
Bakalarska prace nevykazuje znamky plagiatorstvi.

Otazky k diskuzi:

1. Vysvétlete dil¢i faze vybéru nejvhodnéjSiho dodavatele (RFI, RFQ, ...)

2. Jakym zpusobem by se dal zohlednit fakt, Ze kazdy z respondent(i by mél jinou vahu své odpovédi?
3. Pro jaké typy komodit jsou autonomni manipulacni systémy vhodné?

Poznamky: 100 - 91 bodu = A - vyborné 70 - 61 bodu = D - velmi dobfe minus
90 - 81 bodu = B - vyborné minus 60 - 51 bodu = E - dobfe
80 - 71 bodl = C - velmi dobfe 50 - 0 bodu =F - nesplnéno



