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DP se zabyva navrhem a realizaci méfeni frekvencni charakteristiky SISO soustavy s vyuzitim
vyvojového kitu Arduino Due. Rizeni automatického méfeni frekvenéni charakteristiky (FCh) je
realizovano jako GUI aplikace v MATLABU. Funk¢nost feSeni byla ovéfena zméfenim FCh
jednoduchého RC systému. Zmétena charakteristika byla porovnéana s teoretickym pribéhem.

V teoretické Casti prace se diplomant zabyval rozdélenim a moznostmi popisu dynamickych soustav
s dirazem na amplitudofazovou frekven¢ni charakteristiku. Dale se zabyval experimentilnim
ur¢enim FCh a problematikou piesnosti ur¢eni faze a amplitudy v piipadé diskrétniho méteni.

Praktickd ¢ast za¢ina ur€enim limit métfeni (maximalni frekvence a minimalni zesileni) plynoucich
Z parametrii Arduino Due, moZnosti pouzitych knihoven a zvolené piesnosti uréeni fazového posunu.
Tyto informace diplomant vyuzil pfi vytvotfeni programu pro Arduino, ktery na zakladé parametra
predanych z fidici aplikace zméfi data pro uréeni jednoho bodu FCh a pieda je do fidici aplikace.
Ridici GUI aplikace v MATLABU umoziuje zméfit a vizualizovat FCh ve volitelném rozsahu
frekvenci a poctu bodt.

V experimentalni ¢asti jsou uvedeny informace o méfené soustavé vcetné matematického modelu
idealniho chovani. Nasleduje porovnani idealni a experimentalné ziskané FCh.

Diplomant zacal pracovat na DP tyden pfed prazdninami, a tedy moznost konzultaci byla zna¢né
omezena. To se projevilo zejména v teoretické ¢asti, ze které je patrno Ze je vytvorena velmi narychlo.
Kromé ne pfili§ logického usporadani obsahuje mnoho nejasnych ¢i nepiesnych formulace. Zda se,
ze diplomant podcenil reSerSi a mnoho tvrzeni nema podloZeno divéryhodnymi zdroji.

Diplomant se soustiedil na praktické feSeni, které je plné funkéni. Program v jazyce ,,C* pro Arduino
1 GUI aplikace MATLABu jsou navrZeny systémové spravné vcetné efektivné feSenych obsluh
udalosti.

V DP je jen minimum formalnich chyb. K obsahové ¢asti se omezim na jedinou poznamku, Ze by
bylo vhodné uvést vysledny matematicky model métené soustavy ne pouze vychozi vztahy.

K obhajobé& navrhuji, aby diplomant zodpovedél tyto otazky:

a) V poslednim odstavci na str. 14 definujete ,,diskrétni systém*. Jaké je spravné oznaceni
systému s témito vlastnostmi a jaky matematicky aparat byste pouzil pro jeho matematicky
popis?

b) Definice Diracova impulsu (1.6a) neni Gplna, uved’te tiplny vztah

c) Jak jste zjistil, ze funkce pro vycteni AD a nastaveni DA prevodniku trva cca 5 ps? Zjistoval
jste jaka je doba ptrevodu AD ptevodniku a jaké je doba provadéni jedné instrukce?

Kontrola na ptivodnost prace probéhla automaticky v IS STAG s nejvyssi shodou 5 %. Praci povazuji
za ptvodni.

Diplomant splnil zadani a prokazal schopnost samostatné fesit zejména praktické problémy. Bohuzel
teoreticka Cast je zmatena a je v ni mnoho nejasnych formulaci. Proto navrhuji praci k obhajobé
s hodnocenim ,,D*.
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