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A.Vysledky na CD

e dataz SSAM

e dataz PTV Vissim trajektorie ve formatu *.trj — pro velky objem dat na vyzadani
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B. Modely teoretickych krizovatek

B.1. Grafické zobrazeni vysledkiit 7 SSAM

Obrazové ptilohy zobrazuji grafické vyhodnoceni konflikth SSAM dle druhu (Cerveny
trojihelnik — k#izeni drah, zeleny kruh — pfedo - zadni naraz, modry kosoétverec — zména
jizdniho pruhu) a zavaznosti (zlutda TTC => 1.5 s, oranzova TTC =>1s, zelena TTC => 0,5
samodra TTC <=0,559).

Obrazek 1 — Grafické zobrazeni vysledkii z SSAM dle druhu konfliktu a hodnoty TTC

Stykovd kriZovatka s odbocovacim pruhem

I= 1400 voz/h

I= 1600 voz/h

I= 1800 voz/h
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I= 2000 voz/h

I= 2200 voz/h

Stykovd kriZovatka bez odbocovaciho pruhu

I= 1400 voz/h

I= 1600 voz/h

I= 1800 voz/h
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I= 2000 voz/h

I= 2200 voz/h

Priise¢nd krizovatka s odboc¢ovacim pruhem

I= 1400 voz/h

I= 1600 voz/h
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I= 1800 voz/h

I= 2000 voz/h

I= 2200 voz/h

14



Priise¢nd kriZovatka bez odbocovaciho pruhu

I= 1400 voz/h

I= 1600 voz/h

I= 1800 voz/h
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I= 2000 voz/h

I= 2200 voz/h

Mala okruzni kriZovatka (D=27m)
I= 1400 voz/h
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I= 1600 voz/h

I= 1800 voz/h

I= 2000 voz/h
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I= 2200 voz/h

1. Okruzni kiizovatka (D=50m)

I= 1400 voz/h

I= 1600 voz/h
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I= 1800 voz/h

I= 2000 voz/h

I= 2200 voz/h

Zdroj: autor
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B.2. Primérny pocet konfliktit za hodinu

Vyhodnoceni je déleno podle velikosti zkoumané oblasti na oblast celého modelu bez hranic,

hranice urc¢ené 20 m od hranice kiizovatky a hranice 0 m od hranic kiizovatky.

B.2.1. Oblast bez hranic

Tabulka 1 — Primérny hodinovy pocet konfliktii (AHC) a druhy konfliktd v zavislosti na nartstu

intenzity

Intenzita | Average Hourly
[voz/h] | Conflict

1400 |AHC
Pfedo - zadni naraz
Zména j.p.

Kfizeni drah

Predo - zadni naraz
Zména j.p.

KFfizeni drah

1600 |AHC
Pfedo - zadni naraz
Zména j.p.

Kfizeni drah

Predo - zadni naraz
Zména j.p.

KFfizeni drah

1800 |AHC 1401.60
Pfedo - zadni naraz 1370.40
Zména j.p. 19.55
K¥iZzeni drah 11.65

Predo - zadni naraz
Zména j.p.

KFrizeni drah

2000 |[AHC 1912.70
Pfedo - zadni naraz 1874.30
Zména j.p. 19.70

KFizeni drah 18.70
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Predo - zadni naraz

Zména j.p.
KFizeni drah

2200 |AHC 2281.25
Pfedo - zadni naraz 2238.05
Zména j.p. 17.90
K¥iZzeni drah 25.30

Pfedo - zadni naraz
Zména j.p.

Kfizeni drah

Zdroj: autor

B.2.2. Oblast s hranicemi 20 m

Tabulka 2 — Pramérny hodinovy pocet konflikti (AHC) a druhy konflikta v zavislosti na nartstu

intenzity

Intenzita | Average Hourly
[voz/h] | Conflict

1400 |AHC

Predo - zadni naraz

Zména j.p.

Kfizeni drah

Pfedo - zadni naraz

Zména j.p.

KFfizeni drah

1600 |[AHC

Pfedo - zadni naraz
Zména j.p.

Kfizeni drah

Predo - zadni naraz
Zména j.p.

KFrizeni drah

1800 |[AHC

21



Predo - zadni naraz
Zména j.p.

KFfizeni drah

Pfedo - zadni naraz
Zména j.p.

KFizeni drah

2000 |[AHC
Pfedo - zadni naraz
Zména j.p.

Kfizeni drah

Predo - zadni naraz
Zména j.p.

KFizeni drah

2200 |[AHC
Pfedo - zadni naraz
Zména j.p.

KFfizeni drah

Pfedo - zadni naraz
Zména j.p.

KFfizeni drah

Zdroj: autor

B.2.3. Oblast s hranicemi O m

Intenzita | Average Hourly
[voz/h] | Conflict

1400 |AHC
Predo - zadni
naraz
Zména j.p.

KFrizeni drah

Pfedo - zadni
naraz
Zména j.p.

KFrizeni drah

1600 |AHC
Pfedo - zadni
naraz
Zména j.p.

KFrizeni drah

22



Predo - zadni
naraz

Zména j.p.

KFizeni drah

1800 |[AHC
Ptedo - zadni
naraz
Zména j.p.
K¥izeni drah
Ptedo - zadni
naraz
Zména j.p.
K¥izeni drah

2000 |AHC
Ptedo - zadni
naraz
Zména j.p.
K¥izeni drah
Ptedo - zadni
naraz
Zména j.p.
K¥izeni drah

2200 |AHC
Ptedo - zadni
naraz
Zména j.p.
KFizeni drah
Ptedo - zadni
naraz
Zména j.p.
KFizeni drah

B.3.

Zdroj: autor

Zastoupeni druhiu konfliktii podle velikosti zkoumané oblasti

Nasledujici obrazky vyjadiuji primérné procentualni zastoupeni druhti konflikti v zavislosti

na velikosti zkoumané oblasti. Primérna hodnota byla uc¢ena z hodnot pro jednotlivé intenzity

| = 1400 — 2200 voz/h.
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Obrazek 2 — Grafické znazornéni primérného procentualniho zastoupeni druhii konflikti podle oblasti

Pfedo - zadni naraz [%]

120,00%
N 100,00%
©
S 80,00% - e Sty k. K. OP
:g e Styk. K. BOP
o 60,00%
N Prus. K. OP
[«)
E 40,00% e Prus. K. BOP
[-%

20,00% MOK 27
0,00% . . . =—0K50
bez hranic hranice 20 m hranice O m
Oblast
Zména j.p. [%]

60,00%

50,00%
K 40,00% —— Styk. K. OP
a = Styk. K. BOP
= 30,00%

g Prus. K. OP
£ 20,00% ——Prus. K. BOP
10,00% MOK 27

0,00% . . . OK'50
bez hranic hranice 20 m hranice O m
Oblast
KFfiZeni drah [%]
60,00%
50,00%
g 40,00% e Sty k. K. OP
s = Styk. K. BOP
< 30,00%
‘5 Prus. K. OP
>N
T 20,00% e Prus. K. BOP
10,00% MOK 27
S K0
0,00% T )
bez hranic hranice 20 m hranice O m
Oblast

24

Zdroj: autor



B.4. Vliv naristu intenzity na pocty konflikti

B.4.1. Oblast bez hranic

Tabulka 3 — Zavislost intenzity a rozdilu naristu AHC mezi nariisty intenzity o 200 voz/h — bez hranic

Intenzita

[voz/h]
1400
1600
1800
2000
2200

Zdroj: autor

Obrazek 3 — Zavislost intenzity a rozdilu narastu AHC - bez hranic

Zavislost intenzity a rozdilu nartstu AHC mezi narasty
intenzity o0 200 voz/h - bez hranic
700,00 P
600,00
0 o .\ —4—Styk. K. OP
T 500,00 =
2 400,00 / \b —=—Styk. K. BOP
wn
£ 300,00 Prus. K. OP
c
5 200,00 == Prus. K. BOP
N
2 100,00 MOK 27
0,00
-100 00]_7 0] 1700 2200 OK 50
Intenzita [voz/h]

Zdroj: autor

Tabulka 4 — Zavislost intenzity a nartistu AHC [%] od referen¢ni intenzity I = 1400 voz/h — bez hranic

Intenzita

[voz/h]
1400 100.00% 100.00%
1600 207.50% 156.95%
1800 397.96% 233.79%
2000 602.33% 319.05%
2200 584.06% 380.53%

Zdroj: autor
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Obrazek 4 — Zavislost intenzity a nariistu AHC [%] od referenéni intenzity I = 1400 voz/h — bez hranic

Zavislost intenzity a narlstu AHC [%] od referenéni
intenzity | = 1400 voz/h - bez hranic

700,00%

600,00% e
X 500,00% == Styk. K. OP
£ 400,00% ~&-Styk. K. BOP
<
& 300,00% Prus. K. OP
§ 200,00% —B—Prus. K. BOP

100,00% MOK 27

0,00% T T
1200 1700 2200 —8—0K 50
Intenzita [voz/h]

Zdroj: autor

B.4.2. Oblast hranice 20 m

Tabulka 5 — Zavislost intenzity a rozdilu naristu AHC mezi naristy intenzity o 200 voz/h - hranice 20 m

Intenzita

[voz/h]
1400
1600
1800
2000
2200

Zdroj: autor

Obrazek 5 — Zavislost intenzity a rozdilu narastu AHC - hranice 20 m

Zavislost intenzity a rozdilu nardstu AHC mezi naruasty
intenzity o0 200 voz/h - hranice 0 m

50,00
40,00
(S) === Styk. K. OP
Z 30,00
5 = Styk. K. BOP
% 20,00
= Prus. K. OP
c 10,00
= == Prus. K. BOP
N 0,00
< MOK 27
-10,00 —8— 0K 50
-20,00

Intenzita [voz/h]

Zdroj: autor
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Tabulka 6 — Zavislost intenzity a naristu AHC [%] od referencni intenzity I = 1400 voz/h - hranice 20 m

Intenzita
[voz/h]

1400
1600
1800
2000
2200

100.00% 100.00%
181.14% 101.27%

293.37% 102.55%
358.78% 119.43%
351.24% 133.76%

Zdroj: autor

Obriazek 6 — Zavislost intenzity a naristu AHC [%] od referenéni intenzity I = 1400 voz/h - hranice 20 m

Nardst AHC [%)]

Zavislost intenzity a narlGstu AHC [%] od referencni

400,00%
350,00%
300,00%
250,00%
200,00%
150,00%
100,00%
50,00%
0,00%

1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400

intenzity | = 1400 voz/h - hranice 0 m

o—Styk. K. OP

e == Prus. K. BOP

== Styk. K. BOP
Prus. K. OP

MOK 27

=@— 0K 50

Intenzita [voz/h]

Zdroj: autor

B.4.3. Oblast hranice 0 m

Tabulka 7 — Zavislost intenzity a rozdilu naristu AHC mezi naristy intenzity o 200 voz/h - hranice O m

Intenzita
[voz/h]

1400
1600
1800
2000
2200

Zdroj: autor
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Obrazek 7 — Zavislost intenzity a rozdilu narastu AHC - hranice 0 m

Rozdil nartistu AHC

Zavislost intenzity a rozdilu nardstu AHC mezi naruasty
intenzity o0 200 voz/h - hranice 0 m

50,00

40,00

—o—Styk. K. OP

30,00

20,00
10,00
0,00
-10,00

-20,00

Intenzita [voz/h]

—i—Styk. K. BOP
Prus. K. OP
== Prus. K. BOP
MOK 27
=@— 0K 50

Zdroj: autor

Tabulka 8 — Zavislost intenzity a naristu AHC [%] od referenéni intenzity I = 1400 voz/h - hranice 0 m

Intenzita
[voz/h]

1400
1600
1800
2000
2200

100.00%
181.14%

293.37%
358.78%
351.24%

100.00%
101.27%
102.55%
119.43%
133.76%

Zdroj: autor

Obriazek 8 — Zavislost intenzity a naristu AHC [%] od referenéni intenzity I = 1400 voz/h - hranice 0 m

—

Narust AHC [%

Zavislost intenzity a nartstu AHC [%] od referencni
intenzity | = 1400 voz/h - hranice 0 m

400,00%
350,00%
300,00%
250,00%
200,00%
150,00%
100,00%
50,00%
0,00%

1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400

Intenzita [voz/h]

o—Styk. K. OP
=i Styk. K. BOP
Prus. K. OP
== Prus. K. BOP
MOK 27
=@—0K 50
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Zdroj: autor




B.5. Rozbor zakladnich ukazatelii TTC

Déleni podle typu kiizovatky (TTC podle nariistu intenzity a zkoumané oblasti)

Legenda: | [voz/hod]

1=1400
1=1600
1=1800
= |=2000
—|=2200
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Obriazek 9 — Stykova kriZovatka s odbocovacim pruhem: zavislost TTC podle nartstu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Styk. K. OP Styk. K. OP
1 - 300 -
*é 08 - 250 -
- -
S 0,6 - g °
5 £ 150 -
- 0[4 i [}
‘—é " 100 -
2 02 1 50 -
0 - 0 -
0 05 115 2 25 3 35 4 45 0 05115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Styk. K. OP Styk. K. OP
1 140 -+
120 -+
208 -
.n:.; 100 -
:E 0,6 - ‘g 80 -
2 s
B 04 - 3 60 1
g o 40 -
X ’ 20 .
0 - 0 -
0 05 1 15 2 25 3 35 4 45 0 051 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Styk. K. OP Styk. K. OP
1 - 90 ~
» 80 -
3 0,8 70 -
5 60 .
S 06 - 7
s o 50 -
2 S 40 -
® 04 - S
F] 30 A
g 0,2 - 20 A
x ’
10 -
0 A 0 A
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

Zdroj: autor
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Obriazek 10 — Stykova kriZovatka bez odbocovaciho pruhu: zavislost TTC podle nariistu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Styk. K. BOP Styk. K. BOP
1 - 2000 -+
%08 -
£ 1500 -
S 06 %
5 £ 1000 -
04 - S
g
502 500 -
0 - 0 -
005 115 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 354 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Styk. K. BOP Styk. K. BOP
1 - 180 -
- 160 -
g 0.8 1 140 -
3 . 120 -
= 06 7 3 100 -
2 £ 80 -
04 - S
g 60 -
302 - 40 1
20 -
0 - 0 -
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Styk. K. BOP Styk. K. BOP
17 120 -
g 0,8 n 100 T
-S 80 .
S 06 - 5
5 £ 60 -
T 0,4 - 3
o 40 -
£
2 02 1 20 -
0 A 0 A -
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 051 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

Zdroj: autor
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Obriazek 11 — Prisecna kiiZovatka s odbo¢ovacim pruhem: zavislost TTC podle naristu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Prus. K. OP Prus. K. OP
1 - 450 -
- 400 -
é‘ 0,8 - 350 -
3 . 300 -
‘= 0,6 § 250 -
2 % 200 -
x 0,4 - "
g 150 -
302 - 100 -
50 A
—
0 - 0 T T T T T T T T
0 05 115 2 25 3 35 4 45 0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Prus. K. OP Prus. K. OP
1 - 300 -
‘g 0,8 a 250 T
£ 200 A
S 06 - 5
5 £ 150 -
- 0[4 i [}
3 * 100 -
£
202 - 50 -
y 4
0 - 0 —rrrrrrreeeT
0 05 1 15 2 25 3 35 4 45 0 051 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Prus. K. OP Prus. K. OP
1 - 160 -
% 05 140 -
£ 120 A
S 06 - % 100 |
5 £ 80 -
504 - S 60 -
£
Eo2- 40 - -
20 1 7
0 0 trrererrrrrren
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 051 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

Zdroj: autor
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Obrazek 12 — Prisecna kriZovatka bez odbocovaciho pruhu: zavislost TTC podle naristu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Prus. K. BOP Prus. K. BOP
1 - 1200 -
g 0,8 - 1000 -
L -
2 06 5 800
5 £ 600 -
® 0,4 - 3
3 400 -
£
2 02 1 200 -
0 - 0 -
005 115 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 354 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Prus. K. BOP Prus. K. BOP
1 - 160 -
%05 140 -
£ 120 -
S 0,6 - £ 100 -
5 £ 80 -
504 - S 60 -
g
502 40 -
20 -
0 - 0 - y
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Prus. K. BOP Prus. K. BOP
1 - 100 -
208 - 80 -
£
S 0,6 % 60 -
= o
2 s
& 04 & 40 -
=]
£
302 - 20 -
0 i LI 0 T b T T T T T TTI T T T I T T I T T TIroIrIrI T T
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 051 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

Zdroj: autor
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Obriazek 13 — Mala okruzni kiiZovatka D = 27 m: zavislost TTC podle narustu intenzity a zkoumané

oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

MOK 27 MOK 27
1 - 6000 -
*é 08 - 5000 -
1] 4000 -
5 0,6 - g
5 £ 3000 -
=] 0[4 i Q
3 " 2000 -
£
2 02 1 1000 -
0 - 0 -
0 05 115 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
MOK 27 MOK 27
1 - 900 -
- 800 -
§ 0,8 - 700 -
3 . 600 -
= 0,6 § 500 -
2 % 400 -
c 0,4 - Yo
E 300 A
3 0,2 - 200 -
100 -~
0 — O i ITTTTTTT T I T I T T T T T T TTITITTTITTIrITITIm11
0 05 1 15 2 25 3 35 4 45 0 051 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
MOK 27 MOK 27
1 - 30 ~
‘g 0,8 i 25 7
5 20 .
2 0,6 - %
5 £ 15 -
® 0,4 - 3
3 *~ 10 -
£
S 0,2 A 5
0 - 0 -
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

Zdroj: autor

34



Obrazek 14 — Okruzni kfiZzovatka D = 50 m: zavislost TTC podle nartstu intenzity a zkoumané oblasti

(bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

0,6 -

OK 50 OK 50
1 - 6000 -
g 0,8 - 5000 -
] 4000 -
S 06 1 3
£ ; € 3000 -
- 0,4 i ()]
5 *® 2000 -
£
2 02 1 1000 -
0 B EREE 0 ATTT T T I T T T T T T AT T TITTTTTTIT T I T T T IrIrIIm1
005 115 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 354 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
OK 50 OK 50
1 - , 800 -
208 - / 700 -
£ 600 -
S 06 - % 500 1
IS £ 400 -
B 04 - S 300 -
=]
£ 4
502 200
100 - i
0 ~Frrrremreeem 0 -+ rerrreeeer
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
OK 50 OK 50
1 - 60 -
50 - /\
40 - A\

0,4 -
20 -

0,2 10

Kumulativni éetnost
o
o (o]
Cetnost
w
o o

005 1 15 2 25 3 35 4 45 0051 15 2 25 3 35 4 45

Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

Zdroj: autor
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Déleni podle nariustu intenzity (TTC podle typu kiiZovatky a zkoumané oblasti)

Legenda:

e Styk. K. OP
e Styk. K. BOP
Prus. K. OP
= Prus. K. BOP
MOK 27
= 0K 50

Obrazek 15 — Zavislost TTC jednotlivych typi kfiZovatky na naristu intenzity: oblast bez hranic

| =1400
1 1600 -
- / 1400 -
(7] -
g 038 1200 -
L
:g 0,6 - ‘g 1000 -
5 £ 800 -
E 0,4 - ] 600 -
=]
£ 4
S0z 400
200 -
0 A 0 A TR T T
005 115 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
1=1600
1 2500 -
208 - 2000 -
s
(]
8 06 - % 1500
£ 2
2 =
T 04 - 3 1000
=]
£
302 - 500
0 = 0 TTTTTTTTITTTTITTITITITITIroITITTI
005 115 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
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1=1800 1=1800
1 - 3500 -
3000 -
208 -
.g 2500 -
S 06 - ‘g 2000 -
>
%04 - 3 1500 -
§ o 1000 -
x v 500 -
0 - 0 -
005 1 15 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
1=2000 1=2000
1 5000 -
208 - 4000 -
s
(]
' 0,6 - % 3000 -
E 2
2 =
& 04 & 2000 -
>
£
302 - 1000 -
0 - 0 -
005 1 15 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
1=2200 1=2200
6000 -
7 5000 -
2
- .
3 " 4000
5 £ 3000 -
® S
S 2000 -~
£
2 1000 -
0 -
005 1 15 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

Zdroj: autor
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Obrazek 16 — Zavislost TTC jednotlivych typa kiiZovatky na naristu intenzity: hranice 20 m

I =1400 I =1400
1 - 250 -
)
20,8 - 200 -
&
C 0,6 % 150 -
e ]
2 s
& 04 & 100 -
>
£
302 - 50 -
o~ —
0 - 0 -
0 05 1 15 2 25 3 35 4 45 0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
1=1600 1=1600
350 -
- 300 A
(7]
o
..g 250 -
e}
- g 200 -
.2 =)
i 3 150 -
g 100 - /-\
=]
b 50 - ;
0 -
005 1 15 2 25 3 35 4 45 0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
1=1800 1=1800
600 -
q‘;; 500 T
2
- .
kT " 400
5 £ 300 -
] S
] 200 A
£ —
2 100 -
0 -
005 1 15 2 25 3 35 4 45 005 1 15 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
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Kumulativni cetnost

1 =2000 I =2000

700 -
600 -
500 -
400 -
300 -
200 -+
100 -

0 .
0051 15 2 25 3 35 4 45 0051 15 2 25 3 35 4 45

Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

Cetnost

Kumulativni ¢etnost

1 =2200 1=2200

1 - 900 -
800 -
0,8 - 700 -
600 -
500 -
400 -
300 -
0,2 - 200 -
100 -
0 - 0 -

005115 2 25 3 35 4 45 0051 15 2 25 3 35 4 45

Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]

o
D
Cetnost

Zdroj: autor
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Obriazek 17 — Zavislost TTC jednotlivych typi kfiZovatky na naristu intenzity: hranice 0 m

I =1400 I =1400
1 - 60 -
-t -
208 - >0
5 40 .
206 %
5 £ 30 -
s 0,4 - 3
3 20 -
£
2 02 - 10 -
0 i TITTTTTTTT I T I T TIITITIIm1 O i aRRm TIITTTTTTT T I I T T I I IITTITITIrTIIm1
0 05 115 2 25 3 35 4 45 0 05115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
1=1600 1=1600
1 - 100 -
208 - 80 -
&
C 0,6 % 60 -
e ]
2 s
& 04 - & 40 -
>
£
302 - 20 -
0 i TITTTTTTTIT I T T ITTITTIITITIIm1 0 i TOITTTTTTIT I T I I T T IrIIrIrrrrn
0 05 115 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
1=1800 1=1800
1 - 140 -
120 -+
208 -
,g 100 -
:; 0,6 - § 80 -
2 s
B 04 - 3 60 1
§ . 40 -
z 20 -
0 i TUITTTTITT I T I T I T I I IrIrrrrrrn 0 i TETITTTTT I T I T T I T T I IrrIrrrIn
0051 15 2 25 3 35 4 45 005115 2 25335445
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
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1=2000 1=2000
1 - 160 -
%05 140 -
£ 120 -
0 0,6 - £ 100 -
5 £ 80 -
E 0,4 - >8 60 -
g
S0z 40 -
20
0 i TIITTTTTTTIT I I I IIrIrIIn1 0 i TROTTTTTT I T T T I Irrrrn
005115 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
1=2200 1=2200
1 4 160 -
- 140 -
(7] .
8 0,8 120 -
3 2 100 -
0,6 - 8
5 £ 80 -
E 0,4 - >8 60 -
g
So2 40 -
20 -
O i TTTTTTTTI T T T T T I T IIIIIrIrIrrInn 0 i TOLLITTTT I T T T I I ITIrIrrIrIn
005 1 15 2 25 3 35 4 45 005115 2 25 3 35 4 45
Time to collision TTC [s] Time to collision TTC [s]
Zdroj: autor
B.6. Rozbor zdakladnich ukazatelit PET

Déleni podle typu kifiZovatky (PET podle nariistu intenzity a zkoumané oblasti)

Legenda: | [voz/hod]

1=1400
I=1600
1=1800
e |=2000
—|=2200
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Obriazek 18 — Stykova kfiZovatka s odbocovacim pruhem: zavislost PET podle narustu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Styk. K. OP Styk. K. OP
1,2 300 -
% 1 - 250 A
o
2 0,8 - 200 -
>8 ’ -
506 - £ 150 -
® S
S 0,4 - 100 -
£
202 - 50 -
0 T O oo T T T T T T A T e
ONnN " N NN MW < N Wnmwmwo OMnN-aHInNn AN MW BN WO
o — ~ o < ) o — ~ o < 7o)
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
Styk. K. OP Styk. K. OP
1,2 - 160 -
201 - 140 -
e 120 -
- u
308 2 100 -
So6 - £ 80 -
Z 3 60 -
E 0,4 -
S 0s | 40 +
=5 20
0 i O v I T
OMNnN 4 N NI MW <E N WNnWmwo OMN A N NI MWL W W O
o — ~ o < ) o — ~ o < 7o)
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
Styk. K. OP Styk. K. OP
1,2 100 -
g 1 80 -
S 08 -
g 2 60 -
So6 - £
- ()]
40 +
304 - ©
£
202 - 20 -
[0 I O virmm T I T
ONnN A MM AN MW N Wnwnw o OMNnN-HIn NI MM WO
o — ~ o < ) o — ~ ) < o)
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]

Zdroj: autor
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Obriazek 19 — Stykova kfiZovatka bez odboc¢ovaciho pruhu

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

: zavislost PET podle naristu intenzity a

Styk. K. BOP Styk. K. BOP
1,2 - 1000 -
- 4
z 1 800 -
L0038 -
8 % 600 -
506 - £
- [J]
400 -
304 - ©
€
202 - : 200 -
0 T 0 NN RN NN NN RN RN RN NN RN RN RN RN RNyl
OMNnN " N NI MW N WO
S = N & < 0051152253354455556
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
Styk. K. BOP Styk. K. BOP
1,2 - 250 -
g 1- 200 -
s 08 -
8 % 150 -
506 - £
- Q
100 -
304 - "
€
202 - 50 -
0 T T T 0 TR IR R RR R LR LRRRARRRRRRRR RN RRRRRRRRRRRRRR AR LR
o — (g\] (a2} < wn o — N (a2} < LN
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
Styk. K. BOP Styk. K. BOP
1,2 - 160 -
2 1 - 140 -
2 120 -
= i
8 08 5 100 -
S 06 £ 80 -
& S 6o -
?E; 0,4 -
S 0s 40 -
=5 20 -
—— ~- —l
O v T T T 0 wwmmn
o — o~ o < n o — o~ o < LN
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
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Obriazek 20 — Priusecna kiiZovatka s odbocovacim pruhem: zavislost PET podle naristu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Prus. K. OP Prus. K. OP
1,2 - 500 -
g 1- — 400
c
® 0,8 -
- 3 300 -
506 1 £
® 8 200 -
304 - ©
€
202 - 100 -
0 T O oo o T I I T T T T T T T I I T I I rm
ONnN 4 1M AN MW N Wn wn o ON A N NN MWL T W W O
=) — ~ %) < 7o) o — ~ %) < 7o)
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
Prus. K. OP Prus. K. OP
1,2 - 350 -
s 1 300 -
2 // 250
% 08 - ) |
>Q v
= 2 200 -
> 016 T 5
£ % 150 -
S 04 - "
g 100 -
20,2 - 50 -
0 -Frrerrrrm O T T I T T I T
ONnN A M AN MW W Www o OMN A N NI MWL W W O
o — ~ %) < 7o) o — ~ %) < 7o)
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
Prus. K. OP Prus. K. OP
1,2 - 250 -
2 1- 200 -
S 08 -
S % 150 -
5 06 - £
- ()]
100 -
304 - ©
€
202 - 50 -
0 4 O T T T T T I I T
ONnN A MM AN MW N Wnwnw o OMN A N NI MWL < N W O
=) — ~ %) < 7o) =) — ~ %) < 7o)
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]

Zdroj: autor
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Obrazek 21 — Priise¢na kiiZovatka bez odboc¢ovaciho pruhu: zavislost PET podle naristu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Prus. K. BOP Prus. K. BOP
1,2 - 600 -
v 1 - 500 -
o
f=
:q-; 018 i / ) 400 |
= V. 2
506 - y £ 300 -
- (]
© Q
S 0,4 - 200 -
£
202 - 100 -
0 T 0 T
OMNnN " N NI MW N WO OMN-aH I AN MmN W WmWn o
o — ~ %) < ) =) — ~ %) < )
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
Prus. K. BOP Prus. K. BOP
1,2 - 200 -
5 1 -
e / 150 -
- |
>8 0’8 k]
‘= 2
506 - £ 100 -
] S
g 0,4 -
50 +
202 - A
7
0 i O i I T T
oOMNnN "4 N NI MHWMS< N WMo OMNHd 1N NI MW N W W O
o =) ~ %) < ) o — ~ %) < )
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
Prus. K. BOP Prus. K. BOP
1,2 140 -
s 1 - 120 -
g 100
£ 0,38 - 1
Q k]
o 2 80 -
S 06 - £
B @ 60
304 - ©
g 40
2 0,2 - 20 -
p / N e
O i A T T A 0 i
OMNnN 4 N NI MHWM S N W W o ON-H I N MW N WM O
=) — ~ %) < ) o — ~ %) < )
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]

Zdroj: autor
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Obrazek 22 — Mala okruzni kiiZovatka D =27 m: zavislost PET podle naristu intenzity a zkoumané

oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

MOK 27 MOK 27
1,2 - 3000 -+
‘g‘ 1 S 2500 -
f=4
T 08 - 2000 -
2 1
€06 - £ 1500 -
® S
S 04 - 1000 -
£
202 - 500 -
0 o 0 '||||||||||74WWWWW
ONnN " N NN MW < N Wnmwmwo
s - ~ s <« " 0051152253354455556
Post encroachment time PET [s] Post encroachment time PET [s]
MOK 27 MOK 27
1,2 - 1200 -
B 14 1000 -
g 0,8 1 800 -
2 2
£ 06 - £ 600 -
s S
S 04 - 400 -
£
202 - 200 -
0 oo 0 RN RN RN RN NN RN RN RN RN RN RN RRRRR RN R}
OMNnN 4 N NI MW <E N WNnWmwo
S o & & < o 0051152253354455556
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Obrazek 23 — Okruzni kfiZzovatka D = 50 m: zavislost PET podle narustu intenzity a zkoumané oblasti

(bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)
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Déleni podle nariustu intenzity (PET podle typu kiiZovatky a zkoumané oblasti)

Legenda:

e Styk. K. OP
e Styk. K. BOP
Prus. K. OP
= Prus. K. BOP
MOK 27
= 0K 50

Obrazek 24 — Zavislost PET jednotlivych typa kiiZovatky na naristu intenzity: oblast bez hranic
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Obrazek 25 — Zavislost PET jednotlivych typu kFiZovatky na naristu intenzity: hranice 20 m
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Post encroachment time PET [s]
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Obriazek 26 — Zavislost PET jednotlivych typu kFiZovatky na naristu intenzity: hranice 0 m
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B.7. Rozbor zakladnich ukazatelit MaxDeltaV

Déleni podle typu kiiZovatky (MaxDeltaV podle nariistu intenzity a zkoumané oblasti)

Legenda: | [voz/hod]

1=1400
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1=1800
e |=2000
—|=2200
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zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Obrazek 27 — Stykova kFiZovatka s odbo¢ovacim pruhem: zavislost MaxDeltaV podle naritistu intenzity a
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Obrazek 28 — Stykova k¥iZovatka bez odbocovaciho pruhu: zavislost MaxDeltaV podle naristu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)
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zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)

Obrazek 29 — Priise¢na kiiZovatka s odbo¢ovacim pruhem: zavislost MaxDeltaV podle naristu intenzity a
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Obrazek 30 — Priise¢na kiiZovatka bez odboc¢ovaciho pruhu: zavislost MaxDeltaV podle naristu intenzity

a zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)
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Obrazek 31 — Mala okruzni kiiZzovatka D =27 m: zavislost MaxDeltaV podle naristu intenzity a

zkoumané oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)
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Obrazek 32 — Okruzni kfiZovatka D = 50 m: zavislost MaxDeltaV podle nartstu intenzity a zkoumané

oblasti (bez hranic, hranice 20 m a hranice 0 m)
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Déleni podle naristu intenzity (MaxDeltaV podle typu kiiZovatky a zkoumané oblasti)

Legenda:

e Styk. K. OP

e Styk. K. BOP
Prus. K. OP

= Prus. K. BOP

Obrazek 33 — Zavislost MaxDeltaV jednotlivych typu kifiZovatky na narustu intenzity: oblast bez hranic
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Obrazek 34 — Zavislost MaxDeltaV jednotlivych typu kfiZovatky na naristu intenzity: hranice 20 m
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Obriazek 35 — Zavislost MaxDeltaV jednotlivych typu kfiZovatky na naristu intenzity: hranice 0 m

| =1400 | =1400
1 - 250 -
208 - 200
£
()]
0,6 - § 150 -
S £
® 0,4 - & 100 -
S
€
302 - 50 -
0 T T T T T T T T T T T 1 0
5 30 55
maxDeltaV [km/h] maxDeltaV [km/h]
1=1600 1=1600
1+ 600 -
%03 - 500
"E 400
506 - I3
5 £ 300
- 0’4 i ()]
3 * 200
€
2 02 7 100
0 T T T T T T T T T T T 1 0
5 30 55
maxDeltaV [km/h] maxDeltaV [km/h]
1=1800 1=1800
1 800 -
% o4 700 -
(7] 4
g % 600
S 06 g 500
s £ 400
5 04 - / S 300
=]
€
Eo2 200
100
0 T T T T T T T T T T T 1 0
5 30 55
maxDeltaV [km/h] maxDeltaV [km/h]

64



'

Kumulativni cetnost

1 =2000 I =2000

1400 -
1200 -
1000 -
800 -
600
400
200

Cetnost

(2}

maxDeltaV [km/h] maxDeltaV [km/h]

Kumulativni ¢etnost
«

1 =2200 I =2200

1400 -
1200 -
1000 -
800 -
600 -
400 -
200 -

Cetnost

(2}

30 55 5 30 55
maxDeltaV [km/h] maxDeltaV [km/h]

Zdroj: autor

65



B.8. Vyhodnoceni bezpecnosti modelit kiiZovatek a zdavaZnosti

konflikti

B.8.1. USZ (Uniform Severity Zone) vyhodnoceni

Tabulka 9 — USZ vyhodnoceni po¢tu konfliktd v zavislosti na intenzité na vjezdech

Uniform Severity Zone - USZ (1=1400)
Uspotradani krizovatek 0 1 2 3 4 5 6 |USZ1+(I=1400)

Prus. K. OP 652

MOK 27 3846

Uniform Severity Zone - USZ (1=1600)
2 3 4 5 6 |USZ1+(1=1600)

Usporadani kfizovatek 0 1

Prus. K. OP 1452 236 163 64 7 2 1 1.687
MOK 27 5985 504 419 94 2 0 0 1.602

Uniform Severity Zone - USZ (1=1800)
2 3 4 5 6 |USZ1+(1=1800)

Usporadani kfiZzovatek 0 1

329 234

Uniform Severity Zone - USZ (1=2000)
2 3 4

Usporadani krizovatek 0 1 5 6 |USZ1+(1=2000)

235 143 59 7 3 0 1.658

482 372 107 0O 0 0 1.610
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Uniform Severity Zone - USZ (1=2200)

Usporadani kfizovatek 0 1 2 3

B.8.2. CL -

DST (Conflict Level -

vyhodnoceni
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Zdroj: autor

Deceleration-to-Safety Time)

Tabulka 10 — CL - DST vyhodnoceni po¢tu konfliktii v zavislosti na intenzité na vjezdech

CL DST (1=1400)

0 1 2 3 4

Usporadani kfizovatek

CL 1+ (DST) (I1=1400)

CL 2+ (DST)
(1=1400)

Prus.K.OP | 75 259 511 81 23 1.849 2.207

MOK 27 887 1387

CL DST (1=1600)

1952 358 38 1.745 2.185

CL 1+ (DST) (1=1600)

Usporadani kfizovatek

CL 2+ (DST)
(1=1600)

Prus. K. OP 283 573 848 183 38 1.809 2.242
MOK 27 1638 2183 2580 544 59 1.717 2.208
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CL DST (1=1800)

Uspotradani krizovatek

1 2 3 4 |CL1+(DST)(1=1800)

CL 2+ (DST)
(1=1800)

Prus. K. OP 856 1005 1267 282 46 1.757 2.234
MOK 27 2818 3034 2922 747 73 1.684 2.239

CL DST (1=2000)

CL 2+ (DST)

0 1 2 3 4 |CL1+(DST)(I=2000) (1=2000)

Usporadani kfiZzovatek

Prus. K. OP 1848 1552 1139 323 43 1.626 2.272
MOK 27 4219 3565 3226 886 96 1.680 2.256

CL DST (1=2200)

CL 2+ (DST)

0 1 2 3 4 |cL1+(DST)(1=2200) (1=2200)

Usporadani kfizovatek

Prus. K. OP 1819 1463 1104 295 38 1.623
MOK 27 5244 4132 3219 1004 92 1.651

Zdroj: autor

B.8.3. TCS Score (Total conflict severity score) vyhodnoceni

Hodnota ACS (Average Conflict Severity) odpovida veli¢iné TCS Score (Total Conflict
Severity Score). ACS predstavuje obecné znaceni pouzivané v nasledujici metodice ICI
(Intersection Conflict Index), ktera pouziva pro hodnoceni zdvaznosti jednotlivych konfliktt

metodu TCS Score.
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Tabulka 11 — CL - DST vyhodnoceni po¢tu konflikti v zavislosti na intenzité na vjezdech

TCS Scorel (1=1400)

1 2 3 4 5 6 | ACS1 (1=1400)
Prus. K. OP 528 347 67 5 2 0 1.531
MOK 27 3737 750 127 8 0 0 1.222
% z celku 74.87% 20.99% 3.68% 0.41% 0.05% 0.00%
TCS Scorel (1=1600)
1 2 3 4 5 6 ACS1 (I=1600)

Prus. K. OP 1087 715 104
MOK 27 5723 1066 194
% z celku 74.38% 21.42% 3.54% 0.56% 0.09% 0.00%
TCS Scorel (1=1800)
1 2 3 4 5 6 ACS1 (1=1800)
Prus. K. OP 2247 959 219 28 2 1 1.432
MOK 27 8141 1205 210 38 0 0 1.181
0O 80.02% 15.94% 3.45% 0.51% 0.06% 0.01%
TCS Scorel (1=2000)
1 2 3 4 5 6 ACS1 (1=2000)
Prus. K. OP 3691 908 273 31 2 0 1.317
MOK 27 10256 1312 347 76 1 0 1.187
% z celku 82.89% 12.74% 3.62% 0.68% 0.05% 0.01%
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TCS Scorel (1=2200)

1 2 3 4 5 6 ACS1 (1=2200)
Prus. K. OP 3544 841 285 44 3 2 1.332
MOK 27 12210 1209 208 64 0 0 1.133

% z celku 86.39% 10.26% 2.70% 0.60% 0.04% 0.01%

Zdroj: autor

B.8.4. ICI (Intersection Conflict Index) vyhodnoceni

Tabulka 12 — Vyhodnoceni pro ICI 1 a uréeni hranic indexu konfliktnosti

ICI 1 (I = 1400)
AHC/TEV  ACS1 ICl hodnoceni

Prus. K. OP 29.66 1.53

X=AHC/TEV Y=ACS1

MOK 27 144.44 1.22 24.48 1.24

113.69 1.52

ICI 1 (I = 1600)
AHC/TEV  ACS1 ICl hodnoceni

Prus. K. OP
X=AHC/TEV Y=ACS1
MOK 27 1.22 47.14 1.25

176.50 1.48

ICI 1 (I=1800)
AHC/TEV ~ ACS1 ICl hodnoceni

Prus. K. OP 96.00 1.43
X=AHC/TEV Y=ACS1

MOK 27 266.50 1.18 62.83 1.20

221.07 1.37
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ICI 1 (I=2000)
AHC/TEV  ACS1 ICl hodnoceni

Prus. K. OP 122.63 1.32

MOK 27 299.80 1.19

ICI 1(I = 2200)
AHC/TEV  ACS1 ICl hodnoceni

Prus. K. OP 107.25 1.33
MOK 27 311.16 1.13

X=AHC/TEV Y=ACS1

53.47
251.19

1.19
1.35

X=AHC/TEV Y=ACS1

36.49
253.78

1.14
1.36

Tabulka 13 — Vyhodnoceni pro ICI4+ 1 a uréeni hranic indexu konfliktnosti

ICI4+ 1 (I = 1400)
AHC/PEV  AHC4+ 1/PEV ICl hodnoceni

Prus. K. OP 75.98
MOK 27 370.06

ICI4+ 1 (I = 1600)
AHC/PEV  AHC4+ 1/PEV ICI hodnoceni

Prus.K.OP | 154.12

MOK 27 560.77
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Zdroj: autor

X = AHC4+/PEV Y = AHC/PEV

0.51 71.45
1.19 293.22

X = AHCA+/PEV Y = AHC/PEV

1.30 135.96
2.66 454.86




ICI4+ 1 (I = 1800)
AHC/PEV ~ AHC4+ 1/PEV ICI hodnoceni

Prus. K. OP 230.91

MOK 27 641.03

ICl4+ 1 (I = 2000)
AHC/PEV ~ AHC4+ 1/PEV ICl hodnoceni

Prus. K. OP 283.19
MOK 27 692.36

ICI4+ 1 (I = 2200)
AHC/PEV  AHC4+ 1/PEV ICl hodnoceni

Prus. K. OP 240.82

MOK 27 698.67
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X = AHC4+/PEV Y = AHC/PEV

1.64 169.53
2.51 535.13

X = AHC4+/PEV Y = AHC/PEV

1.79 139.28
3.64 582.03

X = AHC4+/PEV Y = AHC/PEV

1.59 93.53
2.77 571.13

Zdroj: autor




Obriazek 36 — Zobrazeni rozdéleni vysledku ICI jednotlivych typu kiiZovatek na naristu intenzity
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Zdroj: autor
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Obriazek 37 — Vyhodnoceni pro ICI 1 a ICI4+ 1 p¥i naristu intenzity dopravy
Legenda:
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C. Variantni navrh aprav okruzni k¥izovatky ,,U Globusu*

C.1. ROC Score — ¢etnosti MaxDeltaV

Uvedené cetnosti MaxDeltaV u jednotlivych konflikti slouzi k vyjadfeni mezi hrani¢nich

hodnot pro hodnoceni ROC Score.

Tabulka 14 — Cetnosti MaxDeltaV pro viechny typy uspoiadani OK ,,U Globusu*

Tridy MaxDV K ¢etnost  Kumul %
5 118453 81.76%
10 134150 92.59%
15 139621 96.37%
20 142113 98.09%
25 143689 99.17%
30 144518 99.75%
35 144694 99.87%
40 144819 99.95%
45 144864 99.98%
50 144876 99.99%
55 144886 100.00%
60 144887  100.00%

Obriazek 38 — Histogram MaxDeltaV pro vSechny typy usporadani OK ,,U Globusu*

Zdroj: autor
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Tabulka 15 — Cetnosti MaxDeltaV pro OK 1 pruh, OK 2 pruhy a OK Spiral

Tfidy Cetnost Kumul. %
5 23099 70.93%
10 5419 87.57%
15 2146 94.16%
20 855 96.78%
25 613 98.66%
30 301 99.59%
35 69 99.80%
40 41 99.93%
45 13 99.97%
50 5 99.98%
55 6 100.00%
60 0 100.00%
Dalsi 0 100.00%

Tfidy Cetnost Kumul. %
5 55978 87.7%
10 4932 95.4%
15 1593 97.9%
20 630 98.9%
25 396 99.5%
30 236 99.9%
35 41 99.9%
40 29 100.0%
45 17 100.0%
50 1 100.0%
55 3 100.0%
60 0 100.0%
Dalsi 0 100.0%
C.2.

TCS Score — zavislost vybéru tiid ACS X+

TFidy Cetnost Kumul. %
5 39376 81.25%
10 5346 92.28%
15 1732 95.85%
20 1007 97.93%
25 567 99.10%
30 292 99.70%
35 66 99.84%
40 55 99.95%
45 15 99.98%
50 6 100.00%
55 1 100.00%
60 1 100.00%
Dalsi 0 100.00%

Zdroj: autor

Porovnani vybéru tfid pro hodnoceni bezpecnosti kiizovatek S pouzitim dvou charakteristik

hodnoceni TTC Scorel (metoda pouZivand na pfimé méfeni) a TCS Scorel,5 (metody

navrzena pro vyhodnoceni konfliktli pomoci simulacnich metod). Nasledujici tabulka uvadi

prumérnou konfliktnost (ACS) pro jednotliva uspotadani OK.

Tabulka 16 — Vysledky hodnoceni podle vybéru t¥id zavaznosti u OK ,, U Globusu*

ACS1 1+ ACS1 2+ ACS1 3+ ACS1 4+ ACS1.5 1+ ACS1.5 2+ [ACS1.53+ |ACS1.54+
1.163 2.302 3.161 4.113 1.541 2.388 3.503 4.200
1.389 2.328 3.150 4.190 1.870 2.686 3.565 4.198
1.251 2.328 3.115 4.092 1.653 2.506 3.533 4.181

Zdroj: autor

Vysledky sledovanych hodnoceni ACS X+ je znazornéno V nasledujicich grafech. Hodnota

»X+“ vyjadiuje konflikty zahrnuté v urceni primérné zavaznosti konflikti (ACS) s bodovym

hodnocenim X a vice.
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Obrazek 39 — Vysledky ACS X+ pro TCS Scorel
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Obrazek 40 — Vysledky ACS X+ pro TCS Scorel,5

ACS1.5 1+ ACS1.5 2+
2,000 2,800
2,700
1,800 2,600
1,600 2,500
2,400
1,400 2,300
1,200 2,200
2,100
1,000 2,000
OK 1 pruh OK?2 pruhy OK Spiral OK 1 pruh OK2 pruhy OK Spiral
B OK1pruh ®mOK2pruhy = OK Spiral B OK1pruh ®EOK2pruhy = OK Spiral
ACS1.5 3+ ACS1.5 4+
4,000 4,250
3,500 4,200
4,150
3,000
4,100
2,500 4,050
2,000 4,000
OK 1 pruh OK2 pruhy OK Spiral OK 1 pruh OK?2 pruhy OK Spiral
B OK1pruh mOK?2pruhy = OK Spiral B OK1pruh BOK?2pruhy = OK Spiral

Zdroj: autor

Obrazek 41 — Grafické znazornéni vyhodnoceni ACS X+ pro TCS Scorel
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Zdroj: autor
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Obriazek 42 — Grafické znazornéni vyhodnoceni ACS X+ pro TCS Scorel,5
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Zdroj: autor
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D. Méreni rychlostni charakteristiky dopravniho proudu na OK

D.1. Data z méreni charakteristiky dopravniho proudu rucnim

radarem

Meéfeni ze dne: 10. 11. 2013 9:00 hod

Legenda popist drah a paprski:
e cCerna — osobni vozidla

e (ervena — tézka nakladni vozidla

Tabulka 17 — Zaznamy z méfeni rychlosti [km/h] ruénim radarem na MOK D = 27m

MOK (D=27m)
Pfimy Pravé Levé

1 35 31 28
2 33 29 27
3 28 30 25
4 28 36 28
5 35 31 23
6 38 24 20
7 21 25 23
8 33 30 21
9 36 29 27
10 38 29 29
11 25 30 30
12 28 25 31
13 29 26 28
14 25 27 18
15 20 24 28
16 25 28 27
17 25 27 24
18 38 28 25
19 30 33 27
20 25 35 30
21 23 25 27
22 21 33
23 29 16

24 33
Rychlost 29.21 28.67 25.87

Zdroj: autor
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Tabulka 18 — Zaznamy z méFeni rychlosti [km/h] rué¢nim radarem na OK D = 50m

OK (D=50m)
Pfimy Pravé Levé
1 33 30 30
2 36 28 26
3 27 24 28
4 32 29 29
5 32 33 27
6 29 32 26
7 31 30 25
8 32 30 32
9 27 29 29
10 28 30 25
11 26 32 31
12 25 28 29
13 33 30 33
14 33 32 25
15 29 25 30
16 33 30 28
17 31 27 29
18 33 34 24
19 25 34 30
20 31 28 28
21 25 34
22 33 29
23 33
24 38
Rychlost 30.63 29.91 28.20

Zdroj: autor

D.2. Data z méreni charakteristiky dopravniho proudu “pdatym kolem

Méfeni ze dne: 4. 12. 2013 15:00 hod
Legenda popisu drah a paprsku:
e modra —pfiblizovani ke vjezdu OK
e cCervena - prajezd OK a jizda na okruhu

e zelena  —vyjezd z OK a pfizpisobeni rychlosti dopravnimu proudu
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Obrazek 43 — Schéma méfeni charakteristiky dopravniho proudu ,,patym kolem“ OK ,,U Globusu*
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Zdroj: autor

Obriazek 44 — Zaznamy z méreni plovoucim vozidlem (1 - 12 méfeni)
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