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1. Definuje zadání DP dostatečně jasný odborný problém, který diplomant řešil?

Zadání diplomové práce jasně definuje problematiku určenou k řešení. Student se ve své práci měl zabývat návrhem elektronické stabilizace směru letu letadla, zestudovat problematiku senzoriky a řízení. Dále měl provést rešerši dostupných otevřených řešení, ze kterých mohl ve svém řešení vyjít. Cílem práce měl být návrh, konstrukce a oživení regulátoru směru letu stabilizující letadlo všech osách.
2. Jaká tvořivá činnost a uplatnění jakých metod (příslušejících navazujícímu magisterskému studiu) bylo od diplomanta požadováno?

Pro řešení diplomové práce bylo potřeba uplatnit znalosti z oblasti řízení a automatizace, mikroprocesorové techniky, zpracování signálů a přenosové techniky.
3. Co diplomant při vypracování své DP vytvořil?

Student v teoretické části práce sepsal výchozí podmínky pro návrh stabilizátoru letu, popsal způsob měření úhlů a úhlových rychlostí, sběrnice a signály používaných u senzorů, ale i v modelech letadel. Malou část teoretické práce věnoval popisu hotových řešení, která jsou volně dostupná na internetu. V praktické části student navrhl měření úhlové rychlosti, zpracování signálů z modelářského přijímače a buzení servomotorů. Dále ověřil funkčnost senzoru, otestoval jednotlivé módy měření, navrhl zpracování dat a regulační smyčku pro eliminaci nechtěné úhlové rychlosti. Po odladění chyb a nastavení parametrů vznikl regulátor schopný eliminovat nechtěné stáčení letadla v libovolné ose, který byl následně testován.
4. Jakým způsobem prokázal diplomant správnost navrhnutého řešení problému?
Správnost návrhu student ověřoval funkčními testy a obrazový materiál se záznamy letu s a bez regulátoru jsou součástí práce.
5. Je text diplomové práce zpracovaný tak, aby Vám umožnil odpovědět na otázky 1 -  4?

Text diplomové práce je po formální a stylistické stránce zpracován velmi dobře. Práce je psaná srozumitelnou formou a praktická část je snadno pochopitelná. Části praktické části práce mohou sloužit jako průvodce pro zapojení a použití popisovaných komponent, jako je inerciální senzor mpu6050. Samotné práci by pomohl podrobnější úvod do problematiky RC letadel, jak v teoretické části, tak podrobnější popis zapojení regulátoru do systému v praktické části. Teoretická část měla obsahovat rešerši komunitních řešení, která je velmi stručná a spíše přehledová, ale vzhledem k systému, který student navrhl kompletně od začátku bez využití otevřených projektů jako základu, nemá rešerše pro výsledek význam a slouží spíše jako přehled  možností.
6. Které nejasnosti vyskytující se v DP by měl diplomant objasnit při obhajobě a jaké jsou

Vaše další připomínky k DP?
Z hlediska kontroly plagiátorství systém naznačil 97% shody, samotná psaná práce má maximální shodu menší něž 5 procent, zbytek souborů, které mají větší míru shody, jsou většinou konfigurační soubory vývojového prostředí, které do projektu vkládá Atmel studio automatizovaně a příliš se mezi projekty neliší. Za zmínku například soubor Stabilizace_2560_ntb.map, který má až 65% shodu obsahující data linkeru, soubory s koncovkou *.d, které obsahují umístění linkovaných knihoven, nebo eagle.epf s 97% shodou, což je konfigurační soubor návrhového systému. Vzhledem k menší než 5% shodě psané práce, a žádné nalezené shodě ve zdrojových kódech, se dá o práci s jistotou říci, že se nemůže jednat o plagiát. Plagiátorství se dá vyloučit i na základě znalosti průběhu tvorby práce a způsobu vedení konzultací se studentem.
K práci bych měl jednu připomínku/otázku, práce dokazuje správnost chování regulátoru na obrazové informaci skládaného obrázku, bylo by možné ukázat krátký úsek ve formě videa, aby bylo vidět chování (pouze potřebný úsek videa, ne dlouhý záběr), zároveň jak složité by bylo získat data z letu, a jaký datový tok by se dal očekávat, pokud bych chtěl data získávat přenosem online pomocí rádiového přenosu?

7. Jakou známku vzhledem k hodnocení podle bodů 3 – 6 navrhujete?
Práce splnila zadání, a proto ji doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikační stupeň B
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