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	Splnění cílů práce

	Cílem práce bylo navrhnout a aplikovat metodu, která umožní na základě umístění pólů uzavřeného regulačního obvodu vypočítat parametry diskrétního PID regulátoru. Tento cíl práce byl splněn.

	Úplnost a komplexnost řešení, vlastní přínos, náročnost tématu

	Jedná se o klasickou metodu návrhu, ale z pohledu studenta bakalářského studia automatizace tato práce spojuje jednotlivé úlohy od tvorby modelu, přes odvození výpočetních vztahů, simulaci řízení až po aplikaci na reálné soustavě. Student musel jednotlivé úlohy dobře pochopit a umět regulátor také aplikovat.

	Logická stavba práce

	V teoretické části práce jsou uvedeny informace týkající se automatického řízení, regulace, modelu řízené soustavy, PI regulátoru ve spojité i diskrétní verzi a princip metody umístění pólů. V praktické části je provedena identifikace modelu řízené soustavy, a to jako proporcionálního systému prvního a druhého řádu, je vytvořen model pro simulaci řízení v Simulinku a jsou provedeny simulace pro obě verze modelu, v závěru jsou provedeny experimenty na reálném zařízení. V závěru práce jsou diskutovány výsledky.

	Úroveň zpracování rešerše, výsledků a diskuse

	Rešeršní část je na dobré úrovni, výsledky jsou diskutovány korektně.

	Formální zpracování, typografická a jazyková úroveň

	Po formální stránce je práce na dobré úrovni - typograficky i jazykově. 

	Práce s literárními zdroji, úplnost a správnost citací

	Práce obsahuje seznam osmi literárních zdrojů. Bohužel v textu práce chybí odkazy na tyto zdroje. Informace jsou korektní a úplné.

	Další hodnocení a připomínky k práci, aktuálnost tématu, využitelnost v praxi

	Z pohledu praktické použitelnosti se jedná o jednoduchou metodu, která může být snadno použita v praxi.

	Vyjádření k výsledku kontroly původnosti práce

	Nejvyšší míra podobnosti 7,8 % a to zejména s prací Patrika Spejchala, který řešil ve stejný čas bakalářskou práci na téma Řízení laboratorní soustavy spojitým PID regulátorem navrženým pomocí metody umístění pólů. Shoda spočívá v částech obecného popisu metody umístění pólů a v kapitolách zabývajících se simulacemi a aplikací navrženého řešení. Z tohoto důvodu se nejedná o plagiát.



Otázky k obhajobě (max 2):
1. Jak by se změnila formulace úlohy, pokud bychom chtěli určit parametry číslicového PID regulátoru?
2.      
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