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Cílem DP bylo ověřit použitelnost levných jednodeskových počítačů pro realizaci složitějších algoritmů z oblasti řízení. Vedlejším cílem bylo zjistit možnost generování zdrojového kódu v jazyce „C“ z funkcí vytvořených v prostředí MATLAB.
V teoretické části práce se diplomant zabýval zejména popisem spojitých dynamických systémů, diskretizací stavového popisu a návrhem diskrétního estimátoru stavu. V praktické části vytvořil statickou knihovnu jazyka „C“ obsahující funkce pro diskretizaci stavového modelu, výpočet zesílení estimátoru na základě umístění pólů a realizaci vlastního estimátoru stavu. Tyto funkce byly původně napsány v prostředí MATLAB a s využitím toolboxu MATLAB Coder byla vytvořena uvedená knihovna. Diplomant dále vytvořil programové vybavení pro Arduino DUE, které zajišťuje vytvoření spojitého matematického modelu sledované soustavy, přepočet na diskrétní stavový model, výpočet zesílení estimátoru a realizaci experimentu s průběžným měření skutečného a výpočtem estimovaného stavu. Arduino DUE také komunikuje s programem v MATLABu, který zajišťuje přenos parametrů modelu do Arduina, vyčtení výsledů experimentu a jejich vizualizaci. Jako soustava, jejíž stav se estimoval, byla použita sada 5 stejných RC článků. Diplomant změřil dobu provádění jednoho kroku estimace v závislosti na různých variantách vytvoření kódu. Na základě měření určil minimální interval vzorkování estimátoru a následně pak konkrétní hodnoty součástek soustavy.
Diplomová práce obsahuje všechny podstatné informace týkající se řešení zadaného problému. Užitečné jsou zejména informace týkající se omezení na výchozí funkce MATLABu aby bylo možné tyto funkce převést na kód v jazyce „C“. Diplomant průběžně spolupracoval s vedoucím práce, reagoval na připomínky a aktivně řešil dílčí problémy. Včasné zahájení práce a dobrá spolupráce se se umožnila diplomantovi zúčastnit se STOČ v Ostravě, kde se umístil na 3. místě.
V DP v podstatě nejsou překlepy a formální chyby. K obsahové části mám jen poznámku, že by bylo užitečné u popisu vytvořených funkcí uvést jejich plnou syntaxi jak v MATLABu tak v „C“. Další poznámka se týká toho, že v textu není jasně uvedeno, jaký interval vzorkování se při experimentech použil. S tím souvisí i nejasné časové měřítko u Obr. 6.6 na str. 57 ukazujícího změřené dynamické chování estimované soustavy.
K obhajobě navrhuji, aby diplomant zodpověděl tyto otázky:
a) V kapitole 3.3.2 „Stochastický estimátor“ (str. 35) uvádíte bez bližšího vysvětlení kovarianční matici šumu Ns. Vysvětlete její význam.
b) Pro výpočet zesílení estimátoru jste použil metodu umístění pólů. Jak jste volil jejich hodnoty?
c) Byla implementace estimátoru optimalizována z pohledu rychlosti provádění kódu? Byla matice dynamiky estimátoru konstantní nebo se v každém kroku počítala?
Kontrola na původnost práce proběhla automaticky po vložení souborů DP do IS STAG a největší shoda v textu práce menší než 5% potvrzuje původnost práce.
Diplomant splnil všechny cíle a prokázal schopnosti samostatně řešit dílčí problémy. Při práci se dokázal kromě oblasti řízení výborně orientovat i v programování. Proto navrhuji práci k obhajobě s hodnocením 
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v Pardubicích 29. 5. 2018					…………………..………….
								doc. Ing. František Dušek,CSc
