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Cilem prace byl navrh a realizace multifunk¢ni laboratorni métici jednotky, urc¢ené pro meéieni
vybranych fyzikdlnich veli¢in. Diplomant m¢l provést ndvrh a realizaci sady samostatnych
elektronickych méficich jednotek a jednotku pro vizualizaci dat a jejich pfenos do aplikace
osobniho pocitace.

Rozsah predkladané préace je cca 120 stran textu. Kompletni odevzdani prace pak obsahuje,
kromég textu prace ve formatu ,,pdf*, zdrojové kody vytvoieného testovaciho software v
textovém formatu ,,pdfe.

Text prace lze rozdélit na ¢ast teoretickou a praktickou.

V teoretické casti prace diplomant provedl reSer$i na zadané téma. Zpracovani reSerSe je
provedeno v dostateéném rozsahu a dava dobry piehled o konstrukénim feSeni existujicich,
obdobnych, zafizeni. V samostatné kapitole se diplomant vénuje popisu vybraného typu
bezdratové komunikaéni technologie nRF24L01, vyuZité pro pfenos a zpracovani naméfenych
dat centralni jednotkou. Diplomantem byla zvolena vybrana sada monitorovanych fyzikalnich
veli¢in, mezi které patii méteni teploty, hmotnosti, rychlosti a zrychleni.

Prakticka ¢ast DP popisuje postup navrhu a realizace konstruk¢éniho feSeni méficich jednotek
fyzikalnich velicin. Zéaklad elektronickych méficich jednotek tvoii 8-mi bitové mikropocitace
fy Microchip, ATmega328, které jsou soucasti vyvojovych kitti Arduino. Diplomant v této fazi
prace pracoval iniciativné a zcela samostatné. Mechanickd konstrukce =zafizeni byla
diplomantem navrzena v 3D CAD software a nasledné realizovana s podporou 3D tisku.
Elektronické obvody konstrukce jsou feSeny s vyuzitim komerén€ vyrabénych modult
umisténych na univerzalnich deskach ploSnych spoji. Vizualizace méfenych veli¢in je
realizovana bud’ s pouZitim vestavénych OLED a LCD displejt jednotek, nebo ve formuléfové
aplikaci osobniho pocitace. Ovladani jednotek je realizovéano tlacitky (tlac¢itkovou klavesnici).
Napdjeni jednotek diplomant fe$i vestavénymi destickovymi bateriemi s napétim 9V.
Bezdratova komunikace je realizovana s vyuzitim moduld nRF24L01 v tzv. ,Multiceiver*
pracovnim modu. Software (firmware) jednotek byl vytvoifen v prostiedi ,,Arduino IDE*. Pro
vizualizaci dat diplomant realizoval formulafovou aplikaci v jazyce C#. Funkénost
konstrukéniho feseni jednotek diplomant ovéfil jejim testovacim provozem.

Logickou stavbu a stylistickou troven prace lze oznalit za dobrou. Text DP obsahuje
akceptovatelny pocet pieklepu a pravopisnych chyby (napf. popis obrazka 83. a 84., na strané
90. a 91., je zcela identicky, coz jisté¢ nebude zcela v poradku). Také u vyvojovych diagrami
by bylo vhodné pouZivat jejich standardni grafické znacky a pravidla, kdy by dodrzovani téchto
pravidel piispélo k jejich spravnosti a piehlednosti (kazdy vyvojovy diagram musi byt
ukoncen, zobrazovani dat ma vyhrazenu standardni grafickou znacku, mél by byt dodrzen pocet
vstupl a vystupil u konkrétniho typu znacky atd.) Nekteré pouzité obrazky vykazuji sniZzenou
kvalitu, coz ma vliv na celkovou kvalitu zpracovani textu préce.



Diplomant pracuje spravné s pouzitymi literarnimi zdroji, které ptislusné cituje.

Kontrola ptivodnosti prace probéhla v automatickém rezimu, po vlozZeni soubort DP do IS
STAG. Nebyla nalezena zadna vysoka shoda s jinymi, cizimi, vefejné dostupnymi, dokumenty
(shoda je do hodnoty max. 1%). Urcita vyssi shoda byla nalezena s vlastni kvalifika¢ni
bakalaiskou praci diplomanta (shoda je cca 11%). Vzhledem k tomu, Ze nalezena shoda je
Vv ¢asti prace popisujici parametry hardwarovych prostfedka zvolenych k realizaci konstrukce,
kdy popis vychazi z datovych listli vyrobcl téchto komponent, nelze tuto ¢ast textu povazovat
za plagiat (vzhledem ke korektnosti zpracovani textu prace by v tomto misté mél diplomant
citovat sam sebe). Praci Ize tedy povazovat za ptivodni tvorbu diplomanta.

Drobnou pfipominku bych mél k formatu souborii ptilohy vlastni prace, které by mély byt
souborem konstrukénich podkladii realizovanych elektronickych jednotek. Zde by bylo jisté
vhodnéjsi pfilozit zdrojové kody s navrhem 3D modeli mechanické konstrukce méficich
jednotek a zdrojovych kodi mikropocitacii generovanych ptimo vyvojovym prostiedim.

Zavérem lze konstatovat, ze diplomant splnil body zadani DP v plném rozsahu. Tim prokazal
schopnost samostatné fesit zadané cile DP a prace spliiuje pozadavky kladené na tento typ
zéverecnych praci.

Diplomant by mohl p¥i obhajobé odpovédét na nasledujici otazky:

1. Jakym zptsobem by bylo mozné rozsiftit sestavu o dal§i méfici modul, byla by nutna
uprava software jednotky pro piijem dat?

2. Je n¢jakym zptisobem monitorovan stav napajecich baterii jednotek?

PiedloZzenou diplomovou praci doporucuji K obhajob¢ a navrhuji hodnoceni stupném

V Pardubicich 2. 9. 2025 Ing. Libor Havlicek, Ph.D.



