

Posudek vedoucího bakalářské práce

	Jméno studenta:
	[bookmark: Text11][bookmark: __Fieldmark__413_5307525181][bookmark: __Fieldmark__20_1397464561][bookmark: Text1][bookmark: __Fieldmark__413_530752518]Karel Pitaš

	Téma práce:
	[bookmark: __Fieldmark__647_1397464561][bookmark: __Fieldmark__38_1397464561][bookmark: Text2][bookmark: __Fieldmark__425_530752518][bookmark: __Fieldmark__647_1397464561][bookmark: __Fieldmark__38_13974645611][bookmark: __Fieldmark__647_1397464561]Řízení orientace fotovoltaického panelu

	
	

	Cíl práce:
	[bookmark: __Fieldmark__671_1397464561][bookmark: __Fieldmark__56_1397464561][bookmark: Text3][bookmark: __Fieldmark__437_530752518][bookmark: __Fieldmark__671_1397464561][bookmark: __Fieldmark__56_13974645611][bookmark: Text31][bookmark: __Fieldmark__437_5307525181][bookmark: __Fieldmark__671_1397464561]Tématem práce je realizace servomechanického řízení orientace fotovoltaického panelu v závislosti na poloze slunce. Práce umožňuje také řízení podle naprogramované sekvence pohybů.


Slovní hodnocení:
	Naplnění cílů práce:

	[bookmark: __Fieldmark__707_1397464561][bookmark: __Fieldmark__92_1397464561][bookmark: Text4][bookmark: __Fieldmark__467_530752518][bookmark: __Fieldmark__707_1397464561][bookmark: __Fieldmark__92_13974645611][bookmark: __Fieldmark__707_1397464561]Navržený systém řízení orientace fotovoltaického panelu umožňuje více druhů ovládání. Orientaci panelu lze měnit manuálně pomocí tlačítek nebo automaticky na základě výpočtu polohy slunce. Využití pro laboratorní měření je umožněno sériovou linkou, určenou pro přenos naprogramované sekvence pohybů z PC. Zadání bakalářské práce bylo splněno ve všech bodech. 


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	[bookmark: __Fieldmark__732_1397464561][bookmark: __Fieldmark__111_1397464561][bookmark: __Fieldmark__85_530752518][bookmark: __Fieldmark__480_530752518][bookmark: __Fieldmark__732_1397464561][bookmark: __Fieldmark__111_13974645611][bookmark: __Fieldmark__85_5307525181][bookmark: __Fieldmark__480_5307525181][bookmark: __Fieldmark__732_1397464561]Práce je členěna přehledně, jednotlivé části na sebe navzájem navazují. Stylistická úroveň je vyhovující a gramatické chyby se v textu nevyskytují. Práce čerpá z elektronických zdrojů - odborných článků a datasheetů. Citace jsou uváděny podle normy.


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	[bookmark: __Fieldmark__750_1397464561][bookmark: __Fieldmark__129_1397464561][bookmark: __Fieldmark__91_530752518][bookmark: __Fieldmark__492_530752518][bookmark: __Fieldmark__750_1397464561][bookmark: __Fieldmark__129_13974645611][bookmark: __Fieldmark__750_1397464561]Významnou vlastností navrženého řešení je možnost programování pohybu přes sériovou linku z PC, čímž je umožněno využití při automatizovaných laboratorních měřeních.


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	[bookmark: __Fieldmark__146_1397464561][bookmark: __Fieldmark__96_5307525181][bookmark: __Fieldmark__96_530752518][bookmark: __Fieldmark__503_530752518][bookmark: __Fieldmark__503_5307525181]Student pracoval samostatně, konzultací využíval pravidelně a práci řešil aktivně a nad rámec zadání.




Otázky k obhajobě (max 2):
1. [bookmark: Text511][bookmark: __Fieldmark__186_1397464561][bookmark: Text5][bookmark: __Fieldmark__537_530752518]Jak lze předat program pohybových sekvencí z PC do zařízení?
2. [bookmark: __Fieldmark__822_1397464561][bookmark: __Fieldmark__205_13974645611][bookmark: __Fieldmark__205_1397464561][bookmark: Text6][bookmark: __Fieldmark__550_530752518][bookmark: __Fieldmark__822_1397464561][bookmark: __Fieldmark__822_1397464561]

[bookmark: __Fieldmark__840_1397464561][bookmark: __Fieldmark__220_1397464561][bookmark: __Fieldmark__149_530752518][bookmark: __Fieldmark__562_530752518][bookmark: __Fieldmark__840_1397464561][bookmark: __Fieldmark__840_1397464561]Doporučení práce k obhajobě: 	

[bookmark: hodnocení][bookmark: __Fieldmark__859_1397464561][bookmark: __Fieldmark__236_1397464561][bookmark: __Fieldmark__157_530752518][bookmark: __Fieldmark__575_530752518][bookmark: __Fieldmark__859_1397464561][bookmark: __Fieldmark__859_1397464561]Navržený klasifikační stupeň: 	

Posudek vypracoval:
[bookmark: __Fieldmark__885_1397464561][bookmark: __Fieldmark__256_1397464561][bookmark: Text8][bookmark: __Fieldmark__590_530752518][bookmark: __Fieldmark__885_1397464561][bookmark: __Fieldmark__256_13974645611][bookmark: Text81][bookmark: __Fieldmark__590_5307525181][bookmark: __Fieldmark__885_1397464561][bookmark: __Fieldmark__912_1397464561][bookmark: __Fieldmark__277_1397464561][bookmark: __Fieldmark__180_530752518][bookmark: __Fieldmark__605_530752518][bookmark: __Fieldmark__912_1397464561]Jméno, tituly:        	Ing. Jiří Roleček
Zaměstnavatel:	FEI, Univerzita Pardubice

[bookmark: __Fieldmark__277_13974645611][bookmark: __Fieldmark__180_5307525181][bookmark: __Fieldmark__605_5307525181][bookmark: __Fieldmark__912_1397464561]V Pardubicích dne 29.5.2015				Podpis:
