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Zadání diplomové práce řeší jistou část rozpracovaného projektu modernizace dosluhujícího radaru RSP-10 u bulharského zákazníka. 
Od diplomanta bylo požadováno rámcové seznámení s celým projektem modernizace a podrobné seznámení s požadavky kladenými na subsystém úhlové informace v moderních radarových systémech a s omezeními obchodně-technického rázu, tj. že anténní mechanika přistávacího systému nedozná změny. Realizace zadaného úkolu vyžadovala seznámení s metodami programování hradlových polí vysoké integrace a digitálních signálových procesorů a prakticky samozřejmě vše s podporou simulacemi v prostředí MATLAB. 

Diplomant vytvořil návrh digitálního filtru realizovaného v hradlovém poli a algoritmus převodu změřeného úhlu natočení na informaci v podobě přírůstkových a referenčního impulsu (obvyklou v radarových systémech) implementovaný do digitálního signálového procesoru. 
Diplomant ověřil funkčnost navržených algoritmů implementací do hardware již ve firmě realizovaného. Anténní mechanika byla nahrazena modelem složeným z motorku, převodovky a snímače. Finanční problémy zákazníka způsobily odklad celého projektu a tak nemohl být návrh odzkoušen ve spolupráci s celým systémem a tudíž ani ověřeny vlastnosti filtrů průmyslového rušení.
Text diplomové práce je dle mého názoru čitelný, přehledný a neobsahuje vážnější chyby. 
Jako jediný nedostatek předloženého textu vidím, že diplomant dostatečně nezdůraznil rozdíl mezi zpracovávanými signály v digitálních filtrech a v signálovém procesoru. V digitálních filtrech jsou zpracovávány signály výstupu selsynu modulované na nosnou tvořenou jeho napájecím napětím. Po filtraci je synchronním detektorem sejmuta jejich amplituda a teprve poté jsou zpracovávány v digitálním signálovém procesoru.
Práci doporučuji k obhajobě a navrhuji ohodnocení VÝBORNĚ.
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