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	Jméno studenta:
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	Téma práce:
	Řízení inteligentního domu PLC automatem

	
	

	Cíl práce:
	Cílem práce bylo řízení tzv. "Inteligentního domu" zvoleným typem PLC automatu. Hlavními řízenými činnostmi byly zvoleny činnosti spojené s přístupem osob do budovy, snížením celkové energetické spotřeby budovy a základním zabezpečením ochrany osob a majetku.


Slovní hodnocení:
	Naplnění cílů práce:

	Stanovené cíle práce byly splněny. Student pro dosažení cílů své práce zvolil PLC automat typu "Tecomat Foxtrot". Jednotlivé kapitoly práce obsahují stručný a přehledný popis problematiky PLC automatů z hlediska jejich praktického nasazení a jejich programování. Vzhledem k tomu, že práce je určena i ke studijním účelům, jsou jednotlivé kapitoly zpracovány do patřičné hloubky.


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Logická stavba a stylistická úroveň práce jsou na dobré úrovni. Text práce je logicky členěn do jednotlivých kapitol.


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Cíle práce jsou dobře uplatnitelné v praxi.


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	Student zpracováním tématu své bakalářské práce prokázal velmi dobrou orientaci v návrhu řídicího systému s PLC automatem. Student navrhnul a realizoval simulační jednotku "inteligentního domu", která bude dobře využitelná při výuce programování PLC automatů, jako názorná demonstrační pomůcka. 



Otázky k obhajobě (max 2):
1. Lze generovat tímto typem PLC automatu přímo analogový signál.
2. Jakým způsobem máte zajištěnu kompatibilitu simulační jednotky s rozhraním PLC automatu.
Doporučení práce k obhajobě: 
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