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Charakteristika doktoranda

Ing. Marek Pola absolvoval v r. 2009 navazujici magisterské studium na Fakulté elektrotechniky a
informatiky Univerzity Pardubice, obor Komunikacni a Fidici technologie a nastoupil zde do
doktorského studia. Plvodni téma jeho dizertaéni prace bylo zpracovani signalu v pasivnich radarech.

Od zahdjeni studia se vénoval vyzkumu v oblasti modelovani clutteru bistatického radaru s vystupy na
mezindrodni konferenci (COMITE 2013) a ¢lanek v ¢asopise Perners Contacts(2012). Zabyval se také
feSenim RFID systému pro monitorovani rychle jedoucich vlakid s vystupem v Perners Contacts (2010)
a vyzkumnou zprdvou k vysokofrekvenénimu navrhu tohoto RFID systému (2010).

V roce 2011 absolvoval 3 mésicni staz na Indickém Technologickém Institutu v Guwahati v Asamu,
Indie, kde se zabyval fyzikalnim modelovanim clutteru u bistatického radaru. Od roku 2013 se zabyva
vyzkumem radarového systému pro presnou lokalizaci osob v budovéch. Vysledky tohoto vyzkumu
publikoval na mezindrodnich konferencich v letech 2014 az 2016. V roce 2013 sloZil statni doktorskou
zkousku, na niZ bylo toto upfesnéné zaméreni jeho prace potvrzeno.

V pribéhu studia se podilel na feseni dvou projektl VaV, fesenych na FEI ve spolupréci s firmami

z praxe a financovanych MPO a TACR a byl také fesitelem a spoluresitelem tfi studentskych projekt
Grantové agentury UPa, vénovanych zpracovani radarovych signalG a feseni radiového lokaliza¢niho
systému , ur¢eného do Clenitych prostredi.

Od r. 2009 studuje v kombinované formé DS a pracuje jako asistent na katedre elektrotechniky FEI
UPa. VyucCuje pfedméty v eském a v anglickém jazyce zamérené na programovani, elektricka
méreni a elektronické soucastky.

Je autorem nebo spoluautorem 9 pfispévkd na mezindrodnich konferencich, 2 pfispévkd
v recenzovaném odborném ¢asopise a dalSich dél jako jsou SW, FV a vyzkumné zpravy.

V r. 2016 pfipravil a odevzdal dizerta¢ni praci s nazvem: Systém pro presné urcovani polohy vysilace
v komplikovanych prostredich.



Strucné hodnoceni dizertacni prace ing. M. Poly

Prace se zabyvd Analyzou a optimalizaci radiového vicepozi¢niho systému uréeného pro lokalizaci
objektl uvnitf budov, v primyslovych arealech a v dalSich prostordch s velkym mnoZstvim prekazek.
Pro tento Ucel byl zvolen ¢asomérny hyperbolicky systém s prijimacimi stanicemi vné sledovaného
prostoru. Je zde provedena analyza a vybér metod vypoctu polohy a odhadu ¢asu pfichodu signélu na
pfijimaci stanice. Pro dal$i modelovani byly vybrany dvé metody urceni ¢asu prichodu a to metoda
vyuZivajici vzajemné korelacni funkce a adaptivni modifikovana kovarianéni metoda spektraini
analyzy. Znacnou Cast prace vénoval autor chybdam, zplisobenym vicecestnym Sifenim a jejich
minimalizaci. Hlavni vysledky prace byly ovéreny experimentalné.

Stanovisko skolitele

Prace je zaloZzena na modelovani a simulacich zkoumaného systému a jednotlivych metod zpracovani
signdlu. Zaméreni prace odpovida oboru doktorského studia, cile prace a to analyza, optimalizace a
experimentdlni ovéreni systému a metod zpracovani signalu byly dosaZeny. Prace vyuzivd modernich
matematickych metod a ma dobrou grafickou tGroven a doporucuji ji k obhajobé.
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