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Ing. Marek Po|a abso|vovaI v r. 2009 navazujícímagisterské studium na Faku|tě elektrotechniky a
informatiky Univerzity Pardubice, obor Komunikačnía řídicí techno|ogie a nastoupiI zde do
doktorského studia. Původnítéma jeho dizertační práce by|o zpracovánísigná|u v pasivních radarech.

od zahájenístudia se věnovaI výzkumu v ob|asti mode|ováníc|utteru bistatického radaru s výstupy na
mezinárodní konferenci (coM|TE 2013) a č|ánek v časopise Perners Contacts(20L2). zabýva| se také
řešením RF|D systému pro monitorování rychle jedoucích v|aků s výstupem v Perners Contacts (2010)
a výzkumnou zprávou k vysokofrekvenčnímu návrhu tohoto RF|D systému (2010)'

V roce 2011 abso|vova| 3 měsíční stáž na Indickém Techno|ogickém Institutu v Guwahati v Asámu,
|ndie, kde se zab'ýva|fllzikálním mode|ováním c|utteru u bistatického radaru. od roku 2013 se zabývá
výzkumem radarového systému pro přesnou |oka|izaci osob v budovách. Výsledky tohoto výzkumu
pub|ikovaI na mezinárodních konferencích v letech 2oL4 až2oL6.v roce 2013 s|oži| státní doktorskou
zkoušku, na níž by|o toto upřesněné zaměření jeho práce potvrzeno.

V průběhu studia se podí|e| na řešení dvou projektů VaV, řešených na FE| ve spo|upráci s firmami
z praxe a financovaných MPo a TAČR a by| také řešite|em a spo|uřešite|em třístudentských projektů
Grantové agentury UPa, věnovaných zpracování radarov'ých signálů a řešení rádiového |oka|izačního
systému , určeného do č|enitých prostředí.

od r. 2009 studuje v kombinované formě DS a pracuje jako asistent na katedře elektrotechniky FE|
UPa. Vyučuje předměty v českém a v ang|ickém jazyce zaměřené na programování, e|ektrická
měření a e|ektronické součástky.

Je aútorem nebo spo|uautorem 9 příspěvků na mezinárodních konferencích, 2 příspěvků
v recenzovaném odborném časopise a dalších dě|jako jsou SW, FV a výzkumné zprávy.

Y r' 20L6 připravi| a odevzdaI dizertační práci s názvem: Systém pro přesné určování polohy vysí|ače
v kompIikovaných prostředích.



Stručné hodnocení dizertační práce ing. M. Po|y

Práce se zabwá Ana|ýzou a optimalizacírádiového vícepozičního systému určeného pro |oka|izaci
objektů uvnitř budov, v průmys|ových areá|ech a v da|ších prostorách s ve|kým množstvím překážek.
Pro tento úče| by| zvo|en časoměrný hyperbo|ický systém s přijímacími stanicemivně sledovaného
prostoru. Je zde provedena ana|ýza a výběr metod výpočtu polohy a odhadu času příchodu signá|u na
přijímací stanice. Pro da|ší mode|ování by|y vybrány dvě metody určení času příchodu a to metoda
využívajícívzájemné kore|ačnífunkce a aclaptivní modifikovaná kovarianční metoda spektrá|ní
analýzy. Značnou část práce věnovaI autor chybám, způsobeným vícecestným šířením a jejich
minima Iizaci. H |avn í výs|edky práce by|y ověřeny experimentá | ně.

Stanovisko školitele

Práce je za|ožena na mode|ování a simulacích zkoumaného systému a jednot|ivých metod zpracování
signá|u' Zaměření práce odpovídá oboru doktorského studia, cí|e práce a to ana|ýza, optima|izace a
experimentá|ní ověření systému a metod zpracovánísigná|u by|y dosaženy. Práce využívá moderních
matematických metod a má dobrou grafickou úroveň a doporučujiji k obhajobě.

V Pardubicích 20. 6. 20L6
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