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Posudek vedoucího bakalářské práce
	Jméno studenta:
	Stanislav Dubec

	Téma práce:
	Řídící systém zahradní železnice

	
	

	Cíl práce:
	Navrhnout systém pro bezdrátové řízení zahradní železnice. Ten by měl umožnit pohodlné a nezávislé ovládání jízdy až 10 lokomotiv najednou.

	
	

	Náročnost zadání bakalářské práce na:
	

	teoretické znalosti
	 FORMDROPDOWN 


	praktické zkušenosti
	 FORMDROPDOWN 


	podkladové materiály (vstupní data) a jejich zpracování
	 FORMDROPDOWN 



A: Slovní hodnocení:
	Naplnění cíle práce:

	Základní cíl práce, totiž navhrnout bezdrátový řídící systém, se podařilo splnit. Výtku lze mít pouze ke splnění bodu zadání: "Systém bude řídit směr rychlost jízdy podle nastavených akceleračních křivek". Splnění tohoto bodu není možné zhodnotit, neboť se o něm autor práce v textu nezmiňuje.


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Vlastní text je členěn do několika základních kapitol s dalším větvením a nelze k němu mít vážnějších připomínek. 
Stylistická úroveň je poněkud horší, v textu je větší množství poněkud hůře srozumitelných formulací či ne zcela odpovídajících výrazů, např.:
Strana 13, kapitola Úvod – "V první části práce budou obsaženy technické parametry mobilní modelové zahradní železnice a systém. ve kterém pracuje její řízení".

Text na začátku strany 37 a obrázek 21 jsou zcela nesmyslně zařazeny do kapitoly popisující mikrokontrolér ATmega16L.
Strana 48 nahoře - "...Rk mění číslo mašinky, kterou chceme vybírat." (autor má zřejmě namysli adresu modulu v lokomotivě)



	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Navržený systém, který je výstupem této bakalářské práce, lze brát jako první prototyp pro ověření vlastností zvolené koncepce.


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	Studentovi je nutné vytknout jeho menší samostatnost. Zejména při návrhových pracech bylo zřejmé, že elektronika, resp. konstrukce elektronických zařízení není jeho silnou stránkou. Poněkud nelogicky působí také navržená logika ovládání – ¨pro zadávání povelů je v modulu ovladače k dispozici několik tlačítek a rotační ovladač s možností stisku. Při jeho otočení se zadává adresa lokomotivy, a při současném stisku ovladače a jeho otáčení se nastavuje rychost jízdy. To je poněkud nepraktické, logičtější by bylo opačné přiřazení funkcí.



B: Kriteriální hodnocení:
Nápovědu k vyplnění vybraného pole je možné zobrazit klávesou F1, stručně je uvedena i ve stavovém řádku.
	Kriteria hodnocení práce:
	Úroveň
	Připomínky

	Úroveň dokumentu
	
	

	logická stavba práce
	 FORMDROPDOWN 

	     

	stylistická úroveň
	 FORMDROPDOWN 

	     

	práce s literaturou včetně citací
	 FORMDROPDOWN 

	     

	formální úprava práce (text, grafy, tabulky)
	 FORMDROPDOWN 

	     

	Teoretická část
	
	

	rozsah a úroveň zpracování rešerše
	 FORMDROPDOWN 

	     

	formulace teoretických východisek pro praktickou část
	 FORMDROPDOWN 

	     

	odborné zvládnutí problematiky
	 FORMDROPDOWN 

	     

	Praktická část – produkt (řešení)
	
	

	adekvátnost použitých metod, SW, postupů
	 FORMDROPDOWN 

	     

	kvalita návrhu řešení
	 FORMDROPDOWN 

	     

	komplexnost řešení
	 FORMDROPDOWN 

	     

	návrh datových struktur
	 FORMDROPDOWN 

	     

	uživatelské rozhraní
	 FORMDROPDOWN 

	     

	odborné zvládnutí problematiky
	 FORMDROPDOWN 

	     

	rozpracovanost
	 FORMDROPDOWN 

	     

	využitelnost praktické části v praxi
	 FORMDROPDOWN 

	     

	Praktická část - popis
	
	

	popis řešení v bakalářské práci
	 FORMDROPDOWN 

	     

	ostatní přílohy (tabulky, grafy, výpočty, …)
	 FORMDROPDOWN 

	     

	uživatelská příručka
	 FORMDROPDOWN 

	     

	
	
	

	Uložení dokumentu/ů bakalářské práce na CD
	 FORMDROPDOWN 

	     

	Uložení výsledku praktické části na CD
	 FORMDROPDOWN 

	     

	
	
	

	Stupeň splnění cíle práce
	 FORMDROPDOWN 

	     


C: Otázky k obhajobě (max 2):
1. Vysvětlete podrobněji způsob, jakým je dosaženo požadavku "systém bude schopen ovládat nezávisle až 10 lokomotiv". V textu se poněkud nejasně píše o jakémsi "párovacím módu" (str 47.).
2. Na straně 28 v kapitole o výběru bezdrátové technologie je provedeno porovnání jedn. technologií. To je však provedeno poněkud povrchně, chybí zde konkrétní údaje (např. dosah, vestavbové rozměry, cena) a zejména jejich vztažení k dané aplikaci. Proveďte tedy porovnání ještě jednou, u obhajoby.
3. Vysvětlete funkci vývodu 1 součástky LMD18200T, který jste nevhodně označil jako "Zaváděč" (v originále "Bootstrap").

Doporučení práce k obhajobě: 
 FORMDROPDOWN 

Navržený klasifikační stupeň: 
 FORMDROPDOWN 
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