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Cílem práce diplomanta byl návrh a realizace konstrukčního řešení modelu výtahu s inteligentním řídicím systémem. Diplomant měl tedy vytvořit funkční konstrukci modelu výtahu. Pro tento model měl vytvořit příslušný software (firmware) řídicích mikropočítačů, které budou sloužit k obsluze samotného technického vybavení výtahu, v závislosti na vnějších požadavcích na jeho pohyb.  
Rozsah předkládané práce je cca 70 stran čistého textu. Kompletní odevzdání práce pak obsahuje, kromě textu práce ve formátu „pdf“, zdrojové kódy vytvořeného software řídicích mikropočítačů a videozáznam s ukázkou funkčnosti modelu výtahu.
Text práce lze rozdělit na část teoretickou a praktickou.
V teoretické části práce diplomant provedl rešerši na zadané téma diplomové práce. Postupně je zde uveden popis koncepce konstrukčního řešení různých typů výtahů, jejich možné funkce, pohony atp. Teoretická část obsahuje i popis vybraných konstrukčních komponent, jejichž použití diplomant plánuje v praktické části DP. Je zde proveden i stručný popis vybraných typů mikropočítačů, které budou využity v praktické části pro řízení celého modelu. Diplomant zvolil 8 bitové mikropočítače řady ATmega, fy Microchip. Konkrétně Arduino MEGA 2560 a Arduino UNO. Zde by mohl být uveden i popis jejich funkce v navrhovaném zařízení, s popisem jejich případné spolupráce.
Praktická část DP popisuje postup realizace konstrukce modelu výtahu. Je zde uveden poměrně rozsáhlý popis mechanické části konstrukce. Zapojení elektroniky výtahu je již popsáno stručněji. Je zde sice uveden popis jednotlivých dílů, ale chybí celkové schéma propojení elektronických modulů, které by usnadnilo orientaci popisu funkčnosti celého zařízení. Zpracování praktické části DP by mohlo být uvedeno podrobným blokovým schématem celé koncepce modelu výtahu, aby bylo možné přiřazení popisů funkčních mechanických dílů a elektronických modulů k místě jejich použití, v samotné konstrukci, vyplývajícím právě z uvedeného blokového schématu. Také chybí uvedení jakýchkoli rozměrů konstrukčních dílů, jejich přesné umístění atp. To by bylo možné částečně vyřešit přiložením zdrojových souborů, vzniklých z 3D návrhů mechanických dílů. Nicméně, konstrukci výtahu diplomant realizoval a úspěšně otestoval, což je doloženo celkem třemi videosoubory se záznamem funkčnosti konstrukce.
Text DP obsahuje poměrně velký počet překlepů, gramatických chyb a nestandardních slovních výrazů (např. na str. 33 „SEDMISEGMENTOVÉ DPSLEJE“, str. 34, „integrální měnič“, místo integrační AD převodník, str. 35, „Tato součástku mývá“, str. 47 místo „PVN“ má být „PWM“, str. 53, „špatná snímavost ultrazvukového snímače“, kde jistě snímavost není standardním výrazem pro označení parametru ultrazvukového snímače atp.) Bylo by dobré používat standardní výrazy a označení používané v technické praxi.      
Logickou stavbu a stylistickou úroveň práce lze označit za dostatečnou.
Diplomant pracuje správně s použitými literárními zdroji, které příslušně cituje. Pouze u několika použitých obrázků chybí uvedení zdroje (např. u obr. v kapitolách 9, 11 atd.).   
Závěrem lze konstatovat, že diplomant splnil body zadání DP v plném rozsahu. Tím prokázal schopnost samostatně řešit zadané cíle DP a práce splňuje, v plné míře, požadavky kladené na tento typ závěrečných prací.
 
Diplomant by mohl při obhajobě odpovědět na následující otázky:
1. Opravdu jsou jednotlivé funkční bloky uvnitř mikropočítače propojeny sběrnicí Master – Slave, jak uvádíte v podkapitole 5.1?
1. Je nějakým způsobem plánována pohybová trasa výtahu?

Předloženou diplomovou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení stupněm
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