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Cílem práce byl návrh a realizace elektronického obvodu pro automatické měření frekvenčních charakteristik. Diplomant měl vytvořit elektronický obvod, s využitím jednočipového mikropočítače, pro měření frekvenčních charakteristik SISO soustavy. Pro tento elektronický obvod měl diplomant vytvořit GUI aplikaci, pro ovládání realizovaného elektronického obvodu a vyhodnocování výsledků jeho měření.  
Rozsah předkládané práce je cca 60 stran textu. Kompletní odevzdání práce pak obsahuje, kromě vlastního textu práce, ve formátu „pdf“, schémata zapojení elektronického obvodu, zdrojové kódy mikropočítače v jazyce „C“ a kód GUI aplikace v prostředí MATLAB.
Text práce lze rozdělit na část teoretickou a praktickou.
V teoretické části práce se diplomant zabývá popisem dynamických soustav a principem měření jejich charakteristik. Zabývá se, v souladu se zadáním DP, principem měření frekvenčních charakteristik a zabývá se i přesností výsledků diskrétního měření. 
V praktické části diplomant specifikuje konkrétní požadavky na vyvíjenou aplikaci. K realizaci hardware elektronického obvodu zvolil vývojový kit Arduino Due, s mikropočítačem ARM. Použití tohoto kitu pokrývá kompletní hardwarové řešení. Jediným vnějším hardwarovým obvodem je zapojení vlastního měřeného systému. Za měřený systém diplomant vybral pasivní odvod, složený z vybraných RC komponent. Volba tohoto uspořádání hardware je zcela v pořádku. Připomínku mám pouze k přímému připojení tohoto obvodu na vstupně výstupní svorky mikropočítače. V tomto místě návrhu by bylo vhodné se zabývat impedančním přizpůsobením obvodů, pro eliminaci možného ovlivnění přesnosti výsledků měření. Vzhledem k cílům práce by bylo jistě vhodné i uvedení výsledného matematického modelu měřené soustavy, který v textu práce schází a je jistě potřebný pro výpočet teoretického průběhu  frekvenční charakteristiky.
Program mikropočítače diplomant vytvořil v jazyce „C“, což je pro aplikace s tímto zaměřením vhodné řešení. GUI aplikaci diplomant realizoval podle požadovaných parametrů, vyplývajících z návrhu měřicího a řídicího elektronického obvodu, v prostředí MATLAB. Funkčnost aplikace diplomant ověřil jejím úspěšným testováním. Výsledky testování jsou uvedeny v příslušné kapitole DP.
Text práce obsahuje minimum formálních chyb, obsahuje ale drobné pravopisné chyby, nepřesné formulace a nestandardní výrazy, (například na str. 28, „Je nutné převézt fázový posun“, na str. 44, „<CR> <LF>je ukončovač“). Na str. 14 diplomant tvrdí, že rozdíl mezi dynamickým a statickým systémem je, že „Chování statických systémů je konstantní“ a že „Výstupní veličina statických systémů tedy nezávisí na předešlé historii vstupů a výstupů“, což není zrovna vhodná a přesná charakteristika statického systému. Formulace používané v textu práce mnohdy působí poněkud zmatečně a tím činí text práce obtížně čitelným.
Obsahovou část práce lze označit za dobrou. Drobnou připomínku bych měl k formátu obrázku na str. 33 (obrázek 3.4), generovaného z návrhového software Eagle, kde je  nevhodně zvoleno barevné schéma a velikost obrázku návrhu plošného spoje měřeného systému. Také absence zobrazení kompletní GUI aplikace v MATLAB působí rušivě a zkresluje tak pohled na úplnost zpracování textu DP.
Závěrem lze konstatovat, že diplomant splnil body zadání DP v plném rozsahu. Tím prokázal schopnost samostatně řešit zadané cíle DP a práce splňuje požadavky kladené na tento typ závěrečných prací.
Diplomant by mohl při obhajobě odpovědět na následující otázky:
1. Z čeho vychází volba doby ustálení experimentu, provádíte nějak měření časové konstanty měřeného systému?
2. Máte uloženou konfiguraci parametrů experimentu v GUI, nebo v paměti Arduino Due?

Předloženou diplomovou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení stupněm
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