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Předložená diplomová práce obsahuje 73 stran textu a je přiloženo CD s textem práce a zdrojovými kódy a skripty vytvořenými a generovanými v Matlabu a v APL pro Arduino Due. Seznam literatury obsahuje 19 položek, které jsou, až na tři knižní publikace, dostupné z Internetu.

Téma a cíle diplomové práce a zvolené metody zpracování
Téma práce bylo jednoznačně vymezeno v zadání. Hlavním cílem diplomové práce bylo zjistit možnosti generování zdrojového kódu jazyka C odpovídajícího uživatelské funkci Matlabu nebo modelu v Simulinku. Dále na příkladu diskrétního estimátoru stavu ověřit použitelnost tohoto kódu v systému Arduino Due a určit dobu provádění kroku estimace v závislosti na počtu stavů.
Práce je členěna mimo úvodu a závěru do osmi hlavních kapitol. V první kapitole jsou formulovány cíle práce, v kapitole druhé je pak v rozumném rozsahu uvedena potřebná teorie modelování dynamických systémů, zaměřená v souladu s cíli práce na modely stavové. V navazující třetí kapitole se autor zabývá estimací stavu, přesněji návrhem deterministického i stochastického estimátoru. Kapitola čtvrtá je věnována systému Matlab a toolboxu Matlab Coder, popisována je také práce s datovými typy, funkcemi a soubory a možnosti obsluhy sériového portu. Pátá kapitola pak přináší na několika stránkách popis platformy Arduino.
Stěžejní část práce se nachází v kapitolách 6 až 8. První z těchto kapitol je věnována návrhu soustavy pro experimentální ověření navrženého řešení – tou je soustava 5. řádu tvořená zřetězenými RC články – a tvorbě odpovídajícího stavového modelu. V následující kapitole je uveden popis návrhu a průběh zvoleného experimentu. Základem SW řešení je program pro Arduino Due využívající knihovnu vygenerovanou Matlab Coderem a dále program v Matlabu s GUI sloužící pro výměnu dat mezi Arduinem a PC.
Hodnocení dosažených výsledků autor provádí v závěrečné osmé kapitole, v níž je také podrobný popis měření rychlosti vykonávání kódů s využitím APL funkce s následným ověřením osciloskopem (měřením napětí na digitálním výstupu, na kterém dojde v přesně definovaném místě běhu kódu ke změně hodnoty). Ověřována je i funkčnost realizovaného estimátoru.

Formální úprava a jazyková úroveň diplomové práce
Po formální a jazykové stránce je předložená diplomová práce na velmi dobré úrovni. Práce je psána korektním jazykem, prakticky bez pravopisných chyb a překlepů. Práce je přehledná s logickou stavbou a lze se v ní velmi dobře orientovat. Taktéž její grafická úprava je na dobré úrovni. Vytknout lze snad jen poněkud netypické použití silných čar ve schématech, bez ohledu na skutečný typ spoje. Ve vztazích a v textu jsou rozlišovány symboly pro skalární a vektorový součin (v literatuře se v souvislosti se stavovou teorií takto striktní značení většinou ani nepoužívá), na několika místech je ale symbol pro vektorový součin použit pro skalární.


Připomínky a dotazy
Teoretická i praktická část diplomové práce jsou zpracovány dostatečně podrobně a jsou v navzájem vyváženém poměru. Zpracování zadaného tématu je komplexní, nicméně by součástí práce mohla být podrobnější rešerše týkající se využití Matlab Coderu (s využitím dostupných literárních pramenů).

Na diplomanta mám tyto dotazy:
· Autor v závěru zmiňuje výhody navrženého způsobu řešení, jako je např. komfort řešení složitých algoritmů řízení v Matlabu s následnou generací kódů pro zvolené zařízení. Jsou v tomto směru nějaká významná omezení, která např. vyplynula v průběhu řešení diplomové práce nebo při studiu literatury?
· Lze učinit jednoznačný závěr o optimálnosti generovaných kódů v kontrastu s jejich přímým zápisem v jazyce C/C++?


Závěrečné hodnocení
Diplomant v práci prokázal, že se dobře orientuje ve stavové teorii a že v souladu se zadáním zvládl s využitím platformy Arduino Due realizovat experiment, umožňující zjistit rychlost implementace estimátoru stavu. Výsledky práce lze využít především ve výuce, při řešení podobných úloh s využitím nástroje Matlab Coder.
Stanovené cíle práce byly splněny, práci doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikaci stupněm
=  A  =.
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