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Pfedlozena disertacni prace na téma ,,Systém pro ptresné urcovani polohy vysilace v
komplikovaném prostredi se zabyva navrhem lokalizaéniho systému v budovach, kde se
neptedpokladéd vyuziti jakékoliv zabudované infrastruktury. Takovy zplsob navigace uvnitf
budov, kde GNSS nelze pouzit ma Sirokou S$kalu vyuziti, je pfedmétem zdjmu mnoha
vyzkumnych instituci, a proto o jeji aktualnosti neni pochyb.

Autor Ing. Marek Pola si stanovil tfi hlavni cile diserta¢ni préace,

Analyza metod vypoctu polohy z hlediska robustnosti v prostedi s velkymi chybami
meéfeni pseudovzdalenosti a vybér optimalni metody.

Navrh vysilaného signalu, analyza metod odhadu ¢asu pfichodu signalu a jejich vybér.
Analyza vlivu Sumu, vicecestného S$ifeni, a nepiesnosti synchronizace oscilatorii na chyby
méfeni Casu prichodu signalu pomoci simulace.

Experimentalni ovéfeni hlavnich charakteristik systému.

Autorem navrzené cile diserta¢ni prace lze povazovat za velmi ndro¢né, nicméné
vSechny jsou splnény. Autor zvolil logicky a spravny postup od teoretického rozboru pies
modelovani a simulaci k ndvrhu a sestaveni experimentalniho pracovist¢ a ovéfeni
teoretickych zaveéri méfenim redlnych signali v podminkach blizkych predpokladanému
praktickému vyuziti.

Hlavnim pfinosem v praktické oblasti je experimentalni ovéfeni dosazitelné chyby
uréeni rozdilu casu prichodu signidli na jednotlivd pfijimaci stanovi$t¢ v podminkach
podobnych piedpokléddanému vyuziti jako zakladni parametr nezbytny pro vypocet chyby
urceni polohy cile metodou TDOA.

V teoretické roviné je prace pfinosna piedevSim v Casti zabyvajici se porovnanim
jednotlivych metod vypoctu polohy cile metodou TDOA v podminkéach vicecestného $itent,
dale v ¢asti analyzy vlivu odrazi, po¢tu a umisténi ptijimacéii navigaéniho systému na pfesnost
ureni polohy vysilace a analyzy pfinosu méfeni thlovych soufadnic.

Vyznam predlozené disertacni prace pro praxi lze vidét predevS§im v navrhu
naviga¢niho systému pro navigaci v podminkach vicecestného $iteni a v budovach, pfedevsim
vhodné metody urceni polohy, vhodné modulace a kmitoctového pasma pro potlaceni vlivu
vicecestného Sifeni.

V pribéhu experimentélni ¢asti prace byly pouzity dva typy Sirokopasmovych antén, a
to anténa na obr. 64 a dale anténa Audio-technica ATW-A49. Vzhledem k délkam antén (cca
260 mm), kterad je srovnatelna s pfesnosti navrhovaného naviga¢niho sytému a u které bod
vyzatovani se posouva podél antény v zavislosti na kmitoCtu (vlastnost logaritmicko-
periodickych antén) a vliv tohoto posouvani je pfi anténach orientovanych proti sobé
dvojnasobny, tj cca 0.5m, pozaduji upfesnit, jakym zpisobem je kompenzovan tento vliv,
ptipadné jakym zptisobem je zahrnut do algoritmu naviga¢niho systému.

Predlozena doktorska disertaéni prace po obsahové, tak i formalni strance spliuje
podminky pozadované pro tento typ prace a uvedenou doktorskou praci na téma ,,Systém
pro presné urcovani polohy vysilace v komplikovaném prostiedi“ doporucuji
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