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	Ověření principů zpětnovazebního řízení - řízení otáček ventilátoru

	
	

	Cíl práce:
	Cílem práce je ověřit principy zpětnovazebního řízení na příkladu řízení otáček ventilátoru. Řídicí systém bude realizován pomocí analogových elektronických součástek. Bude provedena analýza regulačního obvodu a vlastnosti navrženého nastavení regulátoru budou prakticky ověřeny. Regulátor bude navržen na základě přechodové charakteristiky.




Slovní hodnocení:
	Naplnění cílů práce:

	Cíle práce byly v převážné míře splněny. Na základě návrhu zapojení dodaného vedoucím byl postaven přípravek realizující analogový regulační obvod s regulátorem typu PI pro řízení otáček ventilátoru. Byla změřena přechodová charakteristika soustavy a některé další charakteristiky - viz kap. 2.2, ale tyto výsledky nakonec nebyly využity k analytickému návrhu regulátoru. Regulátor byl nastaven pouze empiricky, což je ale odůvodnitelné tím, že správného chování bylo dosaženo pouze v malém rozsahu hodnot nastavitelných parametrů.


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Logická stavba práce je v pořádku, ale stylistická úroveň je slabší. Nekteré stylizace nejsou vhodné, např. 1. odstavec na str. 19, který působí až archaicky. Pravopisných chyb není příliš mnoho, ale např. v závěru je 2x chybně i/y.  


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Výsledky nejsou přímo využitelné v praxi, ale získané dovednosti a znalosti ano. 


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	V textu je několik nepřesných, až chybných formulací, po obsahové stránce nebo z hlediska jazykového, např.: 
- str. 14: "Pro jednodušší regulování soustavy je nejefektivnější použít zapojení se zápornou zpětnou vazbou. Díky tomuto zapojení je možné na vstupu regulátoru porovnat regulovanou veličinu s veličinou žádanou a získat regulační odchylku". 
- str. 17: identifikace s. 1. řádu z přechod. charakteristiky- "vytvoříme přímku k danému průběhu, která je tečnou vůči bodu, kde přechod. charakteristika protne 63.2% hodnoty." 
str.24: "je potřeba podržet následující vztah"
str. 35: "Závěrem práce bych chtěl sdělit, že uvedené cíle práce jsou splněny a uvedeny v kapitole 2. "
Dalsí nedostatky: 
Metodu Ziglera a Nicholse, zmiňovanou na str. 18,  nelze použít pro soustavu 1. řádu bez zpoždění.  




Otázky k obhajobě(max 2):
1. K čemu slouží napěťový sledovač, popsaný na str. 20 ?
2. Jaký minimální řád musí mít řízený systém, aby pro nastavení PID regulátoru bylo možné použít zmiňovanou metodu kritického zesílení (vycházejte z tvaru frekvenční charakteristiky) ? 



Doporučení práce k obhajobě:	
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