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	Téma práce:
	Metody nastavení PID regulátoru pro statické systémy 1. řádu s dopravním zpožděním

	
	

	Cíl práce:
	Porovnání vlastností několika vybraných metod nastavení parametrů PID regulátoru pro statické systémy 1. řádu s významným dopravním zpožděním. Zvlášť je vyšetřován problém sledování trajektorie a problém eliminace poruchy. Chování bude porovnáno i s alternativními typy regulátorů (např. prediktivní PI regulátor). 




Slovní hodnocení:
	Naplnění cílů práce:

	Cíle práce byly v zásadě splněny. Bylo provedeno praktické srovnání vlastností několika metod nastavení PID regulátoru, i když provedené experimenty pravděpodobně neumožní zcela objektivní posouzení - simulace byly zřejmě provedeny pouze pro modely a ne pro původní identifikované systémy, zvolená intenzita šumu se zdá být příliš vysoká, takže je obtížné rozlišit šum a přechodový děj.  
Na základě pokynů vedoucího byl místo prediktivního PI regulátoru testován IMC regulátor.V tabulkách nastavení a grafech (kap. 4.2, 4.3, 5.2 a 5.3) není ale u metody IMC specifikováno, pro jakou hodnotu Tf platí, třebaže v kap. 5.2 je uvedeno, že Tf se v praxi volí podobně jako velikost dopravního zpoždění. To ale není obecně známý fakt, chybí zde příslušný odkaz na literaturu.


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Logická stavba práce je v pořádku, stylistická úroveň odpovídá standardu bakal. práce, až na některé chybné formulace, viz níže. Text obsahuje poměrně hodně pravopisných chyb - interpunkce, i/y apod. 


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Výsledky jsou využitelné v praxi. 


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	Největším problémem práce je množství nepřesných až chybných formulací, např.: 
- str. 13: "je vysvětlen pojem dopravní zpoždění a jeho odvození"
- str. 15: "statická soustava je speciální případ dynamického systému, jehož výstupní veličiny nezávisí jen na aktuálních hodnotách vstupů, ale rovněž na předchozí historii vstupů a výstupů"
- str. 17: (dopravní zpoždění) "Je uměle vytvořeno a nahrazuje soustavu vyššího řádu soustavou 1. řádu s dopravním zpožděním."
- str. 17: "přenos pracuje s parametry získanými z přechod. charakteristiky"
- str.18: (spojitý PID regulátor) "Oproti číslicovému PID regulátoru může být snadno realizovatelný elektronickými obvody."
- str. 30: "zavedení dopravního zpoždění také snižuje počet neznámých parametrů pro nastavení PID regulátoru.
- str. 49: "Cílem práce bylo vytvořit a simulovat vybrané metody nastavení"




Otázky k obhajobě (max 2):
1. Na str. 49 je uvedeno: "metoda na základě kritéria optimálního modulu je spíše použitelná pro soustavy, kde je vyžadována krátká doba regulace, ale není kladen důraz na přesnost regulace".  Z čeho vyplývá tento závěr ?  
2. Na obr. 1.2 je chybně znázorněn otevřený regulační obvod s PID regulátorem. Která složka PID regulátoru by pro w=konst. v tomto zapojení narůstala do nekonečna ?  
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