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Automatické sledovani objektu v prostoru

Cilem diplomové prace Bc. Petra Stibora je navrh a implementace systému pro automatické sledovani
objektu v prostoru zaloZzeného na technologii konvoluénich siti.

Prace je kromé Uvodu a zavéru rozdélena do 10 kapitol, navic obsahuje doprovodné CD.

Autor se nejprve vénuje velmi podrobné resersi problematiky neuronovych siti a dale konkrétné
konvolucnich neuronovych siti, jejich vyuziti pro pocitacové vidéni a nakonec kameram pro pouziti pfi
automatickém sledovani objektd. Od kapitoly 8 jiz autor fesi vlastni ndvrh hardware a software pro
demonstracni Ulohu sledovani objektu s dynamicky se ménici polohou v obraze.

Z hlediska obsahové stranky je mozno hodnotit tfi hlavni ¢asti prace. Autor nejprve v ramci kapitoly 8
shrnul vSechny pouzité ndstroje Citajici kameru Basler véetné softwarové podpory, modul OpenCV pro
zakladni operace pro zpracovani obrazu, protokol Modbus pro komunikaci mezi jednotlivymi
zatizenimi a dale proprietdrni hardware zalozené na platformé Raspberry a Pan-Tilt HAT slouzici pro
ovladani servomotor( slouZicich pro pohyb kamery. V rdmci kapitoly 9 pak autor explicitné predstavil
postup tvorby testovaciho prototypu spocivajici ve sbéru a zpracovani obrazovych dat, trénovani
vybraného detekéniho modelu typu YOLOV5s a celkové oZiveni protopypu spocivajici ve vytvoreni
programu pro samotné ovladani Raspberry a nadrazeného systému v osobnim pocitaci. Kapitola 10
pak pfinasi informace o souhrnném testovani vyvinutého systému. Je tfeba zd(raznit, Ze postup prace
byl zvolen a popsan korektné a v souladu se zvyklostmi v oboru. Pfedstaveny systém je funkéni a pIni
definované zadani. Je vSak tfeba poznamenat, Ze trénovani zvoleného modelu YOLOv5s bylo popsano
velmi stroze, nebyly feSeny napf. moZnosti optimalizace hyperparametr(i trénovani. Dale, coZ povazuji
za nejvétsi nedostatek prace, nebyl systém jako celek kvantitativné vyhodnocen. V textu se sice
vyskytuje popis nékolika empirickych pozorovani, nicméné toto neumoZniuje predstavené feSeni
porovnat s alternativnimi reSenimi.

Po formalni strance je prace na dobré drovni. Text je zpravidla srozumitelny a prace obsahuje minimum
pravopisnych chyb (zejména se wvyskytuji chyby v interpunkénich znaméncich). Autor se také
nevyvaroval nékterych typografickych chyb spocivajicich zejména ve Spatném ofezu a obecné Spatné
kvalité doprovodnych obrazkd.

K praci mam nasledujici poZzadavky a dotazy:

= K obhajobé prosim o pfipravu videa demonstrujiciho fungovani celého systému.
=  Pro detekci byl pouZit model YOLOv5s z divodu nizké vypocetni narocnosti. Pokud jsem vsak
spravné pochopil, model nakonec nebyl implementovan na Raspberry, ale v doprovodném



osobnim pocitaci. Zvazoval jste v takovém ptipadé pouZiti slozZitéjSiho modelu? Bylo by mozné
dosahnout vyrazné vyssi pfesnosti na zvoleném problému?

= Model YOLO kromé polohy objektu vraci také informaci o spolehlivosti uréeni polohy objektu.
Je mozné tuto informaci do fidiciho algoritmu néjak vyuZzit?

Zavérem mohu konstatovat, Ze predloZena prace spliiuje poZadavky na préci tohoto typu a student
splnil zadani. V pfipadé Uspésné obhajoby navrhuji znamku
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