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	Splnění cílů práce

	Cílem práce bylo navrhnout a aplikovat metodu, která umožní na základě umístění pólů uzavřeného regulačního obvodu vypočítat parametry spojitého PID regulátoru. Cíl práce byl splněn.

	Úplnost a komplexnost řešení, vlastní přínos, náročnost tématu

	Jedná se o komplexní téma spojující různé znalosti získané v rámci bakalářského studia. Student musel vytvořit model řízené soustavy, odvodit metodu, odsimulovat experimenty řízení a aplikovat regulační algoritmus na reálné soustavě.

	Logická stavba práce

	V teoretické části práce jsou uvedeny informace o řízení, regulaci, modelu soustavy, PID regulátoru a je odvozen návrh P a PI regulátoru vycházející ze znalosti modelu proporcionální soustavy prvního řádu. V praktické části je identifikován model soustavy prvního a druhého řádu, jsou vypočítány parametry PI regulátoru pro různé parametry návrhové metody a je odsimulováno řízení pro oba typy modelu soustavy. Pro stejná nastavení je také aplikován PI regulátor na reálné soustavě. V závěru práce jsou diskutovány výsledky.

	Úroveň zpracování rešerše, výsledků a diskuse

	Rešeršní část je na dobré úrovni. Výsledky jsou diskutovány korektním způsobem.

	Formální zpracování, typografická a jazyková úroveň

	Po formální stránce je práce spíše průměrná, topograficky i z pohledu jazykové úrovně.

	Práce s literárními zdroji, úplnost a správnost citací

	Práce obsahuje 14 literárních zdrojů, na které jsou v textu práce uvedeny odkazy korektním způsobem. V seznamu zdrojů bylo zbytečné uvádět čísla zdrojů v hranatých závorkách. Stačilo uvést abecedně seřazený seznam. Informace v citacích jsou úplné.

	Další hodnocení a připomínky k práci, aktuálnost tématu, využitelnost v praxi

	Jedná se o jednoduchou metodu, kterou lze aplikovat v praxi pro soustavy bez dopravního zpoždění a s dominantní časovou konstantou.

	Vyjádření k výsledku kontroly původnosti práce

	Nejvyšší míra podobnosti 13 %. Tato shoda spočívá ve shodě určitých pasáží s prací Yaneka Koshilka Řízení laboratorní soustavy diskrétním PID regulátorem navrženým pomocí metody umístění pólů. Jedná se o shodu zejména v kapitolách obecného popisu metody umístění pólů, simulace řízení a aplikace regulátoru. Z tohoto důvodu se nejedná o plagiát.



Otázky k obhajobě (max 2):
1. Jak byste modifikoval návrhovou metodu pro PID regulátor? 
2.      
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