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	Jméno studenta:
	[bookmark: Text1][bookmark: _GoBack]Abraham Ondřej

	Téma práce:
	[bookmark: Text2]Návrh a realizace snímače polohy zavěšeného břemene vozíku portálového jeřábu

	
	

	Cíl práce:
	[bookmark: Text3]Cílem bakalářské práce je návrh a realizace zařízení, umožňujícího řízení pohonu motoru a identifikaci polohy zavěšeného břemene vozíku portálového jeřábu. Identifikované parametry jsou: proud procházející vinutím motoru pohonu navijáku a stanovení odchylky polohy, délky závěsu a hmotnosti břemene, vzhledem k rameni jeřábu. Zařízení bude umožňovat výměnu dat s nadřazeným řídicím systémem - osobním počítačem pomocí rozhraní USB. Ke konstrukci jednotky bude použit jednočipový mikropočítač ATmega fy Atmel.




Slovní hodnocení:
	Naplnění cílů práce:

	Cíle práce byly splněny, student provedl návrh hardwarového a softwarového řešení konstrukce ovládací a měřicí jednotky. Jako řídicí mikropočítač student použil mikropočítač ATmega328P, krerý je součástí programovatelného modulu "Arduino". Komunikaci jednotky s osobním počítačem student realizoval použitím software "PLX-DAQ", který umožňuje vizualizaci dat v prostředí software "Excel".


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Logická stavba a stylistická úroveň práce jsou na dobré úrovni, i když v předkládané práci je v některých případech použito nevhodné formátování obrázků, které jsou díky své kvalitě velmi těžko čitelné (např. na str. 29, 58, 59). Pro některé výrazy uvedené v textu práce by bylo vhodné použít standardní výrazy obvyklé pro psaní technické dokumentace (v textu se vyskytují výrazy např.  "pinový vstup", "zapřáhnutí břemene", "pohonné signály", "přežít zařízení" atd.).  


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Výsledky řešení jsou, vzhledem k zaměření práce, velmi dobře využitelné v praxi.


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	Student po celou dobu řešení pracoval samostatně, navrhoval způsoby řešení jednotlivých dílčích částí úkolů z okruhu řešené problematiky, které následně úspěšně realizoval. Student zpracováním této práce splnil všechny cíle zadání práce a prokázal tak dobrou orientaci v zadané problematice - návrhu mechatronického systému s mikropočítačem. V překládané práci chybí podrobnější popis komunikačního protokolu jednotky s nadřazeným systémem a ukázkové zpracování výstupních dat jednotky s určením jednotlivých výstupních parametrů. Přiložené CD neobsahuje příslušné datové soubory se zdrojovými kódy programů návrhu konstrukce zařízení (a to, jak pro mechanickou konstrukci, tak pro zapojení elektronických obvodů),  je tak ztížena případná realizace navrženého zařízení. V práci též chybí fotografie realizovaného zařízení.




Otázky k obhajobě (max 2):
1. Jaký tvar komunikačního protokolu je použit pro přenos dat mezi jednotkou a nadřazeným řídicím systémem?
2. Jakým způsobem je provedena kalibrace snímače délky závěsu a vychýlení břemene od svislé polohy?



Doporučení práce k obhajobě: 	
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