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Cílem práce bylo vytvořit SW pro ovládání robotického ramene Universal Robots UR3 z prostředí MATLAB pomocí příkazů zasílaných na server robota pomocí TCP/IP komunikace.
V teoretické části práce jsou popsány robotické manipulátory – kategorie, programování, bezpečnost a kolaborativnost. V experimentální části práce je popsáno robotické rameno Universal Robots UR3, jeho řídicí kontrolér, programovací jazyk Polyscope, off-line simulátor URSim, možnost komunikace s ramenem z počítače, princip zasílání příkazů a vyčítání informací. V části ukázkové aplikace jsou připravené funkce použity pro aplikaci paletizace, stavění pyramidy a stavění z kostek. V závěru práce jsou shrnuty a diskutovány výsledky.
Diplomant vytvořil systém, který může být dále používán pro laboratorní práci s ramenem UR3. Vzhledem k omezení možnosti pracovat v laboratoři byly aplikace pouze simulovány pomocí off-line simulátoru a ověřeny na reálném zařízení pouze částečně.
Zvolený postup řešení považuji za správný, diplomant použil adekvátní metody. Využitelnost výsledků práce spočívá v možnosti ovládat robota přímo z počítače, což v akademickém prostředí umožňuje vytvářet vlastní řešení přímo v počítači z prostředí MATLAB.
Práce má logickou strukturu. Po formální a jazykové stránce je práce na velmi dobré úrovni stejně tak jako rešerše. Diskuze výsledků mohla být o něco rozsáhlejší. Rozsah literárních zdrojů s 21 položkami je dostatečný a zdroje jsou citovány korektně.
Nejvyšší míra podobnosti je 0 % a tudíž se nejedná o plagiát.
Všechny body zadání práce byly splněny a práce splňuje požadavky kladené na tento typ závěrečných prací.

Diplomant by měl při obhajobě zodpovědět následující otázku:
1. Umožňuje rameno UR3 ještě jiný způsob ovládání přes TCP/IP soket, než co jste použil ve své práci?
Předloženou diplomovou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení: A
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