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Předložená diplomová práce obsahuje 56 stran textu a je přiloženo CD s textem práce, datovými soubory a skripty z Matlabu. Seznam literatury čítá 10 položek, z nichž zhruba polovinu představují knižní publikace a zbytek jsou osobní sdělení nebo materiály dostupné z Internetu.

Téma a cíle diplomové práce a zvolené metody zpracování
Téma práce bylo jednoznačně vymezené v zadání, včetně relevantní doporučené literatury, kterou bohužel diplomant z větší části nevyužil. Cílem diplomové práce bylo navrhnout a aplikovat prediktivní regulátor laboratorní soustavy s uvažováním omezení vstupů a znalosti průběhu žádané hodnoty.
Práce je členěna mimo úvodu a závěru do dvou hlavních kapitol. V první z nich je na 19 stranách popsána potřebná základní teorie z oblasti modelování, identifikace a prediktivního řízení. Autor vychází při odvození prediktoru jednak z diskrétního stavového modelu a pak také ze vstupně-výstupního modelu soustavy, avšak v praktické části stavový přístup nevyužívá. V závěru kapitoly se věnuje možným omezením na vstupech, stavech a výstupech. Kapitola je zpracována v souladu se zadáním, nicméně orientace čtenáře v jejím textu je komplikována faktem, že diplomant vrší popisovanou teorii bez potřebného kontextu. Řazení jednotlivých úseků působí místy poněkud zmateně a chybí tak velmi důležitá vazba mezi částí teoretickou a praktickou.
Druhá kapitola se postupně věnuje popisu regulované soustavy, její identifikaci a popisu simulačního programu. Zde se nachází těžiště celé práce a za diplomantův nejvýraznější přínos lze považovat právě realizaci simulačního programu. Ve struktuře modelu lze zohlednit fakt, že regulovaná tepelná soustava vykazuje nelineární chování a nezávisle lze, při simulaci i při řízení reálné soustavy, zapnout či vypnout její kompenzaci. Výsledky jsou prezentovány v sérii grafů pro různé kombinace lineární a nelineární soustavy, s využitím a bez využití kompenzace a s uvažováním prediktivního regulátoru bez omezení a s omezením, při simulaci a při řízení na reálné soustavě. Obdržené regulační pochody s prediktivním regulátorem autor porovnává s pochody při využití běžného PI regulátoru. Jejich kvalitu pak hodnotí pomocí ITAE kritéria.
V závěru již diplomant pouze připomíná stanovené cíle práce a stručně shrnuje a hodnotí dosažené výsledky. Krátce se také zamýšlí nad přínosem navrženého prediktivního regulátoru oproti běžnému PID regulátoru.

Formální úprava a jazyková úroveň diplomové práce
[bookmark: _GoBack]Po formální a jazykové stránce je předložená diplomová práce na dobré úrovni, i když není zcela prosta pravopisných chyb, převážně v interpunkci. Vytknout lze místy také stylistickou a odbornou neobratnost a  již zmiňovanou ztíženou orientaci v textu. Po grafické stránce je práce v pořádku.
Připomínky a dotazy
Diplomant cituje velmi málo literárních zdrojů a až na jediný z nich, se žádný netýká přímo prediktivního řízení. Citované prameny se zabývají buď základní teorií automatického řízení, nebo se týkají identifikace a modelování. Diplomant přitom ani nevyužil literaturu doporučenou vedoucím.
Přiložené skripty s programovým řešením by mohly být zpracovány přehledněji.

Na diplomanta mám tyto dotazy:
· Prosím o diskusi volby horizontu predikce při řízení reálné soustavy. Je Vámi provedená volba horizontu predikce vhodná?


Závěrečné hodnocení
Diplomant v práci prokázal, že v souladu se zadáním zvládl navrhnout a programově realizovat prediktivní regulátor laboratorní tepelné soustavy. Výsledky práce lze využít především ve výuce nebo při návrhu řízení jiných soustav v rámci laboratoře.
Stanovené cíle práce byly splněny, práci doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikaci stupněm
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