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Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Student ve své praci popsal problematiku tvorby a osazovani DPS, kdy v praktické ¢asti navrhl osazovaci
zafizeni se 4D fizenou vakuovou pinzetou. Pinzeta je ovladana ve 3 osach + nataceni pomoci krokovych motori
ovladanych ru¢né pomoci rota¢niho enkodéru a umoziuje precizni umisténi soucastek na desku plosnych spojt.

Logicka stavba a stylisticka droven prace:

Logicka i stylisticka stavba prace jsou na vysoké urovni, prace je piehledna a dobfte Citelna.

Vyuziti zaméra, naméti a navrhi v praxi:

Student ve své praci vytvofil funkéni a vyuzitelné zafizeni, ¢imZ prokazal dobrou schopnost aplikovat poznatky
Vv praxi

Piipadné dalsi hodnoceni (pFipominky k praci):

Student velmi dobfte konzultoval a efektivné vyuzil ¢as k tvorbé své prace.

Kontrola plagiatorstvi v souhrnném vysledku ukazuje 84% shodu, v podrobném piehledu je vidét ze prace
samotnd ma shodu do 5%, jelikoZ v§echny prace obsahuji stejné prohlaseni a formality, neni mozné dosahnout
0% shody. 84% shoda se tyka souboru *.sln coz je konfigura¢ni soubor projektu, automaticky generovan visual
studiem a je shodny pro podobné typy projektt.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Pro fizeni krokovych motori jste zvolil modul STSPIN820, pro¢ pravé tento.
2. Da se smysluplné vyuzit 1/256 kroku pro danou aplikaci?

Doporuceni prace k obhajobé: ano

NavrZeny klasifika¢ni stuperi: A
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