Priloha B MATLAB kod graf prechodové charakteristiky soustavy.
% Definovani hodnot x a y pro prvni graf
x=[0,1.26,1.4,2,3,5.5,8.1,11, 14, 16.27, 25, 33.33, 44.67, 45, 50];

y = [40, 40, 40.05, 40.3, 41, 42.724, 44.44, 45.85, 46.9, 47.42, 48.5, 49.3, 49.95, 50, 50];
% Definovani hodnot x2 a y2 pro druhou ¢aru

x2 =0, 0, 50];

y2 = [40, 50, 50];

x3 =[1.26, 16.26];

y3 =[39.7, 50];

Th = 16.26;

Tu=1.26;

K =45; % Hodnota K (sprdvné pojmenovana proménna)

% Vytvoreni grafu

figure; % Otevie nové okno pro graf

% Plotovani prvni série dat (modré body a ¢ara)

plot (x, vy, '-b', 'LineWidth', 2);

hold on; % Udrzi aktudlni graf, aby bylo moZné pfidat dalsi data

% Plotovani druhé série dat (Cervena Cara)

plot (x2, y2, '-r', 'LineWidth', 2); % Cervena ¢ara

plot (x3, y3, '-r', 'LineWidth', 1); % Cervend ¢ara

% Pridani horizontalni ¢erné ¢ary od osy y do bodu Tu

plot ([0 Tu], [50.5 50.5], 'k-', 'LineWidth', 1); % Cerna ¢ara

% Pridani dalSich ¢ernych car

plot ([Tu Tn], [50.5 50.5], 'k-', 'LineWidth', 1);

plot ([Tn Tn], [47.42 51], 'k-', 'LineWidth', 1);

plot ([Tu Tul, [39.7 51], 'k-', 'LineWidth', 1);

plot ([K K], [39.7 50], 'k-', 'LineWidth', 1); % Pfidani ¢erné cary na pozici K
% Pridani ndzvi os

xlabel('t [m]', 'FontSize', 14);

ylabel('T [°C]', 'FontSize', 14);

% Pridani ndzvu grafu



title('Pfechodova charakteristika soustavy', 'FontSize', 16);

% Pridani popiskl pro Tu, Tn a K

text (0.6, 51.5, 'Tu', 'HorizontalAlignment', 'center’,'FontSize', 14);
text (10, 51.5, 'Tn', 'HorizontalAlignment', 'center’,'FontSize', 14);
text (46, 45, 'K', 'HorizontalAlignment', 'center’,'FontSize', 14); % Opraveny popisek K
% Nastaveni rozsahu os

xlim([0 50]);

ylim([39.7 55]);

% Zobrazeni mtizky

grid on;

% Ukonceni drzeni grafu

hold off;



