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Cil préce: Prace je zamé&fena na analyzu moznosti vyuziti satelitnich systémui uréovani

polohy pro fizeni vozidel a na konstrukei jednotky pro sbér dat o poloze
z realného provozu vozidla.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili préace:

V teoretické Casti prace je uveden popis dnes nejcastéji vyuzivanych satelitnich systému pro ur¢ovani polohy,
diraz je kladen na moznosti zpiesnéni polohy s vyuzitim nadstavbovych satelitnich i pozemnich systémt. Dalsi
kapitola je vénovana moznostem vyuziti systému pro uréeni polohy pro automatické fizeni jizdy zemédélskych
vozidel, kde popisovany systém Trimble AutoPilot je vyuZivan dale v praktické ¢asti prace. V ramci praktické
¢asti byla zkonstruovana jednotka (pojmenovana jako NMEA Recorder), kterd umoziuje v realném ¢ase
zaznamenavat data o poloze a korekce pro opravy polohy. Ziskana data se zaznamenavaji na pamétovou kartu.
Pro analyzu dat byl vytvofen software zpracovavajici informace o stavu satelitd, ziskanych datech o poloze a
pouzitych korekcich. Z téchto dat software umoZiuje vyhodnotit zakladni statistické (daje o odchylkach od
skute¢né polohy, extrémnich odchylkach, ujeté vzdalenosti apod. Pomoci jednotky NMEA Recorder byla
provedena fada méteni bez pouziti korekei nebo s jejich vyuZitim. Analyza dat z mé&feni porovnava velmi dobré
vysledky systémi s riznymi zplisoby korekci polohy oproti systému bez korekei.

Cile prace byly splnény.

Logicka stavba a stylistickd droven prace:

Préace je z pohledu logické stavby zpracovana na velmi dobré Grovni. Dosazené vysledky jsou z textu ziejmé,
pro jejich vyhodnoceni by ale byl vhodny detailn&j$i popis. V praci se vyskytuje minimum stylistickych chyb.

Vyuziti zaméri, naméti a navrha v praxi:

Vyhodnocovaci jednotka i software byla konstruovana v sou¢innosti s provozovatelem zemé&délskych stroji a je
V praxi vyuzitelna pro ovéfeni ptesnosti riznych satelitnich systému pro ur€ovani polohy.

Ptipadné dalsi hodnoceni (piipominky k préci):

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Do jaké rychlosti pohybu vozidla funguji dneSni systémy pro automatické rizeni
vozidel? Jak se automatické systémy chovaji pri ztraté signalu GPS nebo pri
omezeni informaci o korekcich?

Doporudeni prace k obhajobé: ano

NavrZeny klasifikacni stupen: vyborné
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