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Nizev priace : MEefi¢ V-A charakteristik bipolarnich tranzistort

Cilem prace byl navrh a realizace komplexniho systému pro sniméni vstupni a vystupni
charakteristiky bipolarniho tranzistoru NPN v zapojeni SE s pfenosem naméfenych dat a
naslednym vyhodnocenim v poéita¢i. Zadani bylo koncipovano pro moznou podporu vyuky
pfedmétu Névrh a analyza elektronickych obvodd, systém lze v§ak pouZivat mnohem obecnéji.

V teoretické Césti prace autor nejdiive definuje hybridni dvojbranové charakteristiky
tranzistoru v zapojeni SE (jsou zde drobné nepiesnosti, kdyZz autor slucuje diferencialni a
diferen¢ni parametry) a vysvétluje jejich pouZiti pfi analyze obvodu pomoci NLO. Nasledné
pfistupuje k vlastni otdzce méfeni charakteristik stim, Ze pfechdzi k ndvrhu blokového
schématu méfice, které je vychodiskem k vlastni realizaci. V zavéru teoretické ¢asti je pak
uvedena reSerSe béZn€ dostupnych méfich charakteristik, ktera je koncipovana piedevsim jako
porovnani jejich schopnosti a ceny.

V praktické ¢ésti je dolozen ndvrh obvodové ¢asti, firmware mikrokontroléru a aplikace
pro fidici po¢ita¢. V zavéru je pak dokumentovano kontrolni mé&feni jednotlivych ¢asti systému
zakonCené ukézkou nasnimanych charakteristik. P¥i navrhu a realizaci postupoval autor
konvenénimi metodami, slozit&jsi obvodové bloky ovéfoval simulacemi v obvodovém
simulatoru typu SPICE a dil¢imi méfenimi. Déle v&noval dostateény &ast volbé pouzitého
mikrokontroléru a A/D, D/A ptevodnikii, opera¢nich a piistrojovych zesilova¢t atp.. Béhem
vlastniho feSeni byl nucen n&které jednotky prepracovat tak, aby splnil parametry uréené
zadanim. Kladné lze hodnotit doloZeni kli¢ovych programovych &asti vyvojovymi diagramy,
které zlepSuji orientaci v obsdhlém programovém kédu.

V textu nachazime drobné pieklepy, chybéjici interpunkce, nesvazani popisku a
popisovaného objektu, chyby v sazbé ale pouze ve velmi nizké mife. Drobné chyby nachazime
také v roviné odborné (naptiklad uréeni doby nab&hu v kapitole 2.4).

Parametry systému ur¢ené v zadani jsou splnény bez vyhrad (vétsi chyba v okoli nuly
je obtiZné odstranitelnd). Tyto parametry jsou doloZeny v kapitole 2.4.

Pfi kontrole plagiatorstvi byla nalezena shoda s bé&Zné pouzivanymi hlavickovymi
soubory a automaticky generovanymi projektovymi soubory. Tato shoda je ale b&éZna. Samotné
feSeni prace a zdrojové texty jsou unikatni.

Otazky: 1) Vyhledejte moznou néhradu ke stabilizatoru typu 7805 ve spinané
podobé (naptiklad LM2574-5.0). Odhadnéte, jak by tato nahrada
ovlivnila chod celého systému.

2) Popiste, jak jsou obvykle definovany dynamické parametry signalu (doba
nabehu, doba poklesu).

Prici doporucuji k obhajobé.
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