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1. Préce odpovida zadanému tématu a osnové 5 (max.)5)
2. Autor uplatnil znalosti nabyté studiem na DFJP 5 (max.5)
3. Autor pouZil adekvéatni odbornou literaturu 4  (max.5)
4. NaplInéni cile prace 10 (max. 10)
5. Autor postupoval pfi zpracovani iniciativné a samostatné 10 (max. 10)
6. Jazykova uroven prace (sloh, gramatika) 8 (max. 10)
7. Formalni aroven prace (Uprava, pfehlednost, spravnost citovani) 6 (max.10)
8. P¥i zpracovavani prace autor dodrzoval pfedepsané terminy 10 (max. 10)
9. Autor vyuzival konzultaci a Fadné zapracoval pfipominky vedouciho prace 7 (max. 15)
10. Celkova odborna uroven prace 18 (max. 20)
Celkovy pocet bod: 83 (max. 100)
Hodnoceni bakalarské prace: B - vyborné minus
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Kontrola plagiatorstvi: Prace je ptvodni.

Vedouci prace: prof. Ing. Jan Leuchter Ph.D.

Pripadny komentar k vySe uvedenému hodnoceni:

Bakalafské prace se vénuje navrhu, realizaci a ovéfeni univerzalniho systému pro integraci elektroniky malého
bezpilotniho prostfedku s vyuzitim oteviené platformy PX4. Autor navrhl a sestavil funkéni sestavu zahrnujici
autopilota Cube Orange, companion computer Raspberry Pi 5, senzoricky subsystém, komunikacni infrastrukturu
a napajeni. Systém byl uspésné integrovan do UAV a ovéren sérii letovych zkouSek, které prokazaly jeho stabilitu,
pfesnost a spolehlivost v realnych podminkach.

Vyhrady: text misty pusobi technicky nesrozumitelné a obsahuje nevhodné jazykové obraty, které se v odborné
technické praci nevyskytuji. Format citaci u obrazkl je chybny, coz predstavuje formalni nedostatek. Autor praci
konzultoval jen minimaln&; ast&jsi konzultace mohly vést k lepSimu vysledku, pfedevSim po stylistické a formalni
strance.

Pfes tyto vytky ma prace dobry technicky charakter a pfinasi funkcni, prakticky ovéfené feSeni, které Ize dale



rozvijet. Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim 83b.

Otazky k obhajobé:

1. Zhodnotte realizovanou soustavu z hlediska jejiho praktického vyuziti v UAV aplikacich.

2. Vysvétlete rozdily mezi PI, PD a PID regulatorem. Jaké jsou jejich vyhody a nevyhody pfi Fizeni UAV?

Poznamky: 100 - 91 bodl = A - vyborné 70 - 61 bodu = D - velmi dobfe minus
90 - 81 bodu = B - vyborné minus 60 - 51 bodu = E - dobfe
80 - 71 bodu = C - velmi dobre 50 - 0 bodud = F - nesplnéno



