

[image: FEI-cb]Posudek vedoucího bakalářské práce

	Jméno studenta:
	Aleš Gábik

	Téma práce:
	Konstrukce tříosého manipulátoru

	
	

	
	

	Splnění cílů práce

	Cíle práce byly splněny.

	Úplnost a komplexnost řešení, vlastní přínos, náročnost tématu

	Práce, svým zaměřením, patří do skupiny náročnějších prací. Text práce postupně řeší všechny podstatné cíle zadání. Celková koncepce manipulátoru je založena především na návrhu a realizaci machatronického zařízení. Hardwarové řešení a elektronické moduly, využité v konstrukčním řešení zařízení, jsou kombinací realizace vlastních návrhů konstrukčních prvků a komerčně dostupných modulů. Přínosem studenta je zejména vlastní návrh a realizace konstrukčního řešení mechatronického zařízení splňující zadané technické specifikace, s požadavkem na úplnost řešení zadaného cíle. Toto komplexní řešení jistě vyžadovalo od studenta prokázání poměrně širokého záběru jeho dovedností.

	Logická stavba práce

	Logická stavba práce je na dobré úrovni.

	Úroveň zpracování rešerše, výsledků a diskuse

	Zpracování rešerše je na dobré úrovni.

	Formální zpracování, typografická a jazyková úroveň

	Formální zpracování, typografická a jazyková úroveň je na dobré úrovni.

	Práce s literárními zdroji, úplnost a správnost citací

	Student pracuje dobře s literárními zdroji, které příslušně cituje.

	Další hodnocení a připomínky k práci, aktuálnost tématu, využitelnost v praxi

	Práce svým zaměřením patří do kapitoly aktuálně zpracovávaných témat zaměřujících se na využití moderních technických prostředků automatizace. Celkové zpracování práce je na dobré úrovni. Využitelnost výsledků této práce v praxi, vzhledem k jejímu zaměření, je velmi dobrá. Strukturované zpracování práce umožňuje její případné rozšíření a modifikaci vybraných částí konstrukčního řešení. Text práce by bylo vhodné doplnit o podrobné schéma propojení jednotlivých konstrukčních dílů, včetně podrobného významu komunikačních signálů. Některé obrázky postrádají příslušné citace, (např. obrázky č. 15 až 23, jde zřejmě o vlastní tvobu studenta, ale byly jistě vytvořeny v nějakém software). Vytvořené vývojové diagramy na obrázku č. 38 obsahují drobné chyby (například nepokračující směr zpracování programu, nestandardní počet vstupujících signálů do bloku prostého zpracování příkazu atp.). V textu práce se vyskytují drobné chyby, které by bylo jistě možné, pečlivou kontrolou napsaného textu, eliminovat (řídicí jednotka bylo vybráno atp.). Drobnou připomínku mám ke kompletnosti a obsahu přiložených datových souborů, kde soubory obsahují, ne vždy, vhodný formát pro snadnou orientaci v popisovaných částech konstrukce. Uživatelský manuál je obsažen pouze v hlavním textu práce, je poměrně stručný a bylo by vhodné ho doplnit o podrobnější informace s grafickou podporou ve formě obrazové dokumentace, tak, jak je obvyklé u zařízení této kategorie. Zdrojový kód řídicího mikropočítače by bylo vhodné přiložit ve formě projektu použitého vývojového prostředí a ne pouze ve formátu textového souboru. Použité knihovny ve zdrojovém kódu nejsou obsahem přílohy práce, což poněkud komplikuje případnou modifikaci předkládaného technického řešení konstrukce.

	Vyjádření k výsledku kontroly původnosti práce

	Práce vykazuje shodu s jinými dostupnými publikacemi do hodnoty 6%. Shoda je způsobena převážně v popisech technických prostředků realizace, které jsou převzaty z popisů prodejců těchto komponent. Lze tedy konstatovat, že lze předkládanou práci považovat za vlastní tvorbu studenta.



Otázky k obhajobě (max 2):
1. Jakým způsobem máte řešeno galvanické oddělení obvodů řídicího mikropočítače a výkonových driverů krokových motorů manipulátoru?
2. Bylo by možné použít, jako řídicí systém manipulátoru, například modulární PLC automat?



Doporučení práce k obhajobě: 	
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