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Nazev prace: Navrh zafizeni pro pfenos obrazového signalu pro dalkové fizené modely

Cilem prace bylo vytvoreni systému bezdratového prenosu obrazu z kamery, nesené vzdalenym
prostiedkem, do pfijimaci stanice. Pro tento komplexni Ucel student navrhl vlastni zafizeni s CPU
ARMVI a to véetné navrhu desky s respektovanim pozadavk( na minimalizaci hmotnosti a rozmérda.
Dale musel predpfipravit vhodny OS a implementovat jadro véetné modull pro pfipojeni vsech
periferii. Student také vytvofil fidici SW pro zafizeni a vizualizaéni SW na pfijimaci strané pro
architekturu x86.

Takto komplexni Ukol student spravné rozdélil do dil¢ich ¢asti. Pro zvySeni univerzalnosti zafizeni a
pro splnéni vysokych narok( na prenos obrazu student spravné zvolil vyspély 32b CPU s OS a
komunikaci s prenosem obrazového signalu realizoval pomoci WiFi.

V prvni ¢asti provedl rozbor dostupnych teSeni. Tato ¢ast je bohuzel popsana velmi strucné.
V nasledujicich kapitoldch ma autor prace sklon sklouzavat v popisu k pFiliSnym detaildm. Prace tak
sice vyborné poslouZi jako metodicka pomdicka dalsim studentdm pfi konstrukci podobného zafizeni,
je vsak hlife koncipovana, coZ stéZuje Cteni prace. V praci také chybi Sirsi popis celkového systému a
diskuze ocekdvanych vlastnosti.

Vzniklé zafizeni je schopné autonomni prace a je schopno ziskavat celou fadu parametrd (navigacni
Udaje, udaje z akcelerometrickych cidel, pfipadné dalsi) v€éetné snimani obrazového signalu v redlném
Case a tyto udaje vredlném cCase prenaset do pozemni stanice. VSechny vytycené cile tak student
bezezbytku splnil.

Kladné musim ohodnotit samostatnost a pfistup studenta k feSené problematice, ktera byla znacné
ztizena ndroky pouzitého CPU s dvou set vyvodovym pouzdrem a s nutnosti pouZit 4 vrstvou desku.
Je mozné konstatovat, Ze takto sloZita deska u nas dosud nebyla v ramci DP vytvofena.

Nad rdmec zadané prace student vytvofil jesté dalsi desku inercidlni jednotky s akcelerometry a
gyroskopy. Tato deska nalezne vyuziti v pfipadnych dalsich projektech.

Je skoda, Ze se v praci neobjevily ukazky z navrzeného SW pro pfijimaci stanici a vystupy obrazovek
s atraktivni vizualizaci fuze obrazového signalu a hodnot snimacl (nadmorska vyska, rychlost a dalsi).

Také je skoda, Ze se z dlvodu nedostatku casu nepodafilo provést vice testovani v exteriéru s
otestovanim realnych provoznich vlastnosti pouzitého prenosu obrazu (stabilita, fps, rychlost
obnoveni spojeni, dosah...)

Otdazky:

1. Kde vidite nejvétsi potencidl sniZeni spotreby zafizeni a urychleni startu.
2. Mohl byste prezentovat funkci systému a zobrazeni snimanych informaci na pfijimaci stanici?



Vzhledem k vyse uvedenym pfipominkam doporucuji k obhajobé a navrhuje klasifika¢ni stupen:

vyborné
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