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Cil prace: Cilem prace je prakticky implementovat a porovnat n&kolik metod identifikace
aplikovatelnych pro stabilni dynamické systémy 1. fadu s dopravnim zpozdeénim.

Budou testovany zejmena postupy vychazejici z tvaru prechodové

charakteristiky, metody momenti a metody odhadu na zakladé minimalizace

celkové chyby.

Slovni hodnoceni:

Napln&ni cild price:

Cile préace byly v zasad® napin&ny. Metody byly implementovany a prakticky ovéfeny. Na druhé strané, pro
ziskani zaverd o vlastnostech jednotlivych metod by bylo treba v&t3[ mnoZstvi experimentll, pro vice
dynamickych systémil této tfidy a vice typit poruch. Chybi vzajemné porovnani - kdy je ktera metoda
nejvhodngjsi. Pro implementaci jednotlivych metod byla nutna asistence vedouciho prace v znatné mife.

Logicka stavba a stylistickd iiroveil price:

Prace je logicky Clendna na uvod, teoretickou &4st, praktickou Cast a zaver. Graficka urovefi je velmi dobré, ale
po strance jazykové 1ze vytknout &asté pouzivan( hovorovych obratii jako napf. "To by samozfejmé 8lo i u této
metody" (str. 42}.

VyuZiti ziméra, namétih a ndvrhi v praxi:

Vysledky prace jsou vyuzitelné v praxi.

Piipadné dalsi hodnoceni (pFipominky K préci):

Otazky k obhajob&(max 2):
1. Student by mohl ukazat, Ze u metody ploch plati vztah (35), tj. 7e I/K=T+tau
2.

Doporuteni prace k obhajobé: ano
Navrzeny klasifika¢ni stupeii: velmi dobfe minus
Posudek vypracoval:
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