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Téma prace: Robustni algoritmus detekce kulicky na naklonéné roviné
Cil préce: Pro vyukovy pripravek "kulicka na naklonéné ploSe" demonstrujici obecné regulacni

procesy vytvorte vhodné SW vybaveni. Zvolte vhodné jiZ existujici HW feSeni v
podobé vyvojového kitu a pfipojte k nému CMOS kameru. Vytvorte algoritmus
detekce plochy a separace kulicky na ploSe zaloZeny na metodéach obrazové detekce a
implementujte do HW. Maximalni perioda regulacni smycky nesmi pfesdhnout 200ms.
Oveérte fungovani detekce za riznych svételnych podminek. Algoritmus musi fungovat
zcela autonomné a musi umoznit spravnou detekci i v pfipadé zaneseni chyby
uzivatelem. Dale vytvofte vizualizaéni SW pro OS Windows, ¢i Android s moZnosti
ovlivnéni parametrii PID regulatoru a vizualizaci polohy kulicky na plose.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Cile préce byly v plném rozsahu splnény.

Logicka stavba a stylisticka uroven prace:

Prace je logicky ¢lenéna. V prvni Césti prace student proved] rozbor stavajiciho feSeni a dale rozbor pouZitelnych
metod obrazové detekce. Tato ¢ast se stala vychodiskem pro vlastni ndvrh zafizeni s procesorem a SW algoritmy
implementovatelnymi do Fidici desky. Student vhodné zvolil vyvojovy kit s STM32F429, ktery znacné zjednodusil

cely ndvrh.

VyuZiti zaméra, naméti a navrhi v praxi:

Béhem prace se autorovi podafilo vytvofit ucelené a zapouzdfené feSeni, které je mozné prakticky vyuZit pfi vyuce
regulace a automatizace.

Pripadné dalsi hodnoceni (pfipominky k praci):

Préce je napsdna stru¢nym, ale ¢tivym zptsobem. Kladné lze hodnotit samostatny pfistup k vyfeSeni problematiky
implementace Houghovy transformace nad rdmec zadani prace.

Autor v praci pouZiva prednostné vlastni obrazky a namérena data.

Student pracoval po celou dobu prace velmi samostatné.

Kontrola plagitorstvi nalezla shodu pouze u projektovych sobori a sdilenych knihoven. Autorsky text i uZivatelské
zdrojové kody jsou unikatni.

Otazky k obhajobé (max 2):

DosaZend doba regulacni smycky splnila zaddni. Dokézal byste navrhnout optimalizaci pro dosaZeni lepSich Cast?
Doporuceni prace k obhajobé:

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzeny klasifikacni stupen:

Navrhuji klasifikacni stuperi A.
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