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A. Kvalita abstraktu, kliCova slova odpovidaji naplniprace . . . . . . Vyborné (1)

B. Rozsah a zpracovanireSerSe . . . . ... .. ... ... ... .. Vyborné minus (1-)

C. Reseni prace po teoretické strance . . . . . ... .. ...... Vyborné minus (1-)

D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . . ... .. .. ... Vyborné (1)

E. Uroven zpracovani vysledkd a diskuse . . . . .. ... .. ... Velmi dobfe minus (2-)
F. Vlastni pfinos k feSené problematice . . . . .. ... ... ... Velmi dobfie (2)

G. Formulace zavéruprace . . . . . . . . . . .. ... ... Velmi dobfe (2)

H. Splnéni zadani (cill) prace . . . . . . . . . . . ... Spinéno

I. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich adaja . . . . . . . Velmi dobfe minus (2-)
J. Typograficka a jazykova Uroveh (v&. pravopisu) . . . . .. ... . Vyborné minus (1-)

K. Formalni ndlezitostiprace . . . ... . ... .. ... ...... Velmi dobie (2)

(struktura textu, fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci)

Komentére €i pfipominky:

Anotace a kli€ova slova jsou v pfiméfeném rozsahu. Rozsah reSerse je pfiméfeny, v kapitolach 1,2 a 3 je
popsan stavajici stav problematiky pro ABB roboty. Misty se jedna spiSe o manual a vypis moznych
funkci nez o redersi, ale logicky to navazuje v dalSim textu.

V zpravé je mnohdy nevhodné& opomenuto uvedeni zdroje, pfipadné citace a neni tak zifejmé, zda jde o
autorovu mySlenku nebo kde informaci naSel. Napfiklad prvni odstavec tfeti kapitoly je patrné& mySlen z
pohledu ABB, nikoli globalné.

Celkova typograficka Uprava je na standardni drovni. Razeni kapitol je pfiméfené a logicky organizované.
Slabé formatovani zplsobilo, Ze naptiklad nadpis podkapitoly 4.6.3. je na konci stranky 62. Rada obrazkd
ma v sobé& hodné maly, necitelny text (napfiklad obrazek 1.1. na str. 16, dale 1.3, 1.4 a pod.), takze Ize
velmi obtizné rozpoznat dané napisy.

Seznam zkratek je neuplny, chybi SDK, HTML, CSS, PHP, RAPID a YUMI.

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Celkové mUlze cela prace plsobit jako jednoducha uloha pro tfidéni pfedmétd, ale ve spojeni se
strojovym vidénim skryva Fadu zaludnosti a nastrah. Autor vyfesil zakladni ulohu a vytvofil externi PC
aplikaci aktivné monitorujici proces. V textové zpraveé je podrobné popsano, jak toho dosahl véetné
zbyte¢né podrobného popisu zdrojovych kodu. Vlastni zdrojové kody jsou peclivé a prehledné napsany a
zacistény. U pfiloZzeného videa jsou patrné drobné chyby, kdy napfiklad pfedmét po poloZeni na pozici se
pfi odjezdu griperu trochu posune. Na druhou stranu je zifejmé, Ze dana uloha skute¢né funguje.

V préaci mi trochu chybi vyhodnoceni robustnosti celé realizace, napfiklad vliv osvétleni na uspésnost
detekce predmétl Ci Spatné uchopeni pfedmétu. Prace neni ve stavajici verzi asi nasaditelna do
vyrobniho procesu, ale poskytuje cenny a pfinosny zaklad pro vyvoj dalSich interaktivnich realizaci s
robotem YUMI. Navrhuiji tuto préaci klasifikovat stupném C.

Otazky k obhajobé:

1) V praci je pouzit kooperativni robot. Jak je zohlednén fyzicky zasah obsluhy do pracovniho prostoru
robota? Jaka je rychlost koncovych bodll a co se stane, pokud se obsluha stfetne s jednim z ramen?

2) Ve videu je vidét, Zze se obé ramena pohybuji sou¢asné. Vysvétlete, jak je zajisténo, ze nedojde k
vzajemné kolizi obou ramen.

Celkova klasifikace:
Préace splfiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Velmi dobie (2)

V Liberci
dne 1.6.2022

Podpisem soucasné potvrzuji, Zze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

podpis oponenta

TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI Studentska 1402/2 | 461 17 Liberec 1 2/

tel.: +420 485 353 429 | jmeno.prijmeni@tul.cz | www.tul.cz | DIC: CZ 467 47 885



