Ing. Petr Doleiel, Ph.D.

Katedra fizeni procest

Fakulta elektrotechniky a informatiky
Univerzita Pardubice

Oponentni posudek diplomové prace

Bc. Pavel Dostal

Navrh a softwarova implementace diskrétnich regulatori
s optimalizovanou strukturou

Cilem diplomové préce Bc. Pavla Dostidla je simulaéni ovéfeni Cinnosti diskrétnich regulatord
navrienych pomoci algebraické teorie syntézy regulacnich obvod(. Prace je rozdélena {mimo Gvodu a
seznamu literatury) na 3est kapitol, pfiemZ prvni Ctyfi popisuji ndstroje algebraické teorie a pata
kapitola se ndsledné vénuje aplikacim popsanych nastroji k Fizeni tii simulovanych soustav. V zavéru
{kapitola 6) je obsah pfedchozich kapitol shrnut a navrzeno nékolik moZnych vylepseni.

V ramci teoretické pfipravy si musel student doplnit pomérné obsdhlé useky uciva nad ramec napiné
pfislusnych pfedmétd v navazujicim typu studia. Tyto znalosti uvedl vdiplomové prici v rdmci
kapitol 2, 3 a 4. Text v3ak misty pldsobi zmatené a zanechdvd dojem, Ze celé Useky byly bez
potfebného kontextu pfevzaty z pouiité literatury. Nékteré postupy jsou popsany zbyteéné
podrobné, jiné nejsou popsany vibec, ackoliv je student v praktické &asti pouZiva. Chybi tak potiebna
vazba mezi teoretickou a praktickou ¢asti prace.

V rdmci praktické Casti prdce student zvolil tfi soustavy a pro kaZdou z nich navrhl rliznymi metodami
tfi reguldtory, ¢imZ prokazal porozuméni metodam popsanym v teoretické praci. Ve volbé soustav
viak vidim nejvétsi nedostatek prace. Cilem toti bylo ovéfeni ¢innosti vybranych reguldtor(,
nicméné to Ize jen stéZi provést se soustavami, které student zvolil {str. 44). Viechny tfi soustavy jsou
soustavy jednokapacitni, stabilni, minimalnéfazové a dvé z nich se navzijem li§i pouze hodnotou
zesileni! Regulaéni obvody navic pouiivaji rizné typy poruch a jsou tedy navzdjem prakticky
neporovnatelné. Jedinym relevantnim zavérem prace tedy je, Ze zvolené regulaéni metody poskytuji
pro linearni stabilni jednokapacitni soustavy stabilni regulaéni pochod.

Student k vypracovani své prace pouZil Matlab a jeho nadstavbu Simulink. Programy a modely
piiloZené na doprovodném CD jsou bohuZel na podprimérné Urovni. V fidném pfipadé nebyl
dodrien princip znovupouZitelnosti programu, zapouzdfeni, ani nebyly kédy dopinény o vhodnou
dokumentaci. V3echny kddy jsou ve formé skriptl, veimi €asto se vyskytuji ,magicka” &isla a student
nejednou projevuje nedostatenou znalost prostfedi (napf. pFipojeni tvarovade nultého fadu za
vystup bloku Discrete Filter). PfiloZené kody tak pravdépodobné nenajdou zadné daldi vyusiti.

Po formalni strance je prace prGmérna. VétSina textu je psdna srozumitelné, prace je vhodné
¢lenéna, obrazky i tabulky jsou v dobré kvalité. Nicméné se v textu vyskytuje mnoZstvi pravopisnych
chyb, zejména vcarkach ve vétach. Ddle se vyskytla chyba v €islovani objektd, kterd by jisté
nenastaia, pokud by student pouiival automatické Cislovani. Anotace préce je do anglitiny preloiena
naprosto nedostatecné (student zjevn& pouiil automaticky prekladaé bez jakékoliv korektury).



V ramci obhajoby prosim o zodpovézeni ndsledujicich otdzek:

e Nazdkladé& €eho jste volil konkrétni pfenosy soustav k testovani?

e Jak jste urcil polynomy C(g) a D{g) pro poruchu?

¢ Proc uvddite pro regulovanou veli¢inu i akéni signal jednotku V?

* Doporutil byste zkoumané metody pro praktické vyuZiti? Jaké jsou jejich vyhody oproti PiD
reguldtoru nastavenému nékterou z klasickych metod?

Zavérem mohu konstatovat, Ze pfedloZend prace splfiuje formalini poZadavky na préci tohoto typu,
student splnil zadani a vzhledem k faktlm uvedenym vy3e navrhuji zndmku
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