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Předložená diplomová práce obsahuje 87 stran textu včetně příloh a je přiloženo CD s textem práce a programy realizovanými v prostředí Matlab & Simulink. Seznam literatury obsahuje 7 položek.

Téma a cíle diplomové práce a zvolené metody zpracování
Hlavním cílem diplomové práce byl teoretický návrh a simulační ověření činnosti stavových regulátorů, jejichž součástí jsou estimátory úplného resp. redukovaného řádu, pro řízení vybraných dynamických procesů.
Práce je členěna mimo úvodu a závěru do pěti hlavních kapitol. V prvních třech kapitolách je uveden teoretický popis základních principů stavového popisu systémů a stavového řízení ve spojité i diskrétní formě. Součástí je popis návrhu a realizace estimátorů úplného a redukovaného řádu, opět spojitých i diskrétních. Dále je pozornost věnována návrhu stavových regulátorů v konečném počtu kroků regulace pomocí Ackermannovy formule a podle kvadratického kritéria (Riccatiho rovnice). V každé kapitole jsou pak uváděny i jednoduché příklady se systémem 2. řádu.
Těžištěm praktické části práce jsou kapitoly 4 a 5, ve kterých jsou uváděny konkrétní postupy syntézy stavových regulátorů s estimatory pro dvě reálné laboratorní soustavy. Ověření činnosti regulačních obvodů v prostředí Matlab & Simulink je provedeno na identifikovaných modelech. Rozdělení do dvou kapitol, kdy jedna obsahuje zmiňované postupy návrhu a druhá pak výsledky ve formě grafů, je ale poněkud nešťastné a značně komplikuje orientaci v textu práce.

Formální úprava a jazyková úroveň diplomové práce
Po formální a jazykové stránce je předložená diplomová práce na dobré úrovni, i když není zcela prosta chyb. Práce je relativně přehledná a lze se v ní, až na poslední dvě číslované kapitoly, snadno orientovat. Taktéž její grafická úprava je na dobré úrovni.

Připomínky a dotazy
Autor se místy dopouští nepřesností a terminologických chyb. V obr. 2.7, 2.8, 2.9, 2.11, 2.12 a 2.13 jsou v legendě a popisu os nevhodně označeny jednotlivé veličiny. Na obr. 3.3, 3.4 a 3.5 nejsou v grafech zřejmě průběhy žádané hodnoty w(t), ale poruchové veličiny d(t) na vstupu soustavy (viz schéma na obr. 3.2). V realizaci astatického členu ve schématu na obr. 3.6 je chybně zapojen sumátor. Některé pasáže by bylo vhodné zpracovat jiným způsobem, jiné zkrátit. V částech textu, týkajících se teoretického odvození jednotlivých technik návrhu estimátorů resp. stavových regulátorů, by bylo naopak vhodné doplnit uvedené vztahy i o slovní komentář. Za nedostatek lze považovat i fakt, že v závěru je uveden především výčet toho, čím se autor zabýval, méně pak již kritické hodnocení dosažených výsledků.

Na diplomanta mám tyto dotazy:
· Jsou navržené stavové regulátory vhodné pro praktické využití? Proveďte jejich srovnání s klasickými regulátory typu PID.
· Na str. 58 jsou uvedeny matice stavového popisu soustavy motor – generátor, které neodpovídají ani jedné z v práci uváděných kanonických forem popisu. Můžete je přepsat tak (jedná se o matice B a C), aby odpovídaly normální formě pozorovatelnosti resp. řiditelnosti?
· Můžete uvést i nějaký jiný kanonický tvar stavového popisu systému, než popisujete v práci?

Závěrečné hodnocení
Přínosem diplomové práce je především utvoření určitého přehledu v oblasti stavové teorie řízení ve spojité i diskrétní formě. Dále pak implementace vybraných stavových regulačních obvodů s estimátory v prostředí Matlab & Simulink a jejich ověření na dvou simulačních modelech laboratorních soustav s různou dynamikou.
Stanovené cíle práce byly splněny, práci doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikaci stupněm
dobře.
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