Univerzita

Pardubice
Fakulta elektrotechniky , v , ,
a informatiky Posudek vedouciho bakalarskeé prace
Jméno studenta: Jakub Zahradnik
Téma prace: Model vozidla s automatickym sledovanim trasy pomoci konvolu¢ni neuronové

sité

Splnéni cili prace

Préce Gspésné splnila vSechny stanovené cile. Bylo navrzeno a implementovano autonomni vozidlo s
vyuzitim konvoluénich neuronovych siti (CNN) pro automatické sledovani trasy. Teoreticka ¢ast se zamétuje
na strojové vidéni a senzoriku pro autonomni fizeni, zatimco prakticka ¢ast zahrnuje konstrukci vozidla, vybér
komponent a implementaci softwaru. Natrénovany model byl testovan v realnych podminkach a vyhodnocen
z hlediska ptesnosti a spolehlivosti.

Uplnost a komplexnost FeSeni, vlastni piinos, niro&nost tématu

Prace je kompletni. Teoreticka ¢ast poskytuje pfehled o principech strojového vidéni a konvolu¢nich
neuronovych siti. Prakticka ¢ast se zaméfuje na konstrukci autonomniho vozidla, implementaci softwaru a
testovani modelu v redlnych podminkach.

Logicka stavba price

Prace je logicky strukturovana a dobfe ¢lenéna. Teoreticka ¢ast plynule pfechazi do praktické ¢asti, kde jsou
podrobné popsany jednotlivé kroky vyvoje a implementace autonomniho vozidla. Zavéry a vysledky jsou
jasné prezentovany a podlozeny experimentalnimi daty.

Uroveli zpracovani reserse, vysledkii a diskuse

Reserse je na vysoké trovni, pokryva vSechny relevantni aspekty problematiky autonomnich vozidel a
strojového vidéni. Vysledky jsou prezentovany srozumitelné a doplnény grafy a tabulkami, které usnadnuji
pochopeni dosazenych vysledkd. Diskuse o vysledcich je kriticka a objektivni.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova uroven

Formalni zpracovani je vyhovujici pro tento typ praci. Typograficka a jazykova uroven prace je velmi dobra,
obsahuje velice nizky pocet pieklepli nebo Spatné skladby vét.

Prace s literarnimi zdroji, iplnost a spravnost citaci

V praci je citovano 72 literarnich zdroji. Citace jsou provedeny korektnim zplsobem a jsou plné.

DalSi hodnoceni a pripominky Kk praci, aktualnost tématu, vyuZitelnost v praxi

Téma prace je velmi aktudlni a ma vysokou praktickou vyuzitelnost, zejména v oblasti autonomnich vozidel a
moderniho strojového uceni.

Vyjadieni k vysledku kontroly piivodnosti prace

Na zékladé vysledku kontroly piivodnosti nebyly zjistény zadné zavazné problémy. Nejvyssi mira podobnosti
je 1 %. Préce je origindlni a veSkery pouzity materidl je fadné citovan.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Jaké byly hlavni vyzvy pri implementaci CNN modelu pro sledovani trasy a jak
jste je prekonal?
2. Jakym zpusobem by bylo mozZné dale zlepsit spolehlivost a pi‘esnost autonomniho
Fizeni vozidla?

Doporuceni prace k obhajobé: ano

NavrZeny klasifika¢ni stupeii: A
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