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Splnéni cili prace

Cilem prace bylo navrhnout platformu umoznujici zaméfit se na zadany objekt se znamou polohou a moznosti
drzeni zaméfeni (trasovani) objektu. Student ve své praci podrobné rozebral problematiku mozného fyzického
feSeni i cely matematicky aparat (kinematiku) pro pfepocty rizné interpretovanych souradnych systémut
(poloha sledovaného objektu, vs natoceni sledovaci hlavy). V praktické praci pak provedl navrh,
vymodelovani a konstrukci mechanického feseni sledovaci hlavy, s funkéné navrzenymi pohony. Déle
provedl vybér komponent systému fizeni, navrhl jejich zapojeni, nakonfiguroval fidici software, ozivil a
otestoval cely navrzeny systém. Praktickym testovanim splnil a ovéfil vSechny zadané cile prace.

Uplnost a komplexnost FeSeni, vlastni pi'inos, naro¢nost tématu

Naro¢nost feseni patiila mezi vyssi, student byl schopen problematiku fesit komplexné a zvolit optimalni
feSeni pro zadany problém

Logicka stavba prace

Logicka a stylisticka Groven prace odpovida standartu bakalarské prace. Prace neni ¢lenéna striktn¢ na
teoretickou Cast a praktickou ¢ast, ale je délena na jednotlivé problémy, které jsou vedeny od teoretického
rozboru k jednotlivym feSenim. Prace tak plisobi logicky a Citelné.

Uroveii zpracovani reSerse, vysledkii a diskuse

Uroveii zpracovani teoretickych predpokladi, a hlavné zptisob a ovéteni vysledki prace jsou na vysoké
urovni, jako jedna z mala praci redlné€ ovetuje parametry feSeni a diskutuje ziskané vysledky.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova uroven

Prace tak pasobi logicky a Citeln€. Formalné se da vytknout snad jen chybéjici ¢islovani rovnic, ale vzhledem
k tomu, ze se realné jedna o dve stranky (31,32) a rovnice plynou kontextove s textem a neni na né pozdéji
znovu odkazovano o zanedbatelnou chybu.

Prace s literarnimi zdroji, iplnost a spravnost citaci

Prace se zdroji odpovida typu prace, ktera klade dtiraz na praktické feseni. Zdroje byli pouzity adekvatné k
nalezeni optimalniho feSeni. Informace jsou citovany spravn¢ a ovétitelné.

Dalsi hodnoceni a pfipominky k praci, aktualnost tématu, vyuZzitelnost v praxi

Student pracoval na tématu velmi samostatn¢, a presto Ze se jednalo o komplexni problém zahrnujici
mechanicky navrh, elektricky navrh, programovani procesoru, ale i programovani PC aplikaci, byl schopen
vSechny problémy fesit a vytesit. Vysledkem je funkéni a pouzitelné zatizeni schopné trasovat objekty ve
svém okoli, at’ uz statické ¢i pohyblivé, pficemz vysledky a parametry byli nejen odhadnuty (spocitany), ale i
ovéfeny. Coz potvrzuje studentovu schopnost realizovat prakticky své poznatky.

Vyjadfeni k vysledku kontroly piivodnosti prace

Kontrola ukazuje zanedbatelnou shodu do 2% a i studium feSeni ukazuje Ze prace je originalni praci studenta
a neni plagidtem

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Jakou reialnou vyhodu prineslo pouziti marlin, proti vlastni implementaci
2. MizZete shrnout parametry hlavy (rozliSeni v uhlu, jakou to déla chyb tfeba na 1
km vzdaleném objektu)

Doporuceni prace k obhajobé: ano
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