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PfedloZend diplomova prace obsahuje 71 stran textu vcetné pfiloh. Seznam literatury
obsahuje 15 relevantnich polozek, které jsou vétsinou dostupné online. VSechny citované
prameny jsou aktualni a koresponduji s tématem prace a s feSenou problematikou.

Téma a cile diplomové prace a zvolené metody zpracovani

Hlavnim cilem diplomové prace byl navrh a konstrukce mechanického laboratorniho
modelu kulicka na ty¢i. Pfi konstrukci nékterych ¢asti modelu méla byt vyuzita technologie
3D tisku. Ridici systém mél byt zaloZen na diplomantem vybraném algoritmu a realizovan
s vyuzitim vhodného mikrokontroleru ve zvoleném vyvojovém prostiedi. Teoreticka cast
meéla obsahovat standardni reSersi, podrobny popis technického feSeni konstrukce modelu,
popis vybraného fidiciho algoritmu a popis problematiky navrhu vestavnych fidicich systém.
Soucasti implementacni ¢asti mél byt popis vlastni konstrukce modelu, popis navrZzeného
software pro ovladani, fizeni a diagnostiku a ovéfeni funkce zafizeni v laboratofi.

Prace je ¢lenéna mimo tivodu a zavéru do 6 hlavnich kapitol. Ve velmi stru¢ném tvodu
se autor vénuje vychozimu stavu jiz realizovaného modelu a vymezuje, co v rdmci své prace
bude fesit a jaké prostfedky k tomu pouzije. Nasleduje strohd literdrni reSerse a popis zakladni
koncepce laboratornich modelti kulicka na ty¢i. Dalsi kapitola se vénuje obecnému vysvétleni
zékladnich pojmii a zdkladiim fizeni a regulace. Pro praci stéZejni je pak az kapitola ¢tvrtd,
ktera obsahuje technické feseni modelu. Kapitola ptisobi ponékud zmate¢nym dojmem, kdyz
navic obsahuje napf. i teoreticky popis nékterych typt senzorti, pfip. principli méfeni.
Kapitola pata se zabyva PID algoritmem ve spojité a diskrétni verzi. V dalsi kapitole autor
uvadi informace o realizaci fidiciho systému s vyuZzitim mikrokontroleru AVR a o mechanické
¢asti, kterou vyménou nékterych éasti v ramci prace rekonstruoval. Na konci kapitoly jsou pak
uvedeny grafy se zdznamy dvou regulacnich pochodti, v¢. hodnoceni v praci dosaZenych
vysledkt. Kratky zavér obsahuje uz jen vycet cilti prace a zhodnoceni miry jejich dosazeni.

Formalni tiprava a jazykova troven diplomové prace

Po formalni a jazykové strance je pfedloZena diplomova prace spiSe na priimérné trovni.
Je psana pomérné korektnim jazykem, i kdyZ se v ni objevuji misty stylistické a bohuzel i
odborné nedostatky a tézkopadné vétné konstrukce. Clenéni prace také neni zcela idedlni.
Misty zmatecné fazeni teoretickych a praktickych pasdzi zbyte¢né snizuje prehlednost textu a
stéZuje orientaci ctendfe. Vytknout lze také horsi kvalitu nékterych prevzatych ilustraci,
nejednotnost znaceni symbolti a veli¢in v textu, vzorcich a u obrdzkt a fadu dalSich svym
vyznamem jiz drobnéjsich prohtesku.



Pfipominky a dotazy

Provedenad reserSe je pomérné strohd, teoreticka ¢ast predstavuje slabé misto celé prace.
Aplikaéni cast prace je zpracovana o néco lépe, tedy az na vySe zminéné vytky tykajici
prehlednosti textu. Pfimo souvisejici informace jsou totiz bohuzel ¢asto roztfistény do vice
kapitol a proloZeny nékdy zcela zbyte¢nymi informacemi, zatimco ty pro praci dileZité mnohdy
uvedeny nejsou.

Pokud jde o technické provedeni modelu, je pomérné zdarilé. Realizace fidiciho systému
s vyuzitim vyvojového kitu umisténého volné na zakladnu modelu je ale zcela nevhodna a
Skoda, Ze jej autor nezakomponoval do boxu vytvofeného pomoci 3D tisku. PfiloZzena technicka
dokumentace je bohuzel velmi stroha.

Zavérem lze konstatovat, Ze rozsah a zpracovani predlozené diplomové prace je spise na
dolni hranici bézného standardu obvyklého pro tento typ praci.

Na diplomanta mam tyto dotazy:

* Pro¢ nebyl navrzeny systém doplnén o moZnost zaddni nebo alesponl zobrazeni
dtilezitych parametr(i, napf. koeficient PID regulatoru? Jak slozité by bylo zafizeni
timto smérem rozsifit?

* Co Vas vedlo k umisténi desky s mikrokontrolerem volné vedle boxu s displejem a
ovladacimi prvky? Nebylo by vhodnéjsi vSe umistit dovniti?

Vyjadfeni k vysledku kontroly piivodnosti prace

Pfedlozena diplomova prace neni plagiat. Nejvyssi nalezend podobnost 8 % je s textem
radné citované bakalafské prace autora, ktera se zabyvala jinou problematikou. Nalezené
shody s jinymi texty jsou minimalni, nejvyse 2,4 %, a souvisi pfedevsim s tvodnimi texty,
prohlasenim apod.

Zavérecéné hodnoceni

Diplomant prokazal, Ze v souladu se zadanim zvladl rekonstruovat existujici mechanicky
model zafizeni, i kdyZ v jim pfedloZeném feSeni jsou znacné rezervy. Dokazal téZ navrhnout
a implementovat jeho fidici systém. Vysledky této prace lze vyuzit predevsim ve vyuce.

Stanovené cile diplomové prace byly splnény, praci doporucuji k obhajobé a navrhuji
klasifikaci stupném
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