Posudek vedouciho diplomové prace

Jméno studenta: Bc. DuSan Vasek
Téma prace: Automatické roztiidovani predméti robotem ABB YuMi

Splnéni cilii prace: Cilem je vytvofeni aplikace s robotem ABB YuMi, kde bude vyuzito
automatické lokalizace pfedmétt né€kolika typt pomoci modulu strojového vidéni, a nasledné
budou predméty robotem umist'ovany na rtizné pozice, dle typu predmétu. Navic mélo byt
vytvoreno uzivatelské rozhrani, které umozni na externim pocitaci monitorovat stav
zpracovani. Tyto cile prace byly splnény. Vytknout lze ur¢itou nepiehlednost vytvoren¢ PC
aplikace, kterd by rovnéz mohla poskytovat vice informaci o stavu provadéni.

Uplnost a komplexnost FeSeni, vlastni p¥inos, naro¢nost tématu: Téma je pomérnd
komplexni. K feSeni bylo nutné prostudovat mnoho technické literatury, naucit se pracovat

s robotem a modulem strojového vidéni, vhodné zvolit rozhrani pro ptipojeni k fidici jednotce
robota a vytvofit ptisluSnou aplikaci v C#.

Logicka stavba prace: Logicka stavba prace je v potfadku. Pouze kapitola 1.4, tykajici se
moznosti programovani robotit ABB, neni zcela vhodné zasazena do kap. 1, ktera zacina spiSe
obecnymi souvislostmi v oblasti priimyslové robotiky. Obdobné 1 v kap. 2 jsou popsany
obecné souvislosti z oblasti strojového vidéni spolecné s prvky specifickymi pro roboty ABB.

Uroveii zpracovani reserSe, vysledki a diskuse: Rozsah reserse vétsinou odpovida formatu
prace, ale v n¢kterych smérech je ptili§ stru¢na, zejm. funkce pro ovladani kamery v jazyku
RAPID jsou na str. 31 pouze vyjmenovany, tiebaze patii k zakladnim néastrojim fesSeni. Kroky
feSeni a vysledky jsou dobfe prezentovany pomoci fotografii, videa a komentovanych
segmentl kodu. Nekteré obrazky vSak nejsou voleny zcela vystizné€ — napt. vyznam obr. 4.4
neni jasny. Video zachycuje pouze pohyb robota, ne vytvoienou aplikaci PC. Kapitola 4.6.4
zabyvajici se strukturou programu v C# je az ptili$ detailni. Diskuse podminek zpracovani
obrazu — volba parametrii expozice, je naopak velmi stru¢na. Vyuzity nastroj PATMAX pro
lokalizaci predmétl by rovn€z mohl byt popsan podrobnéji.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova trovei: Po strance formalni je prace
zpracovana peclivé, 1 kdyZ 1ze misty narazit na nespravnou formulaci. Na né€kolika mistech
jsou v textu Spatné odkazy na obrazky, napf. str. 35 odkazy na obr. 4.3 a 4.4.

Prace s literarnimi zdroji, Giplnost a spravnost citaci:
Pro reSersi bylo vyuZzito pomérné velké mnozstvi zdroji, v textu jsou spravné citovany.

Vyjadreni k vysledku kontroly pavodnosti prace:
Nejvyssi mira podobnosti textu prace vyhodnocend v IS STAG je 1%. Praci proto nepovazuji
za plagiat.



Otazky k obhajobé:

1. Jaky pfesny vyznam ma parametr ,,Number to find*“ na obr. 4.7 — co kdyz je na
podlozce méné nebo vice kust daného predmétu ?

2. Snimky z kamery na obr. 4.4 a 4.5 jsou dosti neostré. Nebylo by mozné dosahnout
ostiej$iho obrazu zménou parametrii expozice nebo zménou osvétleni ? Jak odhadujete
presnost lokalizace pfedmétli pomoci strojového vidéni ?

Praci doporucuji k obhajobé a navrhuji stupeit hodnoceni C.
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