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Systém pro stanovení stupně zanesení povrchu rotujícího hřebenu bezdotykovou cestou.
1. Definuje zadání DP dostatečně jasný odborný problém, který diplomant řešil?

Zadání diplomové práce přesně definuje problematiku určenou k řešení s jasným výčtem jednotlivých bodů.
2. Jaká tvořivá činnost a uplatnění jakých metod (příslušejících navazujícímu magisterskému studiu) bylo od diplomanta požadováno?

Pro řešení diplomové práce bylo potřeba uplatnit znalosti z oblasti programování vestavných zařízení, zpracování obrazu a zpracování signálů
3. Co diplomant při vypracování své DP vytvořil?

Teoretická část práce obsahuje stručný přehled možných řešení zadané problematiky a základní přehled použitelných snímačů. Při tvorbě praktické části práce vznikl obrazový senzor s lineárním CCD snímačem, který je schopný vytvořit obraz skládáním řádků. Snímač je řízen mikroprocesorem, který zpracovaná data posílá do PC a dále jsou skriptem v prostředí Matlab zpracovány a vyhodnoceny. Vzhledem k velkému množství dat měřených velkou rychlostí je program na procesoru řešen za efektivního využití periferií s využitím DMA přenosů a přerušení. Procesor tak zpracovává velké množství dat při minimální zátěži jádra. Na konci práce je ověřen vyhodnocovací algoritmus a v práci jsou přiloženy obrázky vyhodnocení.
4. Jakým způsobem prokázal diplomant správnost navrhnutého řešení problému?
Funkčnost návrhu je prezentována funkčním testem nad vzorovými obrazci.
5. Je text diplomové práce zpracovaný tak, aby Vám umožnil odpovědět na otázky 1 -  4?

Zpracování práce po stylistické i formální stránce působí nevyrovnaným dojmem. Některé stránky zbytečně vynechávají volný prostor. Kvalita textu kolísá, od velmi čitelného, srozumitelného a bez chyb, po hůře srozumitelný s občasnými překlepy. Teoretická část je velmi stručná, kapitoly popisující možnosti řešení obsahují povrchní informace bez odkazu na existující aplikace. Některé kapitoly obsahují zajímavé informace, jako například že slunce je zdrojem světla bez infračervené složky (str. 28). Některé kapitoly si částečně protiřečí, například popis snímačů porovnává CCD s CMOS snímače, z přehledu napsaného v práci jasně vyplývají výhody CMOS (kvalitativní i cenové) oproti CCD a přesto se v aplikacích s důrazem na kvalitu obrazu používají převážně CCD snímače.
V práci mi chybí jakýkoliv popis problematiky, jak vypadá kartáč na česání bavlny, jak vypadá typové zanesení, podmínky do kterých má detektor přijít, základ na kterém se stavělo rozhodnutí pro výběr a způsob zpracování. 
V kapitolách ukazujících zpracovaná data mi chybí podrobnější popis snímané scény, nejlépe ve formě fotky, nebo nákresu, ke kterému by bylo možné nasnímaná data porovnat.

Při konfrontaci se zadáním bylo řešení postaveno na vlastním řešení HW oproti zadanému hotovému, tedy byla udělaná práce nad zadání, ale i tak by bylo vhodné toto rozhodnutí zdůvodnit.
Naproti teoretické části a části prezentující výsledky, je samotný popis řešení na dobré úrovni a velmi dobře popisuje způsob volby, popis návrhu, zapojení hardwaru, tak popis funkce programu na mikroprocesoru.
6. Které nejasnosti vyskytující se v DP by měl diplomant objasnit při obhajobě a jaké jsou

Vaše další připomínky k DP?
V kapitole popis algoritmu píšete, že program má defaultně nastavený režim osvětlení a je možné ho uživatelsky změnit z vývojového prostředí pro STM, jak tato změna probíhá a je tato změna opravdu uživatelská?

Jak vypadá formát dat přenášených po virtuální sériové lince do Matlab, jak byl nastaven formát dat na straně Matlab a jak byly detekovány konce řádků v obraze v příchozích datech.

V teoretické části máte napsáno, že je snímač citlivý na infračervené světlo, které degraduje kvalitu výsledného obrazu, můžete vysvětlit, jakým způsobem funguje degradace obrazu IČ světlem a jestli se tento jev nastane při vaší práci? 
7. Jakou známku vzhledem k hodnocení podle bodů 3 – 6 navrhujete?
Práce splnila zadání, a proto ji doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikační stupeň D
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