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Zadani diplomové prace definuje jasné a v dostate¢ném rozsahu odborné problémy, kieré
diplomant fesil. Diplomant ziejmé po dohodé s vedoucim prace tesil i fizeni soustavy
priitokovy ohtivag, coz bylo rozsitenim zadan;.

Pro vypracovani diplomové prace pouzil diplomant znalosti ziskanych studiem pfedmétli
orientovanych na fizeni dynamickych procesi, elektrotechniky, elektroniky a fyziky,
Tvofiva ¢innost diplomanta spoéivala predevsim v ovéfeni &innosti pomérné sloZitého
pramyslového reguldtoru a v posouzeni moznosti jeho pouZiti pro Fizeni relativné
rychlého dynamického systému.

Diplomant experimentalné identifikoval modely dvou dynamickych systéma. Navrhli
nékolik setizeni a struktur regulatorfi. Ovéfil dynamické chovani systémil a uzavienych
regulatnich obvodii v programovém prostiedi Matlab-— Simulink a i v programovém
prostiedi dodaném vyrobcem regulatoru. Realizoval v laboratofi propojeni uvedenych
dynamickych systéma s primyslovym regulatorem. Méfeni na uvedeném systému
realizoval pfipojenym PC pocitatem pii pouziti programu vypracovaném v LabView.
Tento program diplomant nevypracoval, musel se ale seznamit s jeho ovladanim.

Diplomant prokézal spravnost navrhnutych feseni ovéfovacimi vypolly na pocitadi a i
fizenim realné soustavy v laboratofi.

Text diplomové prace je napsan dostateéné podrobné a poslouzil plné jako podklad pro
vypracovani bodt 1 — 4 posudku.

Pripominky k diplomové praci:

Str.18a19, popis dopfedného tizeni je neiplny. V dopredném fizeni je vétSinou

pouZivdna i méfena poruchova veli¢ina.

Str.38, Rovnice (3.7)  popisujici spojity regulator s aproximovanou derivaci

: neodpovida struktufe bloku tohoto regulatoru, ktery je pouzit v programu
Rizeni_motor_generator.mdl, viz soubory na CD pfiloZzeném k diplomové
préaci.

Str.44, véta: ,,Celou soustavu lze popsat rovnici ..... (4.3)* je chybna. Rovnice (4.3)
popisuje dynamickou momentovou rovnovahu soustavy motor — generator.
Soustava rovnic, kleré popisujici celou soustavu, jsou v textu uvedené rovnice
(4.3), (4.4), (4.5) a (4.9).

Str.48  zobr. 32 je ziejmé, ze diplomant experimentalni data pro identifikaci soustavy
motor — generdtor ziskal pii skoku vstupniho napéti z 0O na 5 V. Soustava se
viak zaCind to€it az pki vstupnim napéti | V, viz obr. 34 a obr. 59.
Z tohoto dilvodu identifikovany ptenos modelu soustavy (4.22) je chybny. Je
chybné samozfejmé i zesileni (dc gain) tohoto modelu soustavy. 7 méfeni
statick€ charakteristiky realné soustavy, viz. obr. 34, vyplyva ze lato je linearni
v rozsahu vstupniho napéti mezi 3 a 7 V. Vhodngj$i méfeni pro identifikaci
modelu soustavy by mohlo byt realizovano napk. nasledujicim postupem:



R .

Str.54

Str.55

a) nastavit vstupni napéti na hodnotu U= 3,5V,

b) nechat ustalit otacky soustavy,

c) spustit méfeni,

d) napf. za ¢as ca 0,1 spo spuiténi méfeni provést skok napéti na hodnotu
U=465YV,

€) zastavit méfeni po opétovném ustaleni otacek.

Identifikovany model * z tohoto méfeni je tzv. odchytkovy, kde vystupni

veli¢ina — otacky jsou odchylkou od zvolené stiedni hodnoty — napi. od

ustalenych otacek pfi vstupnim napéti 5 V.

Sefizeni regulatoru podle Zieglera—Nicholse je pro skokové zmény zadané

hodnoty nevhodné. Tuto skutegnost prezentuje diplomant na obr. 39. Vlivem

omezeni akéni veli€iny U, 0V <U<I0 V, je vca dase 0s<t<0,13 s

regulace prakticky dvoupolohova. Porovnavani ¢innosti takto modelovaného

regulaéniho pochodu s fizenim redlné soustavy je nevhodné.

Modifikace reguldtoru, viz obr. 40, nemohla vyrazné zlepsit regulaéni pochody

nevhodné navrZeného regulatoru pro fizeni soustavy pfi skokové zméné zadané

hodnoty, viz obr. 41.

Diplomant by mél k obhajobé ptipravit program v Simulinku, ve kterém by realizoval
vhodnéj3i sefizeni modifikovaného regulatoru, nez byl pouZit a prezentovan v diplomové
praci, jinymi slovy diplomant by mél vylepsit regulaci modifikovaného regulatoru pfi
skokové zméng Zadané hodnoty, viz obr. 41,

Dale Zidam diplomanta, aby pfi obhajobé diskutovat komisi vybrané piipominky

oponenta.

Diplomant provedl velmi mnoho technicke, experimentalni a programovaci prace, ktera
vyrazné podpofi praktickou i teoretickou vyuku piedméth tykajicich se fizeni
dynamickych systémil. Ztohoto divodu, i pfi uvedenych pfipominkach k textu
diplomové prace, hodnotim diplomovou praci Znamkou

velmi dobfe.
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