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Systém pro stanovení stupně zanesení povrchu rotujícího hřebenu bezdotykovou cestou
Cílem práce bylo vyvinout zařízení pro snímání a vyhodnocování stupně zanesení povrchu hřebenu. Stěžejní částí práce pak konfigurace a SW oživení lineárního obrazového snímače na platformě STM32F4. 
Studentka provedla v úvodní části práce rozbor stávajících řešení vyhodnocování stupně zanesení povrchu hřebenu. Tato část měla být provedena důkladněji. Některá navrhovaná řešení jsou nekonkrétní, či zcela nevhodná. V některých případech chybí podrobnější zdůvodnění vhodnosti, či nevhodnosti a popis přístupů. 
V další části práce následuje popis návrhu vlastního systému. V této části je jako důvod pro volbu snímače TCD1304DG uvedena pouze dostupnost a cena. Zcela chybí porovnání s ostatními snímači, volba rozsahu spektrální citlivosti a další vlastnosti snímačů. Také chybí posouzení vhodnosti aplikace v cílovém zařízení pro konkrétní zpracovávané materiály.
Následuje popis návrhu DSP a volba objektivu kamery. Studentce se podařilo pomocí 3D tisku vytvořit velmi pěkné pouzdro pro uchycení snímače v ohnisku objektivu Tessar Carl 

Zeiss s ohniskem 50mm a clonou F2.8.

Stěžejní část práce obsahuje návrh řízení TCD1304DG v kontinuálním režimu pomocí časovačů. Problematika aplikace navrženého snímače na reálný stroj je však zjednodušena pouze na vyhodnocení ext. přerušení a je zcela pominuta nutnost vyčítání jednotlivých řádků v potřebných časových odstupech na otáčejícím se kartáči. Tato část by musela být pro reálné nasazení značně přepracována.
Kladně lze hodnotit detailní popis řízení, včetně příkladů, který bude možné použít během dalšího vývoje.
V závěrečné části práce byly provedeny experimenty se snímačem nad 2D objekty. Vzhledem k tomu, že snímač nebyl doplněn inkrementálním snímačem posunu, či akcelerometry, mají pouze informativní charakter a demonstrují správnost postupu vyčítání obrazové informace.
Autorka navrhla tři režimy nastavení snímače. Při aplikaci v reálném stroji by bylo nutno tuto část rozšířit, případně nejlépe umožnit uživatelské nastavení všech konstant pro dosažení libovolné kombinace zisku, rozlišení a doby snímání.

Všechny zadané cíle práce se podařilo splnit. Je však škoda, že se nepodařilo vyzkoušet navržený systém na skutečném zařízení. Teprve aplikace na skutečném zařízení by ověřila všechny navržené postupy. 
Kontrola plagiátorství nalezla shodu pouze u projektových soborů a sdílených knihoven. Autorský text i uživatelské zdrojové kódy jsou unikátní.

Otázky:

V kapitole 2.3.5 autorka tvrdí: „Obrazový  snímač  je citlivý na IR světlo. Při  působení  IR světla může dojít ke zhoršení vlastností, včetně zhoršení rovnoměrnosti rozlišení atd. Proto 

je  třeba  použít  zdroj  světla  bez  infračervené  složky.“ Můžete prosím vysvětlit, co tím myslíte a jak by se dané tvrzení v praxi realizovalo?
Práci doporučuji k obhajobě.

Práci hodnotím klasifikačním stupněm D.





Posudek vypracoval:


Ing. Martin Dobrovolný Ph.D., Univerzita Pardubice

V Pardubicích 6.9.2018








