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Předložená diplomová práce obsahuje 72 stran textu a je přiloženo CD s textem práce a programy realizovanými v prostředí Matlab & Simulink a LabVIEW. Seznam literatury obsahuje 7 položek.

Téma a cíle diplomové práce a zvolené metody zpracování
Hlavním cílem diplomové práce byl teoretický návrh a simulační a praktické ověření činnosti stavových regulátorů, jejichž součástí jsou estimátory úplného resp. redukovaného řádu, pro řízení laboratorní soustavy motor – generátor.
Práce je členěna mimo úvodu a závěru do šesti hlavních kapitol. V první, třetí a čtvrté kapitole je uveden teoretický popis základních principů stavového popisu systémů a stavového řízení ve spojité i diskrétní formě. Součástí je popis návrhu a realizace estimátorů úplného a redukovaného řádu, přičemž důraz je kladen na jejich diskrétní variantu. Dále je pozornost věnována návrhu stavových regulátorů v konečném počtu kroků regulace pomocí Ackermannovy formule a podle kvadratického kritéria (Riccatiho rovnice).
Zpracování uvedených kapitol je na relativně dobré úrovni. Poněkud hůře a méně přehledně je zpracována kapitola čtvrtá, ve které jsou navíc některé principy a metody návrhu uvedeny jen stručně. Zdařilému logickému členění této části práce se poněkud vymyká druhá kapitola týkající se stability systémů. Je otázkou, zda ji v této podobě vůbec uvádět, resp. zda by nebylo minimálně vhodnější, ji po úpravách začlenit do první kapitoly.
V praktické části se autor nejprve věnuje popisu laboratorní soustavy a experimentální identifikaci jejího modelu. Stěžejní je pak popis řízení simulačního modelu a laboratorního modelu pomocí stavových regulátorů realizovaných v Matlabu a Simulinku resp. v prostředí LabVIEW. I zde lze vytknout přílišnou strohost tohoto popisu. Bohužel, zřejmě z nedostatku času při dokončování experimentů na soustavě, je v textu uvedeno jen několik záznamů experimentů. Stručné hodnocení dosažených výsledků je pak provedeno až v závěru.

Formální úprava a jazyková úroveň diplomové práce
Po formální a jazykové stránce je předložená diplomová práce na dobré úrovni, i když není zcela prosta chyb. Práce je relativně přehledná a lze se v ní, až na zmiňované prohřešky, snadno orientovat. Taktéž její grafická úprava je na dobré úrovni. Vytknout lze skutečnost, že mnoho použitých symbolů není uvedeno v seznamu v úvodu práce ani není nikde jinde vysvětleno. Navíc jejich provedení není často jednotné a v některých případech neodpovídá normám a zavedeným zvyklostem.



Připomínky a dotazy
Autor se místy dopouští nepřesností a terminologických chyb. Některé pro práci podstatné pojmy nejsou vysvětleny vůbec nebo v nedostatečné podobě. Místy, zejména v praktické části diplomové práce, je pro čtenáře obtížné se dobře orientovat v textu.
Za nedostatek lze považovat i fakt, že autor cituje pouhých 7 literárních pramenů, přičemž se z části jedná o literaturu získanou z Internetu.
Na diplomanta mám tyto dotazy:
· Lze pro řízení soustavy motor – generátor doporučit navržené stavové regulátory nebo se jako lepší jeví PID regulátor? (Z hodnocení v závěru to není zcela zřejmé.)
· V závěru je uvedeno, že by práce mohla být rozšířena o návrh filtru, který by snížil úroveň šumu na regulované veličině. Je toto řešení vhodné vzhledem k dynamice experimentální soustavy a povaze použitých regulátorů? Můžete uvést i jiná možná řešení problému?

Závěrečné hodnocení
Diplomant v práci prokázal, že zvládl teorii stavového řízení a umí ji aplikovat i na konkrétní dynamický systém. Přínosem diplomové práce je především implementace vybraných stavových regulačních obvodů s estimátory v prostředí Matlab & Simulink a jejich ověření na laboratorním modelu s využitím prostředí LabVIEW. Výsledky práce lze využít především ve výuce nebo při návrhu řízení jiných soustav v rámci laboratoře.
Stanovené cíle práce byly splněny, práci doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikaci stupněm
dobře.
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