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Posudek vedoucího bakalářské práce
	Jméno studenta:
	Jiří Tvrdík

	Téma práce:
	Řídicí systém laboratorního modelu automatické mycí linky pro automobily

	
	

	Cíl práce:
	Cílem práce bylo navrhnout a realizovat řídicí systém laboratorního modelu. Součástí práce byla i stručná rešerše tématu se zaměřením na současný stav technických prostředků automatizace v této oblasti.


Slovní hodnocení:
	Naplnění cílů práce:

	Stanovené cíle práce byly splněny. V jednotlivých kapitolách práce student postupně popsal zvolené řešení řídicího systému. Vzhledem k tomu, že jde z hlediska řízení o poměrně složitý systém, student zvolil řešení, kdy  celý řízený systém rozdělil na jednotlivé, samostané řídicí systémy, které zajišťují jednotlivé činnosti modelu.


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Logická stavba a stylistická úroveň práce jsou na dobré úrovni. Text práce je logicky členěn do jednotlivých kapitol.


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Cíle práce jsou dobře uplatnitelné v praxi.


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	Student zpracováním tématu své bakalářské práce prokázal velmi dobrou orientaci v návrhu a realizaci elektronických obvodů a mikroprocesorových řídicích jednotek. 



Otázky k obhajobě (max 2):
1. Popište princip infračervého dálkoměru použitého ve vaší konstrukci.
2. Jak je řešena kompatibilita vašeho řídicího systému modelu s případným nadřazeným řídícím systémem - PLC automatem.
Doporučení práce k obhajobě: 
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