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Předložená diplomová práce obsahuje 56 stran textu včetně příloh a je přiloženo CD s textem práce, soubory modelu kyvadla, pomocnými skripty a naměřenými daty. Na CD je také několik obrázků modelu a jedno video. Seznam literatury obsahuje 14 položek, které jsou, až na čtyři články z konferencí, dostupné z Internetu nebo se jedná o závěrečné práce.

Téma a cíle diplomové práce a zvolené metody zpracování
Cílem diplomové práce bylo vytvoření simulačního modelu reálného zařízení v prostředí SimMechanics. Součástí práce měla podle zadání být také identifikace a následná verifikace modelu. Téma práce je především vzhledem ke zvolenému SW prostředku aktuální.
Práce je členěna mimo úvodu a závěru do šesti hlavních kapitol. V první kapitole je uveden popis možných konstrukčních řešení inverzních kyvadel, v druhé kapitole se autor věnuje podrobnějšímu popisu prostředí SimMechanics a ve třetí kapitole popisuje existující laboratorní model a použitou měřicí kartu. Pro práci stěžejní jsou pak kapitoly následující. Ve čtvrté kapitole je postup tvorby jednotlivých významných částí modelu a jejich sestavení do funkčního celku. Následují kapitola je věnována identifikaci parametrů navrženého modelu na základě experimentálního měření, vč. stanovení tření vozíku. V další kapitole popisuje autor verifikaci modelu.

Formální úprava a jazyková úroveň diplomové práce
Po formální a jazykové stránce je předložená diplomová práce na dobré úrovni. Práce je psána poměrně korektním jazykem s minimem pravopisných chyb a překlepů. Vytknout lze v tomto ohledu snad jen chybné používání tvarů „řídící“, „měřící“ a „budící“. Členění práce je taktéž na poměrně dobré úrovni, v textu je možné se snadno orientovat. Ilustrace jsou na přijatelné úrovni, nicméně kvalita některých z nich, především schémat z SimMechanics, je poněkud horší.


Připomínky a dotazy
Diplomant se podrobně věnuje popisu prostředí SimMechanics a relativně podrobně i vlastní tvorbě modelu. Bohužel stejné úsilí již nevěnoval další důležité části práce, kterou byla identifikace parametrů modelu. Je zřejmé, že tento fakt ale vychází z velké části ze skutečnosti, že laboratorní model nebyl prozatím dokončen a není funkční. Tato skutečnost negativně ovlivnila v práci dosažené výsledky a je otázkou, zda měla být práce za této situace vůbec řešena.
Vytknout lze také nedostatečnou prezentaci výsledků resp. ilustraci shody navrženého modelu se skutečností (v textu jsou uvedeny pouze 3 grafy). Hodnota kritéria (tab. 5.1 na str. 47) sama o sobě nemá velkou vypovídací schopnost a nemá smysl ji uvádět, zvláště v případě, kdy je nakonec použita průměrná hodnota (obyčejný, nikoliv vážený průměr) ze všech experimentů. Také kapitola s názvem „Identifikace tření vozíku“ postrádá smysl, zvláště pokud končí závěrem, že hodnota tření „byla určena odhadem z pozorování chování“.

Na diplomanta mám tyto dotazy:
· Jsou nějaké reálné možnosti, jak lze, v situaci, kdy modelované zařízení není zcela funkční, model realizovaný v SimMechanics dále zpřesnit?
· V závěru práce je uvedeno, že použitá měřicí karta není vhodně zvolená. Můžete uvést, jaké další úpravy laboratorního modelu, v mechanické i elektrické části, by bylo vhodné realizovat?


Závěrečné hodnocení
[bookmark: _GoBack]Diplomant v práci prokázal, že zvládl na dobré úrovni realizaci modelu nestabilní nelineární mechanické soustavy v prostředí SimMechanics, které prozatím není na FEI příliš využíváno. Laboratorní model, se kterým pracoval, není doposud dokončen, což velmi ztížilo řešení diplomové práce a ovlivnilo i dosažené výsledky. I přes to lze konstatovat, že výsledný simulační model je funkční a je možné jej po dalších úpravách a zpřesnění využívat např. v rámci výuky v laboratoři.
Stanovené cíle práce byly splněny, práci doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikaci stupněm
velmi dobře.
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